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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznebT$ st wymagania dotyee wykonania i odbioru
wykopdw w gruntach nieskalistych w zwku z przebudow drogi powiatowej nr 2021D w miejscodm
Krzeptow, gmina Kty Wroctawskie.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontrakiowyprzetargowym przy zlecaniu i realizacji rob6t
omawianego zadania opisanego w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy i obejmuj wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okgtenia zostaly podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogédlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiczu wykopu jest gruntem rodzimym, ktoryedrie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjukhawierzchni podatnych i pétsztywnych powinien
charakteryzowa sie grup nosnosci G;. Gdy podiage nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmsci,
nalezy podiaze doprowadi do grupy nénosci G, zgodnie z dokumentacja projektpwSST.

3. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w SST DEO21 pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantoieh stateczn& w catym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodzewynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykaoiph, podcecia lub
innych odstpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

5.2. Wymagania dotyczce zagszczenia i nénosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychotraiemnych powinno spetriavymagania,
dotyczice minimalnej wart&ci wskanika zagszczenia ().

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét migrh

Minimalna wartg¢ | dla

Strefa korpusu kategorii ruchu KR2

GOrna warstwa o grul§oi 20 cm 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni robét ziemnych 70,9

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowynle spelniai wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dog:sci¢ do wartgci ls, podanych w tablicy
1.

Jereli wartaici wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oskgnigte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to nafepodpé $rodki w celu ulepszenia gruntu podin
umazliwiajacego uzyskanie wymaganych wabwskanika zagszczenia. Maliwe do zastosowanigrodki, o
ile nie @ okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia dmeptacji Irtynierowi.

Dodatkowo meéna sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych nagiawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatceniazgodnie z PN-02205:1998 rysunek 4.
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5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbaarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 0,3 m.

Z chwila przystipienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapra si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych t czynnag¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie
spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni robét ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych pawsy
warunkoéw obciza Wykonawe rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakdci robét
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw
Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzengodnaci z wymaganiami okigonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontralizegéln uwag: nalery zwrdcié na:
a) sposbb odspajania gruntdw nie pogargaajch wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
¢) odwodnienie wykopOw w czasie wykonywania robét iigho zakdiczeniu,
d) doktadna¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykeczenie),
e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug age okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-02100kD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest nf (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0210pk® 8.
9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuie:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na odkladganizowany staraniem Wykonawcy), obejaug:
odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewigzientadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zag:szczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacg; terenu.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
Spis przepisow zwranych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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