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powiatu wroctawskiego i powiatu $widnickiego”
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1.0.0. WSTEP

1.1.0. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét rozbiérkowych istniejacego budynku miyna na dziatce nr 147/4, na ul. Kateckiej, przy skrzyzowaniu

drég powiatowych 1999D, 2000D, 2075D, w Mietkowie.

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV)

Grupa Klasa Kategoria Opis
45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektéw

budowlanych, roboty ziemne

45110000-1 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

1.2.0. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z obowigzujacymi podanymi
w normach PN i przepisach Prawa budowlanego. Roboty rozbiérkowe — roboty budowlane majgce na celu
demontaz elementéw wchodzacych w skiad istniejacego obiektu budowlanego. Odpady — kazda substancija
lub przedmiot, ktérych posiadacz pozbywa sie, zamierza pozby¢ lub do ich pozbycia jest obowigzany.

1.3.0. Zakres roboét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotyczg zasad prowadzenia robo6t rozbiorkowych i
obejmuja: rozbidrke istniejacego budynku na dziatce 147/4, przy ul. Kateckiej w Mietkowie.

1.4.0. Wymagania ogélne dotyczace robot
Wykonawca rob6t odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonanych robét, zgodnosé ich z Dokumentacjg
Projektowg, SST, obowigzujgcymi normami i poleceniami zarzadzajacego realizacjg umowy.

2.0.0 MATERIALY

2.1.0. Wymagania ogdlne
Przy wykonaniu prac rozbiérkowych materiaty nie wystepuja.

3.0.0 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakosé wykonywanych robét i bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowe;.

W przypadku braku ustalen w wymienionych dokumentach, zasady pracy sprzetu powinny by¢ uzgodnione i
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Sprzet nalezacy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét musi by¢ utrzymany w dobrym stanie
technicznym i w gotowosci do pracy.

Wykonawca dostarczy, na zadanie, Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie dokumentow
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli
przewiduje sie mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje. Wybrany
sprzet po akceptaciji, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.



Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
technologicznych, nie zostang przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dopuszczone do robét.

Wykonawca jest zobligowany do skalkulowania kosztéw jednorazowych sprzetu w cenie jednostkowej robét,
do ktorych ten sprzet jest przeznaczony. Koszty transportu sprzetu nie podlegaja oddzielnej zapfacie.
Roboty zwigzane z rozbiérka beda wykonywane recznie i mechanicznie.

Caly sprzet potrzebny na placu budowy zostanie dostarczony przez Wykonawce, wigcznie z ewentualnymi
rusztowaniami, podnosnikami i oswietleniem. Wykonawca powinien postugiwac sie sprzetem zapewniajacym
spetnienie wymogow jakosciowych, ilosciowych i wymogow bezpieczenstwa. Zastosowany przy prowadzeniu
robét sprzet nie moze powodowaé uszkodzen pozostatych, nierozbieranych elementéw.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na srodowisko i jakos¢é wykonywanych robét.

Przypomina sie o ograniczeniach w stosowaniu urzadzen o wysokim poziomie hatasu. Urzadzenia takie, jak
hydrauliczne mioty do kruszenia, moga by¢ uzywane tylko przy spetnieniu okreslonych warunkéw.

Sprzet i narzedzia zmechanizowane powinny by¢ montowane, eksploatowane i obstugiwane zgodnie z
instrukcjg producenta oraz spetniac wymagania okreslone w przepisach dotyczacych systemu oceny
zgodnosci. Powinny by¢ utrzymywane w stanie zapewniajacym ich sprawne dziatanie, stosowane do prac,
do jakich zostaty przeznaczone i obstugiwane przez przeszkolone osoby

4.0.0 TRANSPORT

4.1.0. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wpltyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i na wtasciwosci przewozonych materiatow. Liczba srodkéw
transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru Inwestorskiego w terminie przewidzianym w umowie.

4.2.0. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez
wiasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na
koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na witasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.3.0. Zasady BHP

Zatadunek, transport jak i wytadunek materiatéw z rozbiérek musi odbywac¢ sie z zachowaniem wszelkich
srodkdéw ostroznosci i bezpieczenstwa ludzi pracujgacych przy robotach rozbiérkowych. Nalezy zwrécic
szczegoblna uwage na zabezpieczenie wszystkich elementéw o ostrych krawedziach, mogacych powodowac
uszkodzenie ciata.

5.0.0. WYKONANIE ROBOT

5.1.0 Ogodlne zasady wykonania robot
Przed rozpoczeciem robo6t wykonawca opracuije:

e projekt zagospodarowania placu budowy, ktéry powinien sktada¢ sie z czesci opisowej i graficznej,

e plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz),

e  projekt organizacji budowy.
Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie rob6t zgodne z umowg oraz za jakos¢ stosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnosé dokumentacijg projektowa, wymaganiami ST, programem
zapewnienia jakosci PZJ oraz poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.



Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za petng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu wszystkich
elementéw robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pismie przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wykonywaniu robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru Inwestorskiego, poprawione przez Wykonawce na
wiasny koszt.

5.2.0. Decyzja i polecenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

Decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéow
robét beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w
SST, a takze w normach i wytycznych. Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dotyczace realizacii
robét beda wykonywane przez Wykonawce nie pdézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg
wstrzymania robét. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania rob6t w takiej sytuacji ponosi Wykonawca. W
przypadku opdznien realizacyjnych budowy, stwarzajacych zagrozenie dla finalnego zakonczenia robot,
Inspektor ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okreslone roboty na koszt Wykonawcy.

5.3.0. Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robét rozbidrkowych nalezy: miejsce prac oznakowac¢ zgodnie z wymogami BHP,
zapozna¢ pracownikédw z programem rozbiérki i poinstruowa¢ o bezpiecznym sposobie jej wykonania.

5.4.0. Zabezpieczenie placu budowy

Przed przystgpieniem do robo6t rozbiorkowych, Generalny Wykonawca winien ustawi¢ niezbedne
zabezpieczenia w miejscach przewidzianych w planie zagospodarowania placu budowy. Teren rozbiérki
nalezy ogrodzi¢ w sposéb uniemozliwiajgcym przedostanie sie osob nieupowaznionych w obreb prac
rozbidrkowych i oznakowac tablicami ostrzegawczymi.

Wykonawca odpowiada za bezpieczenstwo débr i oséb. Odpowiada tez za utrzymanie czystosci oraz za pyty
zanieczyszczajace srodowisko.

Wszelkie inne postanowienia, ktore Wykonawca uzna za przydatne, bedg podejmowane w uzgodnieniu ze
stuzbami BHP, Projektantem i Inwestorem

5.5.0. Roboty rozbiérkowe
Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. (Dz. U. Nr 47 poz.
401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.
Elementy betonowe, zelbetowe rozebrac recznie lub mechanicznie.
Na czas prowadzenia prac rozbiérkowych nalezy przygotowaé tymczasowe stanowisko gruzu, stali oraz
innych materiatow. Materiaty z rozbidérki powinny by¢ sktadowane w miejscu wyréwnanym do poziomu.
Gromadzenie gruzu na stropach, balkonach, klatkach schodowych i innych konstrukcyjnych czesciach
obiektu jest zabronione. Materiaty pylace i inne, ktére moze rozwiewac wiatr nalezy przykry¢ plandekami lub
siatka.
Przy sktadowaniu materiatéw z rozbiorki odlegtos¢ stoséw nie powinna by¢é mniejsza niz:

e 0,75 m - od ogrodzenia i zabudowan,

e 5,00 m — od statego stanowiska pracy.
Miedzy stosami, pryzmami lub pojedynczymi elementami nalezy pozostawi¢ przejscia o szerokosci co
najmniej 1 m oraz przejazdy o szerokosci odpowiadajgcej gabarytowi natadowanych $rodkéw
transportowych i powiekszonej:

e 02 m przy ruchu jednokierunkowym i 0 3 m przy ruchu dwukierunkowym $rodkéw poruszanych sitg

mechaniczna,
e 0,6 m przy ruchu jednokierunkowym oraz o 0,9 m przy ruchu dwukierunkowym $rodkow
poruszanych przy pomocy sity ludzkiej.

Elementy nadajace sie do odzysku w ramach inwestycji beda przechowywane w miejscu krytym.



Prace konieczne do wykonania przed przystapieniem do rozbiorki

Przed przystagpieniem do rozbiérki konieczne jest wykonanie nastepujacych prac:
» odtaczyé istniejacy budynek od zasilania w media — w porozumieniu z dostawcami mediéw.

» usuna¢ drzewa i krzewy, znajdujgce sie w matej odlegtosci od scian budynku, ktére bedag
przeszkadza¢ w trakcie prac rozbiorkowych. Pozostate drzewa, ktére majg pozosta¢ (zgodnie z
Projektem  Architektoniczno Budowlanym — Gospodarka Zielenia), zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniami.

> zabezpieczy¢ terenu rozbidrki przed dostepem osd6b niepowotanych. Szczegdlng uwage nalezy
zwrdci¢, na $ciane podtuzng obiektu, znajdujaca sie w granicy dziatki i przylegajaca do istniejace;
jezdni. Konieczne bedzie zajecie pasa drogi — nalezy w tym celu uzyskac¢ niezbedne zezwolenia

» wyznaczy¢ miejsca tymczasowego sktadowania materiatow z rozbiorki

Kolejnos¢ wykonania robét rozbidrkowych

demontaz istniejgcego wyposazenia technologicznego (maszyny i urzadzenia)
demontaz instalacji elektrycznej, wod-kan i c.o.

demontaz elementdw stolarki okiennej, drzwiowej,

usuniecie pokrycia dachowego.

demontaz wiezby dachowe]

rozbidrka stropu nad ostatnig kondygnacja, w miejscach, w ktérych on wystepuije.
rozbidrka Scian najwyzszej kondygnacji

rozbidrka stropu nad 1 pietrem

rozbidrka scian murowanych i konstrukcji nosnych 1 pietra

rozbidrka stropu nad przyziemiem

rozbidrka scian murowanych i konstrukcji nosnych przyziemia

rozbidrka stropu nad piwnica

rozbidrka scian murowanych i konstrukcji nosnych piwnicy

rozbidrka posadzek

wyburzenie fundamentéw.

zasypanie wykopu po fundamentach, z odpowiednim zageszczeniem i przygotowaniem podtoza pod

nastepne etapy prac.

VVVVVVVVVYVYVYVVYVYVYY

5.6.0. Doprowadzenie placu budowy do porzadku

Po zakonczeniu robét rozbiorkowych, Wykonawca winien oczysci¢ catg strefe objeta robotami oraz tereny
okoliczne. Wykonawca winien oczysci¢ obszary zewnetrzne oraz elewacje budynkoéw, na ktérych osiadt pyt
wytworzony w trakcie robot rozbiérkowych. Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy
w budynkach i na okolicznych terenach. Z tego tytutu, Wykonawca ma obowigzek dokona¢ natychmiastowej
naprawy na wtasny koszt wszystkich szk6d znanych w momencie odbioru robot.

5.7.0. Przechowywanie gruzu
Elementy do odzysku w ramach inwestycji beda przechowywane w miejscu krytym.

5.8.0. Wywoz gruzu
Gruz bedzie wywozony w miare postepowania robot rozbiérkowych. Gruz bedzie tadowany na samochody
ciezarowe dojezdzajgce do obiektu na terenie budowy i wywozony na autoryzowane wysypiska.

6.0.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0. Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robét zgodnie z
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dokumentacjg projektowa, SST.
Program zapewnienia jakosci winien zawieraé:
e organizacje wykonania rob6t, w tym termin i sposéb prowadzenia robot,
e organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,
e plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
e wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
e wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$é wykonania poszczegdlnych elementéw robdt,
e gsystem (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
robét.
6.2.0. Zasady kontroli jakosci i robot
Wykonawca odpowiedzialny jest za peing kontrole robdt i jakosci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli obejmujacy personel, laboratorium, sprzet,zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do prowadzenia kontroli robét.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz rob6t z czestotliwoscig zapewniajacq
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w ST i normach koniecznych,
do wykonania rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.
Wszystkie koszty zwigzane organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i robédt ponosi Wykonawca.

6.3.0. Sposdb wykonywania kontroli prac rozbiorkowych
Kontrola jakosci robdt podlega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania robét rozbidrkowych,
przeprowadzonych zgodnie ze specyfikacjami technicznymi oraz projektem budowlanym.

6.4.0. Kontrola jakosci wykonania zasypania wykopu po fundamentach
Prace kontrolne prowadzi¢ w oparciu 0 wytyczne wykonywania nasypéw pod nawierzchnie jezdni.

7.0.0. OBMIAR ROBOT

7.1.0. Ogolne zasady obmiaru roboét

Obmiar robot bedzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z PB, PW i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed
terminem obmiaru.

Wyniki obmiaru wpisywane beda do Ksigzki obmiaru robét.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukohczenia
wszystkich robdt. Btedne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
dostarczonych Wykonawcy na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony zgodnie z czestoscig wymaganag do ptatnosci na rzecz
Wykonawcy okreslong w umowie.

7.2.0. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Do pomiaru uzywane beda tylko sprawne narzedzia pomiarowe, posiadajace czytelng skale, jednoznacznie
okreslajacg wykonany pomiar, zaakceptowane prze Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
robét.



7.3.0. Czas przeprowadzania obmiaru
Obmiary beda przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem robét, a takze w przypadku wystepowania
dtuzszych przerw w robotach oraz w przypadku zmiany Wykonawcy.

7.4.0. Wykonywanie obmiaru robét
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia wykonywane beda w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Wykonany obmiar robét zawiera¢ bedzie:
e podstawe wyceny i opis robot,
e ilo$¢ przedmiarowa robot (z kosztorysu ofertowego),
e date obmiaru,
e miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenia, nr detalu, elementu, wykonanie szkicu
pomocniczego,
e obmiar rob6t z podaniem sktadowych obmiaru w kolejnosci dtugosé x szerokos$¢ x gtebokos¢ x
wysokosé x ilos¢ = wynik obmiaru,
e ilo$¢ robét wykonanych od poczatku budowy,
e dane osoby sporzadzajacej obmiar.
llos¢ robdt oblicza sie wedtug sporzadzonych z natury pomiaréw z uwzglednieniem wymagan technicznych
zawartych w niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej i projekcie wykonawczym.

Jednostki obmiarowe poszczegoélnych robot rozbiérkowych:

Roboty rozbiérkowe [m3], [m2], [m], [szt.], [kpl]
Zatadowanie gruzu [m3],
e Wywiezieni gruzu [m3], [t]

Utylizacja materiatow z rozbiorki [t], [m3], [kpl]
8.0.0. ODBIOR ROBOT

8.1.0. Rodzaje odbioréw
Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom robot, dokonywanym przez Inspektora:
e odbiorowi rob6t zanikajacych,
e odbiorowi czesciowemu, elementéw robot,
e odbiorowi koncowemu, ostatecznemu,
e odbiorowi po uptywie rekojmi,
e odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwarancji.
e Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru rob6t zanikajacych.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.

8.2.0. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét. Odbioru tego dokonuje Inspektor
Nadzoru Inwestorskiego.

Gotowos¢ danej czesci robét zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Odbi6ér przeprowadzony bedzie niezwitocznie, nie



pbdzniej jednak, niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomieniem o tym
takze Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Jakos¢ i ilos¢ robo6t ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3.0. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.

Odbioru czesciowego robdét dokonuje sie dla zakresu rob6t okreslonego w dokumentach
umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robdét dokonuje Inspektor
Nadzoru Inwestorskiego.

8.4.0. Odbior ostateczny (koncowy)

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw o ktdérych mowa w pkt.
8.6.0.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecnosci Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robo6t z
dokumentacjg projektowa i SST. W toku odbioru ostatecznego robét, komisja zapozna sie z realizacjg
ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czesciowych,
zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajacych i robét poprawkowych. W przypadkach nie
wykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajacych w poszczegdlnych elementach
konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych rob6t w poszczegoinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowag i SST z uwzglednieniem
toleranciji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong wartos¢
wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.5.0. Odbioér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym i rekojmi. Odbi6ér pogwarancyjny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru ostatecznego.

8.6.0. Dokumenty odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru ostatecznego
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowacé operat kolaudacyjny zawierajacy:
e Dokumentacje powykonawcza, . dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,
e Szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupetniajace lub zamienne),
e Protokoty odbioru robét ulegajacych zakryciu i zanikajacych,
e Protokoty odbiorow czesciowych,
e Recepty i ustalenia technologiczne,



e Dziennik budowy — oryginat i kopie,

e Ksigzki obmiaréw robét,

e Oswiadczenia oséb funkcyjnych na budowie wymagane Prawem Budowlanym, Protokéty préb,
badan i sprawdzen,

e Instrukcje obstugi, eksploataciji, konserwacji wbudowanych urzadzen, zalecen
eksploatacyjnych,

Wykaz przekazywanych kluczy,

e  Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i
programem zapewnienia jakosci (PZJ),

e Deklaracje zgodnosci Ilub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw, certyfikaty na
znak bezpieczenstwa zgodnie z SST i programem zabezpieczenia jakosci (PZJ),

e Sprawozdania techniczne z prob ruchowych,

e Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wtascicielom urzadzen,

e Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

e Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy zdaniem komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin tego
odbioru.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgtoszone pismem przez Wykonawce do odbioru w terminie
ustalonym przez komisje.

9.0.0. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.0. Ustalenia ogdine
Ptatnos¢ bedzie nastepowata kwotg ryczattowg zgodnie z  warunkami  okreslonymi w

umowie przedstawionej przez Inwestora.

10.0.0. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-90/B-03000 Projekty budowlane. Obliczenia statyczne .

e PN-76/B-03001 Konstrukcje i podtoza budowli. Ogélne zasady obliczen.

e PN-82/B-02000 Obcigzenia budowli. Zasady ustalenia wartosci

e PN-82/B-02001 Obcigzenia budowli. Obcigzenia state.

e PN-82/B-02003 Obcigzenia budowli. Obcigzenia zmienne technologiczne. Podstawowe obcigzenia
technologiczne i montazowe.

e PN-82/B-02004 Obcigzenia budowli. Obcigzenia zmienne technologiczne. Obcigzenia pojazdami.

e PN-80/B-02010 Obcigzenia w obliczeniach statycznych. Obcigzenie $niegiem.

e PN-80/B-02010/Az1 Obciazenie sniegiem.

e PN-77/B-02011 Obcigzenia w obliczeniach statycznych. Obcigzenie wiatrem.

e PN-77/B-02011/AZ1 Obcigzenia w obliczeniach statycznych. Obcigzenie wiatrem.

e PN-86/B-02015 Obcigzenie budowli. Obcigzenie temperatura.

e PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

e PN-B-03002:2007 Konstrukcje murowe. Projektowanie i obliczenia

e PN-B-03150:200 Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i projektowanie
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PN-86/B-02480 - Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.

PN-81/B-30200 - Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie ogéinych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz 844),

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 4 sierpnia 2011 r. zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie ogolnych przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. 2011 nr 173
poz. 1034 2011.09.06),

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 6 czerwca 2008 r. zmieniajace
rozporzgdzenie w sprawie ogélnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. 2008 nr 108
poz. 690 2008.07.09)

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 2 marca 2007 r. zmieniajace
rozporzgdzenie w sprawie ogolnych przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. 2007 nr 49
poz. 330 2007.06.20)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, poz. 953)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych. Dz. U. Nr 47, poz. 401 z dnia 19 marca 2003r).
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