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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sg wymagania wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z robotami demontazu i ponownego montazu

urzadzen srk..

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sg
dokumentem obowigzujacym przy realizacji robét wymienionych

wp. 1.1.
1.3. Zakres roboét objetych STWIORB

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszym STWIORB dotycza opracowania
branzowego ,Urzadzenia automatyki kolejowej (A)", sktadajgcego
sie z 2 specyfikacji od A.00. do A.01., obejmujgcych wszystkie
czynno$ci umozliwiajgce i majace na celu, przebudowe urzadzen

automatyki kolejowej w czasie przebudowy przejazdu kolejowego.

1.3.2. Powyzsze STWIORB obejmuje swoim zakresem cato$¢ roboét

zwigzanych z przebudowg urzadzer srk na przejezdzie kolejowym.

STWIORB dla urzadzern automatyki kolejowej obejmujg swoim
zakresem roboty zwigzane z przebudowg urzadzen sterowania

ruchem na przejezdzie kat. B.
1.4. Podstawowe okreslenia

1.4.1. Przyjete okreslenia i skroty.

Przyjete w niniejszej STWIORB okreslenia podstawowe oraz skroty
zwigzane z urzadzeniami srk sg zgodne z okresleniami i skrétami

zawartymi:

e w odpowiednich normach i przepisach, ktérych zestawienie

podano w punkcie 10’

e Znaczenia pozostatych okreslern i skrétéw przedstawiono

ponizej.

1.4.2. Okreslenia i skréty.
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¢ Istniejace urzadzenia - sterowanie ruchem kolejowej — srk.

Urzadzenia automatyki kolejowej istniejace na przejezdzie
kolejowym lub szklaku przed przystgpieniem do robét.

e Docelowe urzadzenia - sterowanie ruchem kolejowej — srk.

Urzadzenia automatyki kolejowej zabudowane na przejezdzie
kolejowym lub szklaku w wyniku przebudowy lub na czas
prowadzenia robét

e DTR - Dokumentacja Techniczno — Ruchowa

Dokument opracowany przez Producenta okreslajacy zasady
stosowania, montazu, uruchamiania i utrzymania danego
urzadzenia.

e Wewnetrzne urzadzenia systemu automatyki kolejowe;j.

Jest to czeé¢ urzadzen srk umieszczonych w pomieszczeniach
zamknietych (w szafie, przekaznikowni, kontenerze), spetniajgca
warunki bezpieczeristwa prowadzenia ruchu pociagéw,
nastawiana z punktu sterujgcego, lub dziatajgca samoczynnie
na podstawie odbieranych zewnetrznych sygnatéw sterujacych.
Urzadzenia wewnetrzne srk sg powigzane z urzgdzeniami
zewnetrznymi srk i sterujg nimi, powtarzajac informacje o ich
stanie i dziataniu.

e Zewnetrzne urzadzenia systemu automatyki kolejowej.

Jest to czes¢ urzadzen srk usytuowane i zabudowane przy lub
na torach, takich jak: napedy rogatkowe, staniny, sygnalizatory
drogowe, urzadzenia oddziatywania pociggéw (czujniki) oraz
sie¢ kablowa z armaturg (szafy kablowe, garnki kablowe, puszki
kablowe). Urzadzenia te sg sterowane samoczynnie lub przez
personel obstugi z miejsca lub z odlegtosci przez zespot
urzadzen wewnetrznych (szafy aparatowe) za posrednictwem
sieci kablowej.

¢ Urzadzenia zasilajace.

Urzadzenia zasilajgce i rozdziatu energii elektrycznej,
doprowadzajacej jg do urzadzen srk, stanowigce czes¢
urzadzen wewnetrznych systemu urzadzen srk.
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1.5.

1.5.1.

1.6.2.

1.5.3.

1.5.4.

1.5.5.

1.5.6.

1

Ogélne wymagania dotyczace robét

Prowadzenie rob6t w budownictwie kolejowym wymaga stosowania
sie do warunkéw i wymagan podanych w przepisach i normach
obowigzujacych w zakresie budownictwa specjalnego, oraz
uzgodnieri wykonania rob6t z jednostkami utrzymujacymi dane
obiekty.

Przed rozpoczeciem rob6ét Wykonawca powinien zapoznaé sie
z obiektem budowlanym - terenem i jego uzbrojeniem. Odbiér
terenu rob6t przez Wykonawce od Inwestora powinien by¢
dokonany komisyjnie z udziatem zainteresowanych stron i
udokumentowany spisaniem protokotu.

Koordynacja rob6t budowlano-montazowych poszczegdéinych
rodzajow powinna byé dokonywana we wszystkich fazach
przebudowy. Koordynacjg nalezy objaé projekt organizacji budowy,
szczegbtowy harmonogram robét w urzadzeniach automatyki
kolejowej oraz pomocnicze roboty ogélnobudowlane zwigzane
ztymi robotami, uwzgledniajac przy tym etapowy charakter
przebudowy.

W czasie wykonywania rob6t w urzadzeniach zewnetrznych srk
nalezy szczegdlnie zwrdcié uwage na bezpieczenstwo ludzi
i sprzetu przy pracy w poblizu czynnych torow.

W czasie wykonywania robét w czynnych urzgdzeniach
wewnetrznych srk nalezy bezwzglednie przestrzegaé¢ przepisow bhp
dotyczacych pracy przy urzadzeniach bedacych pod napigciem oraz
przepiséw i instrukcji stosowanych na PKP PLK S.A., w tym ,le-5 -
Instrukcji o zasadach eksploatacji i prowadzenia roboét
w urzadzeniach sterowania ruchem kolejowym” oraz warunkéw
ustalonych w uzgodnionych z Przedstawicielami Zamawiajacego
regulaminach prowadzenia robét. Bezpieczeristwo pracy nalezy
opieraé na przepisach BHP obowigzujacych na terenie Polski.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz
zgodno$¢ z dokumentaciq i poleceniami Inwestora.

Wykonawca jest zobowigzany do uprzatniecia placu budowy po
zakoniczeniu robét, usuniecia nadmiaru ziemi pozostatego po
robotach ziemnych, wyréwnania terenu itp. Zgodnie z wymaganiami
Inwestora w tym zakresie.
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1.5.8.

Wykonawca, w trakcie wykonywania robot, jest zobowigzany do
zabezpieczenia i oznaczenia z obowigzujgcymi przepisami
sygnalizatoréw wytgczonych z eksploatacji lub jeszcze nie oddanych
do eksploatacji.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogoélne

2.1.1.

Materiaty nowe uzyte do budowy musza by¢ zgodne z wymaganiami
podanymi w dokumentacji technicznej, odpowiednich normach
europejskich, polskich lub branzowych oraz muszg posiadac
wymagane $wiadectwa | certyfikaty. Parametry techniczne
materiatéw | wyrobéw muszg by¢ zgodne z przepisami dotyczgcymi
budowy urzadzen elektrycznych.

2.2. Odbidr istniejacych urzadzen na budowie.

4.1

Przed rozpoczeciem robét (demontazem) nalezy komisyjnie przy
udziale Inwestora, Przedstawiciela Zamawiajacego oraz
Wykonawcy sprawdzi¢ stan urzadzen istniejgcych. Sprawdzeniu i
ocenie podlega stan i kompletno§¢ zainstalowanych urzadzen. Opis
stanu urzadzen istniejacych oraz ich dalszg przydatno$¢ nalezy
zawrze¢ w protokole.

2.3. Odbiér nowych materiatéw i urzadzen na budowie.

Py
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2.3.3.

Materiaty i urzadzenia nowe nalezy dostarczy¢ na budowe ze
$wiadectwami: dopuszczenia do eksploatacji, jakosci, metrykami,
kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.
W przypadku za$ zespotéw urzadzern zmontowanych u Producenta
— z protokotami préb technicznych..

Dostarczone na miejsce budowy materiaty i urzadzenia nalezy
sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci wraz z zatgczonymi
materiatami pomocniczymi (np. $ruby konstrukcyjne). Nalezy tez
sprawdzi¢ ich zgodno$¢ z projektem technicznym, z danymi
producenta i z Dokumentacjg Techniczno Ruchowg (DTR).

Nalezy przeprowadzi¢ ogledziny dostarczonych materiatow
i urzadzen.

2.4. Skitadowanie materiatéw i urzadzen.

A-8
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2.4.1. Zdemontowane i dostarczone materiaty oraz urzadzenia powinny

by¢ sktadowane zgodnie z wymaganiami przedmiotowych DTR oraz
zabezpieczone przed wptywami atmosferycznymi i uszkodzeniami
mechanicznymi.

2.4.2. Materiaty oraz urzadzenia nalezy przechowywac

w pomieszczeniach zamknietych o wilgotnosci wzglednej do 80%
i temperaturze od 0°C do 40°C, wolnych od oparow zracych.

2.4.3. Wymagania techniczne dla nowych urzadzen - podano

w STWIORB nr. A.01.

3. SPRZET

3.1.

3.2.

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy
robotach w urzgdzeniach automatyki kolejowej powinny odpowiadaé
ogéblnie przyjetym wymaganiom, co do ich jakosci oraz wytrzymato$ci.
Maszyny, urzgdzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie
powinny mie¢ ustalone parametry techniczne i powinny by¢ ustawione
zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich
przeznaczeniem. Urzgdzenia i sprzet zmechanizowany podlegajace
przepisom o dozorze technicznym, eksploatowane na budowie, muszg
mieé aktualnie wazne dokumenty do ich eksploatacji.

Dobér sprzetu do wykonania robét przewidzianych w kontrakcie
powinien gwarantowa¢ jako$¢ robét okreslona:

« W niniejszej STWIORB,

« W dokumentacji projektowe;.

4. TRANSPORT

4.1.

Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami
transportu, w opakowaniu, uktadane jednowarstwowo w pozycji pracy
i zabezpieczone tak, aby unikngé¢ trwatych odksztatcer i uszkodzen
oraz wptywow atmosferycznych, chyba ze wymagania przedmiotowych
DTR stanowig inaczej. W szczegoélnosci dotyczy to transportu urzadzen
montowanych w zespoty u producenta.
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4.2

4.3.

4.4.

4.5.

Materiaty na budowe powinny byé przewozone zgodnie z przepisami
BHP i ruchu drogowego obowigzujacymi w Polsce.

Transport wewnetrzny na budowie z miejsca sktadowania do miejsca
montazu winien odbywaé¢ sie recznie lub przy uzyciu Srodkéw
transportowych oraz zgodnie z wymaganiami przepisow BHP
obowigzujacymi w Polsce.

Sposéb zatadowania i wytadowania materiatbw oraz urzadzen na
érodki transportowe, a takze warunki samego transportu powinny
odpowiadaé¢ wymaganiom Producentéw tych materiatow i urzadzen.

Koszt transportu w/w urzadzen i materiatdw obcigzajg Wykonawce.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1.

5.2.

5.3.

5.4.

5.5.

Zasady wykonania budowy urzadzen automatyki kolejowej zwigzane
z przebudowag przejazdu kolejowego ujeto w n/w STWIORB:

A.01. Urzadzenia sterowania ruchem na przejazdach kolejowych.

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inwestorowi projekt organizacji i
harmonogram robét uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg
wykonywane roboty zwigzane z demontazem i montazem urzgdzen
sterowania ruchem kolejowym.

Projekt organizacji i harmonogram robét srk powinny obejmowac
warunki oraz ograniczenia wynikajace z koordynacji rob6t z innymi
Wykonawcami na budowie, szczegdlnie w czasie robot przy wymianie
nawierzchni przejazdu i budowy jednostronnego chodnika.

Projekt organizacji musi uwzglednia¢ czas przeznaczony na proby
techniczne, sprawdzenie urzadzen przez Wykonawce oraz odbi6r
koncowy.

Wykonanie robét, polegajacych na montazu aparatury oraz potgczen
pomiedzy elementami musi by¢ zgodne z:

e instrukcjami montazu i dokumentacjami techniczno-ruchowymi
urzadzen (DTR), dostarczonymi przez Producentéw,

¢ obowigzujgcymi normami,

e przepisami obowigzujacymi na PKP PLK S.A., :
A-10
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¢ dokumentacjg projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.

Sprawdzenie jakosci wykonania rob6t i dziatania nalezy ponadto
przeprowadzi¢ zgodnie:

e 2z instrukcjami montazu i dokumentacjami techniczno-ruchowymi
urzadzen (DTR), dostarczonymi przez Producentéw,

e z wymogami instrukcji i przepisow stosowanych przy odbiorze
urzadzen na PKP PLK S.A.

7. OBMIAR ROBOT

Pk

[

i3

7.4.

Obmiar robét obejmuje ustalenie jednostek dla wszystkich czynnosci
koniecznych do prawidtowego wykonania robét. Jednostki obmiarowe
dla danego rodzaju rob6t ujete zostaty w wymienionych powyzej,
odpowiadajgcych im STWIORB.

W przypadku uszkodzenia przez innych Wykonawcéw zamontowanych
urzadzen lub wykonanych robét objetych niniejszym STWIORB, nalezy
dokonaé obmiaru uszkodzen z udziatem Inwestora iprzedstawienia
kalkulacji kosztéw, zwigzanych z przywréceniem tych urzadzeri do
poprzedniego stanu.

Uszkodzenia powstate podczas demontazu urzadzen istniejgcych,
zakwalifikowanych do dalszego uzytkowania, obcigzaja Wykonawce
i muszg zosta¢ usunigte na jego koszt. Zakres naprawy obejmuje
przywrécenie tych urzadzen do stanu z przed demontazu.

W uzgodnieniu z Inwestorem mozna przyja¢ inne jednostki obmiaru
robét niz podane w STWIORB.

8. ODBIOR ROBOT

-

Odbiér i sprawdzenie dziatania urzadzen srk nalezy dokona¢ zgodnie:

e z le-5 — Instrukcjg o zasadach eksploatacji i prowadzenia robot
w Urzadzeniach sterowania ruchem kolejowym,
A-11

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych — Czeé¢ A -

Urzadzenia Automatyki Kolejowej



Przebudowa przejazdu kolejowego wraz z urzadzeniami samoczynnej
sygnalizacji przejazdowej SSP na przejezdzie kolejowym w miejscowosci

Siedlec, gmina Diugoteka

e 2z le-6 — Wytycznymi odbioru technicznego oraz przekazywania do
eksploatacji urzadzen sterowania ruchem kolejowym,

¢ przedmiotowymi DTR dla odbieranych urzadzen srk.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1.

9.2,

9.3.

Ogélne wymagania dotyczgce warunkéw ptatnosci sg zawarte
w Warunkach Umowy.

Podstawg ptatnosci sg ceny jednostkowe ustalone dla poszczegdéinych
rodzajow roboét i odpowiadajacym im jednostkom obmiarowym.

Ceny majg obejmowaé wszystkie czynnosci konieczne do
prawidtowego wykonania ww. robét zwigzanych z demontazem |
ponownym montazem urzadzen, zatadunkiem i roztadunkiem urzadzen
oraz z uruchomieniem i regulacja urzadzen srk.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

0.1,

DOKUMENTY.

[11 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 20
pazdziernika 2015r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiadaé skrzyzowania linii kolejowych oraz bocznic
kolejowych z drogami i ich usytuowanie; Dz. U. z 2015r. poz.
1744,

[2] ,WTB-E10 — Wytyczne techniczne budowy urzadzen sterowania
ruchem kolejowym w przedsigbiorstwie Polskie Koleje
Panstwowe”; wprowadzone Zarzadzeniem Nr 43 Zarzadu PKP
z dnia 09 wrzes$nia 1996 r. Biuletyn PKP A 1996 Nr 20 poz. 43
(z pbézniejszymi zmianami).

[3] ,le-5 (E11) — Instrukcja o zasadach eksploatacji i prowadzenia
robét w Urzadzeniach sterowania ruchem  kolejowym”;
wprowadzona Zarzadzeniem Nr 17 Zarzadu PKP Polskie Linie
Kolejowe S.A. z dnia 20 maja 2005 r. Biuletyn PKP Polskie Linie
Kolejowe S.A. B Nr 02 poz. 18.
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[4]

[3]

[6]

[7]

(8]

(9]

,le-6 — Wytycznymi odbioru technicznego oraz przekazywania do
eksploatacji urzadzernn sterowania ruchem  kolejowym”
wprowadzona Zarzadzeniem Nr 23 Zarzadu PKP Polskie Linie
Kolejowe S.A. z dnia 27 grudnia 2004 r.

Jle-7 — Instrukcja diagnostyki technicznej i kontroli okresowych
urzadzen sterowania ruchem kolejowym”, wprowadzona
Zarzadzeniem Nr 18 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A.
z dnia 20 maja 2005 r.

R1 (R-1) = Instrukcja o prowadzeniu ruchu pociggdw” uchwata nr
176/2008 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe z dnia
02.04.2008r.

JAr-3 = Instrukcja o sporzadzaniu regulaminéw technicznych”;
ustalona Uchwatg Nr 34 Zarzgdu PKP Polskie Linie Kolejowe
S.A. z dnia 20 stycznia 2005 .

Jr-7 = Instrukcja obstugi przejazdéw kolejowych”; wprowadzona
Zarzgdzeniem Nr 3 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A.
z dnia 2 marca 2005 r. Biuletyn PKP Polskie Linie Kolejowe S.A.
B Nr 01 poz. 6.

WWytyczne projektowania i eksploatacji systemu ochrony
ziemnozwarciowej i przeciwporazeniowej 2z uszynieniami
grupowymi w ukfadzie otwartym na liniach kolejowych”;
wprowadzona Decyzjg Nr 6 Cztonka Zarzadu - Dyrektora ds.
Techniki PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 9 lutego 2006 r.

[10] ,Ochrona przeciwprzepieciowa i przeciwporazeniowa
w urzgdzeniach srk z elementami elektrycznymi”; opracowanie
Centrum Naukowo-Techniczne Kolejnictwa w Warszawie,
pazdziernik 1994 r.

[11] Wymagania bezpieczenstwa dla urzadzen sterowania ruchem
kolejowym (opracowanie CNTK, luty 1998r., zalecone do
stosowania przez DG PKP Naczelny Zarzad Automatyki
i Telekomunikacji pismem nr KA2b-5400-01/98 z dnia
06.02.1998r.).

10.2. NORMY.
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(1]

2]

(3]

[4]

(5]

[6]

[7]

(8]

(9]

PN-EN 50122-1:2002 Zastosowania kolejowe. Urzadzenia
stacjonarne. Cze$é 1: Srodki ochrony dotyczace bezpieczenstwa
elektrycznego i uziemien

PN-EN 50122-2:2003(U) Zastosowania kolejowe. Urzgdzenia
stacjonarne. Cze$¢ 2: Srodki ochrony przed oddziatywaniem
pradoéw btadzacych wywotanych przez trakcje elektryczng pradu
statego.

PN-EN-50126:2002(U) Zastosowania kolejowe — Specyfikacja
niezawodnosci,  dostgepnosci, podatnosci  utrzymaniowe;
i bezpieczenstwa.

PN-EN 50128:2002(U) Zastosowania kolejowe — tacznos¢,
sygnalizacja i systemy sterowania — Programy dla kolejowych
systemow sterowania i zabezpieczenia.

PN-EN 501129:2003(U) Zastosowania kolejowe - tgcznosc,
sygnalizacja i systemy sterowania — Elektroniczne systemy
sygnalizacji zwigzane z bezpieczenstwem.

PN-69/K-02057 Koleje  normalnotorowe.  Skrajnia
budowli na PKP.

N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne
linie kablowe. Projektowanie i budowa.

PN-IEC 6364 Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych

BN-88/9315-11 Sterowanie  ruchem  kolejowym.

Symbole graficzne i oznaczenia literowo-cyfrowe.
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Przebudowa przejazdu kolejowego wraz z urzadzeniami samoczynnej
sygnalizacji przejazdowej SSP na przejezdzie kolejowym w miejscowosci
Siedlec, gmina Diugoteka

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

CZESC A - URZADZENIA AUTOMATYKI KOLEJOWEJ
A.01. URZADZENIA STEROWANIA RUCHEM
NA PRZEJAZDACH KOLEJOWYCH

A-15

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych — Czeé¢ A -
Urzadzenia Automatyki Kolejowej



Przebudowa przejazdu kolejowego wraz z urzadzeniami samoczynnej

sygnalizacji przejazdowej SSP na przejezdzie kolejowym w miejscowosci

Siedlec, gmina Diugoteka
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1. WSTEP

11.

1.2:

1.3.

1.4.

1.5.

Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji s wymagania wykonania i odbioru
robét zwigzanych z urzadzeniami sterowania ruchem na przejazdach
kolejowych kategorii ,B”".

Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sg
dokumentem obowigzujacym przy realizacji robét wymienionych
wp. 1.1.

Zakres robét objetych STWIORB

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB obejmujg wszystkie

czynno$ci umozliwiajgce i majace na celu zabudowe urzadzen
sterowania ruchem na przejazdach kolejowych kategorii ,B", w
zwiazku z przebudowg przejazdu kolejowego.

1.3.2. Niniejsze STWIORB obejmujg swoim zakresem cato$¢ robot

zwigzanych z przebudowg urzadzen na przejezdzie kolejowym
w nastepujacym zakresie:

e montaz sieci kablowej dla urzadzen docelowych,

e montaz zewnetrznych urzadzen  drogowych (napedéw
rogatkowych, dragéw zapory, sygnalizatoréw drogowych),

¢ regulacja urzadzen.
Podstawowe okreslenia

Znaczenia okre$len podstawowych i skrétéw przyjetych w niniejszej
STWIORB sg zawarte w STWIORB A.00. — ,Wymagania ogéine”.

Ogoélne wymagania dotyczace robot

1.5.1. Ogblne wymagania dotyczace robét sg zawarte w STWORB A.00.

Wymagania ogoéline.
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1.5.2. Podczas wykonywania robét kolizyjnych w istniejgcych

urzadzeniach srk nalezy przestrzega¢ obowigzujgcych przepiséw,
rozporzadzen i instrukcji obowigzujacych na PKP PLK S.A.

2. MATERIALY

2.1. Ogblne wymagania dotyczace materiatéw sg zawarte w STWIORB A.00
- . Wymagania ogéine”.

2.2. Procedura postepowania z urzadzeniami istniejacymi opisana jest
w STWIORB A.00 — ,Wymagania ogéine”.

2.3. Wymagania materiatowe zwigzane z urzadzeniami istniejagcymi oraz
docelowymi sg zawarte w DTR i instrukcjach producentéw tych
urzadzen.

2.4. W czasie przebudowy urzadzer srk beda stosowane podstawowe
materiaty, jak:

- naped rogatkowy (zdemontowany);

- drag rogatkowy;

- sygnalizatory drogowe (zdemontowane);
— kable sygnalizacyjne 0,6kV/1kVK;

- rury z tworzywa sztucznego,

- sygnalizator akustyczny (zdemontowany).

2.5. Wykonawca, wraz z kompletem odpowiadajgcych projektowi nowych
urzadzen, powinien dostarczy¢é komplet przyrzadéw i narzedzi
potrzebnych do montazu i regulacji w ilosciach niezbgdnych do ich
montazu wraz z wykazem niezbednych narzedzi uniwersalnych.
Powyzsze wymagania odnosi si¢ do urzadzen nie wystepujacych
w stanie istniejagcym na przebudowywanym przejezdzie kolejowym.

2.6. Dla nowych urzadzerh Wykonawca dostarczy kompletng dokumentacje

techniczng wraz z instrukcja montazu, regulacji i utrzymania oraz ze
spisem czesci zamiennych.
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3. SPRZET

g

< 3

Przewiduje sie uzycie nastgpujgcego sprzetu:
« samochéd dostawczy do 0,9 t,
« narzedzia $lusarskie reczne,

« narzedzia i sprzet specjalistyczny, zgodnie z zaleceniami DTR
producentéw urzadzen.

Nie wyklucza sie uzycie innego sprzetu. Uzycie innego sprzetu nalezy

szczegbtowo opisaé w ofercie i wycenié.

4. TRANSPORT

Ogélne wymagania dotyczace transportu sg podane w STWIORB A.00.
"Wymagania ogéine”.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1.

9.4,

5.3.

2.4,

5.5.

Ogélne zasady wykonywania robét ziemnych i montazowych zawarte
sg w STWIORB A.00.

Montaz urzadzen nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami, instrukcjami i normami (punkt 10 STWIORB A.00 -
Wymagania ogéine), projektem technicznym oraz zaleceniami
producentéw, zawartymi w przedmiotowymi DTR urzgdzen
i specyfikacjami w zakresie wykonawstwa.

Ochrone przeciwporazeniowg i przeciwprzepieciowg nalezy wykonac
zgodnie z projektem technicznym, wytycznymi, normami serii PN-EN
50122 oraz przedmiotowymi DTR urzadzen.

Sie¢ kablowg, montaz osprzetu, oznaczenia tras i zyt kablowych oraz
podtaczenie i sprawdzenie kabli nalezy wykona¢ zgodnie
z dokumentacjg projektowg oraz normg N SEP-E-004

Wszelkie zmiany w dokumentacji projektowej powstate w czasie
wykonywania robét nalezy na biezaco nanosi¢é na dokumentacje
powykonawcza.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

8.1.

6.2.

6.3.

6.4.

Materialy nowe uzyte do montazu urzadzerh muszg posiadaé
odpowiednie Certyfikaty lub Swiadectwa Kwalifikacyjne, dopuszczenie
do stosowania na PKP PLK S.A. oraz spetniaé parametry jakosciowe
i posiadaé petne wyposazenie dodatkowe okreslone w dokumentacjach
techniczno-ruchowa producentéw tych urzadzen

Sprawdzenie i odbiér rob6t powinno byé wykonane zgodnie
z przepisami podatnymi w pkt. 10 i w DTR urzadzen.

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich
zakorczeniu powinny podlegac:

e zgodno$¢ wykonania robét z dokumentacjg projektowa,

e zgodnos$¢ zastosowanych typow urzadzen,

e wiasciwe potgczenie kabli i przewodow,

e widocznos¢ sygnatéw na sygnalizatorach drogowych,

e wykonanie ochrony przeciwporazeniowej i przeciwprzepigciowe;j,

o jako$¢ powtok malarskich i antykorozyjnych (dla nowych urzadzen),

e wykonanie oznaczen na obudowach urzadzen i opiséw elementow,

prawidtowos$¢ dziatania sterowania.

W przypadku stwierdzenia wad materiatdbw lub nasuwajgcych sie
watpliwoéci zwigzanych z obnizeniem jakosci, materiaty przed
wbudowaniem nalezy podda¢ badaniom, ktére okresla dalszg
przydatno$¢ materiatu. W przypadku odrzucenia materiatu Wykonawca
zobowigzany jest zastapi¢ go materiatem bez wad.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.

1.4

Ogoélne wymagania dotyczace obmiaréw robét sq podane w STWIORB
A.00. ,Wymagania ogdine”.

Dla obmiaru robét (montaz urzadzen) nalezy przyja¢ za jednostke
obmiaru:
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- metr rowu kablowego (wykonanie robét ziemnych, zasypanie kabla
W rowie wraz z utozeniem taSmy oznaczeniowej),

- metr sieci kablowej (kabel, utozenie kabla wraz z potgczeniami
z urzadzeniami),

- metr wigzki oston otaczajacych (rur przepustowych badz
ostonowych),

- komplet sygnalizatora drogowego (wraz z fundamentem i osprzetem
kablowym),

- komplet napedu rogatkowego (wraz z fundamentem i osprzetem
kablowym),

- komplet draga zapory drogowej (wraz z osprzetem),

Koszt montazu musi uwzgledniaé wszystkie prace montazowe,
kontrolne i pomiarowe.

8. ODBIOR ROBOT

8.

8.2.

Ogéine wymagania dotyczace warunkéw odbioru robét, ich podziatu
oraz warunkéw tych odbiorébw sga zawarte w STWIORB A.00.
"Wymagania ogoine”.

Sprzet do prac zwigzanych z odbiorem robét oraz $rodki transportu
zapewnia Wykonawca na wiasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.

9.2.

Ogélne wymagania dotyczace warunkéw ' ptatnosci sg zawarte
w STWIORB A.00. ,Warunki ogoine”.

Podstawa ptatnosci za wykonane roboty stanowi przyjeta jednostka
obmiaru w pkt. 7.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Wykaz norm, przepiséw i instrukcji, dotyczacych wykonywania robét wg
niniejszej specyfikacji jest zawarta w STWIORB A.00. Wymagania ogdine.

A-21

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych — Cze$¢ A -

Urzadzenia Automatyki Kolejowej



