D.05.03.13

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.05.03.15 Wzmocnienie geosiatistniejacej nawierzchni

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgjyymagania dotyczce wykonania i odbioru robot
zwiagzanych ze wzmocnieniem pasmowym geoaiatkwierzchni bitumicznej w ramach Przebudowy drogi
powiatowej nr 2016D w miejscowoi Sasnica, gmina Kty Wroctawskie.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatliia
robét wymienionych w punkcie 1.1

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia w niniejszej specyfikacji magastosowanie przy wykonywaniu wzmochienia pasmovetgal
jezdni istniegcej z projektowas przez utaenie geosiatki przeciwdziatgjej sgkaniom.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Okrélenia podstawowe podane w niniejszej $godne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M.00.00.0ymagania ogoéine”, pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbjie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Warunki ogélne stosowania materiatéw, ich pozyskasiktadowania podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. STOSOWANE MATERIALY

2.2.1. Geosiatka

Do wzmocnienia nawierzchni nalezastosowégoesiatk powlekan, asfaltem, spetniaga nizej podane
wymagania:

- wytrzymala¢ na rozcaganie —= 70 kN/m

- wydtuzenie przy zerwaniu 3 %,

- nominalna wielké¢ oczek siatki 30 mm,

Zastosowana siatka powinna gwarantéwayskanie wiéciwego po4czenia midzywarstwowego poprzez
kontrok napezeniascinajpcego medzy warstwami asfaltowymi a siatkWartags¢ tego napgzenia nie powinna
by¢ mniejsza ni 1,3 MPa.

2.2.2. Elementy mocujce siatke do podtoza

Dobér elementéw shacych do zamocowania siatki do powierzchni jezdazasposéb wykonania zaproponuje
Wykonawca i uzyska akceptadpzyniera.

2.2.3. Emulsja asfaltowa

Do skropienia powierzchni, na ktérychdzie utzona siatka, nafgy uzy¢ emulsy kationowa, szybkorozpadowy
Jednostkowe ziycie lepiszcza nalsy przyja¢ zgodnie z zaleceniami producenta wybranej siatki.

3. SPRZAET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. DOBOR SPRZETU

Do wykonania rob6t naky uzy¢ nastpujacego spratu:

a) szczotki mechanicznej, szczotégznej,

b) nazyc do ckcia drutu, gcznej pity tarczowej, olag — do cicia oraz 4czenia pasm siatki,

c) skrapiarki.

Niektore roboty, przy ktérych nienliwe jest zastosowanie spta, naley wykonywa: recznie.



4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagagidle” pkt 4.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW

Transport siatki syntetycznej powinien odbyvgde samochodami skrzyniowymi.

W czasie transportu i sktadowania rigleachowa takie warunki, aby siatka nie ulegta deformacjom,
utrudniapcym jej prawidiowe uteenie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M.00@QWymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. PRZYGOTOWANIE PODLO ZA DO ULOZENIA SIATKI SYNTETYCZNEJ

Powierzchnia do ufeenia siatki powinna ky rowna, lokalne nieréwrigi nie powinny przekraczeb mm,
oczyszczona z kurzu, btotazhego kruszywa i innych zanieczyszaizekropiona emulsjw ilosci wskazanej
przez producenta siatki.

5.3. ULOZENIE SIATKI

Siatke nalezy utozy¢ po catkowitym rozpadzie emulsji, w sposéb gwarasgyiyéwne utaenie, bez sfalowa
i zalama. Sposéb mocowania siatki podézaproponuje Wykonawca i uzyska akceptaeiyniera. Po
utozonej siatce nie m@ st odbywa ruch pojazdow.

Po ut@eniu siatki mana przysipi¢ do uktadania warstwy bitumicznej zgodnie z DokuraejtProjektova.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblplet 6.

6.2. KONTROLA PRAWIDLOWO SCI WYKONANIA ROBOT

Kontrola jakdci rob6t powinna obejmowa

- sprawdzenie réwrigi powierzchni, na ktorej przewidziano amie siatki,

- sprawdzenie jakkei materiatow: identyfikacja siatki dostarczonejTeren Budowy oraz emuls;ji,

- jednorodnéc¢ skropienia oraz wizuafnocere zakaiczenia procesu rozpadu emulsji (jednorodnie czhamava
powtoki wydzielonego z emulsji asfaltu,

- prawidtowe zamocowanie siatki do powierzchni j@zgvarantugce jej rownomierne przyleganie do pozio
- sprawdzenie réwrigi utozonej warstwy siatki,

- sprawdzenie jakizi polaczenia midzywarstwowego mnedzy warstwami bitumicznymi a geosiatk min.

2 probki/ 1 km .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00@M\@ymagania ogolne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednosti obmiarovy jest 1 m(metr kwadratowy) uteonej siatki

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00@Mymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentaBjrojektova, ST | wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena 1 m(metr kwadratowy) ulbonej siatki obejmuje:

— prace pomiarowe i oznakowanie robot,

- zakup i dostarczenie potrzebnych materiatow,

— utozenie siatki na skropionym emuigpodtazu wraz z przymocowaniem,

- przeprowadzenie wymaganych pomiarow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. ,Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsg@howe EmA-99”. Instytut Badawczy Drég i Mostow,
Zeszyt 60, 1999 r.



