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D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY

| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \Sifwymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwiazanych z:

- odtworzeniem trasy drogowej i jej elementow,

- zatlazeniem oraz wyznaczeniem punktéw wysékowych,

- wyznaczeniem (wznowieniem) znakéw granicznyclakanw ,PD” oraz punktow szczegdtowej osnowy
realizacyjnej,

- odtworzeniem zniszczonych punktow osnowy geodeg\frealizacyjnej).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakad®nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualreaciji
robét wymienionych w p. 1.1, zgodnie z Specyfiga@jM-00.00.00 — ,Wymagania Ogdlne”.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zwanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu wyznaczenie w terenie przebiegu tdisgowej, potaenia
obiektow inzynierskich oraz innych elementéw projektu budowgmeSpecyfikacja dotyczy réwrie
odtworzenia zniszczonych w trakcie budowy znakéangriznych, znakéw ,PD” oraz punktow osnowy
geodezyjnej. Wszystkie czyném ujete w punktach 1.3.1-1.3.2 naledo obowizkdw Wykonawcy, w trakcie
prowadzenia robét budowlanych.

Wszelkie wykonywane prace powinnydwykonywane zgodnie z oboyzujacymi przepisami i normami
wyszczegoélnione w punkcie 10.

1.3.1. Wyznaczenie osi trasy i oraz pozostatycmel@déw projektu budowlanego

W zakres robét pomiarowych, wchagdz

a) wyznaczenie sytuacyjnego i wységmwego punktow gtéwnych i szczegbtowych trasy,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, oclrmi przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

f) odtworzenie wszystkich znakéw geodezyjnych naoagch lub zniszczonych w trakcie budowy

i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytu@alniektu (kontur, podpory, punkty).

1.3.2. Wznowienie zniszczonych znakéw granicznyadapdrogowego z trwabtabilizacy.

Zamawiajcy przekae Wykonawcy istniejce, zastabilizowane znaki graniczne, znaki PD pasgowego oraz
punkty osnowy realizacyjnej wykonanej przez Zamayergo (dane liczbowe Wykonawca pozyska z
wiasciwego miejscowo @odka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej).

Przekazanie nagii w formie protokétu na podstawie inwentaryzaejienowej. Znaki graniczne, znaki ,PD”
punkty osnowy realizacyjnej oraz innej osnowy genyjleej podlegaj ochronie prawnej zgodnie z przepisami
ustawy Prawo Geodezyjne i Kartograficzne (Dz. @085r., Nr 240, Poz. 2027, zp&m.) Wykonawca
odtworzy na whasny koszt zniszczone w trakcie budamw. punkty i znaki zgodnie z oboyzujacymi
standardami technicznymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Punkty gtéwne trasy - gtébwne punkty geometryczasymiezihdne do prawidtowego wytyczenia jej
geometrii

w terenie.

1.4.2. Znak ,PD" pasa drogowegawiadek znaku granicznego umiejscowiony berednio przed znakiem
granicznym i na odcinkach prostych, w odlggtach nie przekraczagych 200 m, z zachowaniem widocZoob
pomigdzy sisiednimi znakami. Projekt rozmieszczenia znakow”,Ralezy uzgodné z Zamawiaicym.

Znak naley umieici¢ napisem do strony wewtrznej pasa drogowego. Wymiary stupa oraz szczegoty
kolorystyki musz by¢ zgodne z porszym rysunkiem (rys. nr 1).
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Rys. 1 Szczegolowy rysunek znaku , PD”

1.4.3. Znaki graniczne - znak z trwatego matenahieszczony w punkcie granicznym, azakrwaty element
zagospodarowania terenu znajgyj sk w tym punkcie. Stabilizagjpunktéw granicznych natg wykona
znakami naziemnymi i podziemnymi. Na terenach canti@onej nawierzchni dopuszcza simieszczenie tylko
znaku naziemnego z trwatego materiatu

1.4.4. Pozostate okikenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigéine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padeanST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diggicokoto 0,50 metra. ( rodzaj materiatu i jego wgnyi— w
zaleznosci od warunkOw terenowych. Pale drewniane umieszezmza granicrobét ziemnych, wasiedztwie
punktéw zatamania trasy, powinny rdi@ednic: od 0,15 do 0,20 mi dlugéod 1,2 do 1,5 m.)

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianégrednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugs
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istadejj nawierzchni bolce stalovéeednicy 5mm i dtugéci od
0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtuga¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

Do trwalej stabilizacji zniszczonych znakéw gramigeh i znakéw PD pasa drogowego uglezy¢ elementdw:
- stupkéw betonowych lub kamiennych z kizyn w gornej ptaszczpie stupka

- zelbetowych znakéw granicznych z wyttoczonym napisBhS DROGOWY” od strony

wewretrznej pasa (wg rysunku nr 1).

2.3. Wymagania wzg¢dem materiatow dla znakéw PD

Do produkcji elementéw natg stosowd beton wg PN-88/B-06250, klasy B 25.

Beton wyty do produkcji elementéw, powinien charakteryz6wi:

— wytrzymalacia nasciskanie,

— nasikliwoscia, ponizej 5%,

— mrozoodporngia i wodoszczelngcia, zgodnie z normPN-88/B-06250.

Wykonawca powinien wykorgabadania prébek betonu pobranych z w/w elemenignaeadstawnd wyniki tych
bada Inzynierowi do akceptacji.

Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji pasgaivego powinny by zaakceptowane przezziyniera .
Musz bye:

- wolne od spkan,

- wolne od wykruszie ubytkéw,

- powierzchnie powinny kiygtadkie, bezladéw po pcherzach powietrznych,

- wymiary i kolorystyka powinna lyzgodna z opisem.



3. SPRZAET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt

3.2. Sprt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimvych naley stosowd nastpujacy sprzt:

- tachimetry elektroniczne,

- dwuczstotliwosciowe odbiorniki GPS, uniiwiajace prag w trybie RTK,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

- samochdéd dostawczy.

Sprzt stosowany do wyznaczenia trasy drogowej i jejikpdw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru oraz powinien posiatiaktualne atesty orgaviadectwa komparacji.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Znaki ,PD” i graniczniki betonowe maghy¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi w pozycji
poziomej.

Elementy powinny b zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu . $prz
i materiaty do odtworzenia trasy ta przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przejmie od Zamaygego plac budowy oznaczony znakami
granicznymi i znakami PD pasa drogowego oraz datycghice podstawowej osnowy realizacyjne;j.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia

i pomiary geodezyjne nieztine do szczego6towego wytyczenia robét, w tym agtezczegotow osnove
realizacyjn

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformaazyniera o wszelkich niezgodégach wykrytych podczas
tyczenia punktow gtéwnych trasy (i (lub) reperéwoozych. Niezgodrizi powinny zosté wyjasnione

a ewentualne bdy usungte.

Wykonawca powinien sprawdzezy rzdne terenu ok&bone w dokumentacji projektowej ggodne

z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #dia Sie
od rzdnych okrélonych w dokumentaciji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powiniyd bmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z rénic rzednych terenu podanych w dokumentac;ji
projektowej i rednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostamwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku
obciaza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungi¥rednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w spos6b wyramy i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaize czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygejo zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworz@ese konieczne do dalszego prowadzenia robénstan
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @di@igtowej realizacji robét naia do obowazkéw
Wykonawcy.



5.3. Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktw wysokdaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne pomy by¢ zastabilizowane przyzayciu pali drewnianych
a take downzane do punktéw pomocniczych, pabmych poza granicrobo6t ziemnych. Maksymalna odlegio
pomigdzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezmprzekracza300 m. przy zachowaniu wzajemne;j
widoczndgci.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysoléciowe (repery robocze) wzadhosi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegks micdzy reperami roboczymi wzdtitrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyiosi
500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zatée od jego
konfiguracji. Repery robocze nalezatary¢ poza granicami rob6t zaganych z wykonaniem trasy drogowe;j i
obiektéw towarzysgych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty stale na stabilnych, istnieych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeslpocze naley zatazy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przez4yniera.

Rzedne reperdw roboczych najeokreslac¢ z taka dokladndcia, abysredni bkd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4mm/km, stosig niwelacg podwoéjra w nawizaniu do reperow gagtwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego¢dne;.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, (podstawowa osnowa realizacyjna) i jej romgie — szczegotowosnowg realizacyjma
zalazom przez Wykonawe

O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztalttowania trasy, Ieezrzadziej i co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentaciji projektowej niezeno
by¢ wigkszeniz 5 cm dla wszystkich oblych niniejszym projektem drddRzzdne niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafeuzy¢ materiatéw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robét zagi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaagraobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okréenie granicy rob6t), zgodnie z Dokumentgyojektovy oraz w miejscach wymaggych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia rotdmiejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr.
Odlegta¢ migdzy palikami lub wiechami natg stosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegtéc ta, co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uiiwia¢ wykonanie nasypow i wykopOw o ksztalcie zgodnym
z Dokumentagj Projektowvd.

5.6. Wyznaczenie statych punktow pomiaru geodezyjge (kontrolnego)

Przed przysipieniem do rob6t na czas ich wykonywania, malryznaczy co 20m (w pasie roboét) state punkty
do pomiaru geodezyjnego (kontrolnego) w przekrajprgecznym drogi :

- stanu istnigjcego

- po frezowaniu

- po wykonaniu koryta pod konstrukcj

- po wykonaniu poszczegdlnych podbudéw (poza podivacbitumiczg)

- po wykonaniu warstwycieralnej

llos¢ punktow w przekroju porzecznym powinnatkigk dobrana by doktadnie adjprzekroj na kadym w/w
etapie wykonywanych robot.

Punkty okrélajace wyznaczone przekroje najezastabilizowa w gruncie w sposéb trwaty i chranprzed
zniszczeniem prze okres trwania robo6t.. Ich lokadiz nalezy okresli¢ za pomog wspotrzdnych.

Przed rozpoczxiem robot, taki plan przekrojow, Wykonawca jesbawiazany przediay¢ Inzynierowi.
Kazdorazowo, Inzynier zanim wyda zgo@ na wykonywanie robét wyzej okreslonych, Wykonawca musi
przekazat komplet opracowanych wynikéw pomiaru geodezyjnego.

5.7. Wznowienie zniszczonych znakow granicznych, akdéw ,PD” pasa drogowego oraz

punktéw osnowy geodezyjnej
Wznowienie granic musi ldywykonywane przez geodgtzgodnie z Ustawz dnia 17.05.1989 r. ,Prawo



Geodezyjne i Kartograficzne”.

Stabilizacg zniszczonych stupéw pasa drogowego ,PD” maleykona zgodnie z punktem 1.4.3 oraz rys.1
okreslajacy glebokas¢ wkopania, a znaki graniczne betonowe po wkopamiunywystawé ponad powierzchai
podtaza do 5¢cm oraz powinny Bypomalowane jaskraafarba.

Odtworzenie zniszczonej osnowy geodezyjnej poziamgisokaciowej w uzgodnieniu z wkgiwym
miejscowo PODGIK zgodnie z oboyziujacymi Standardami Technicznymi. Poigyge prace musi By
wykonywany przez

geode¢ uprawnionego.

5.8. Operat z odtworzenia zniszczonych znakow gracy pasa drogowego —dla
Zamawiajacego.

Operat powinien bywykonany zgodnie z obow#ujacymi przepisami i normami. W zgdzniku (czsci
mapowej)

powinny s¢ znajdowda:

- wykaz wspéirezdnych punktéw granicznych zastabilizowanych (z éllerdem jaki rodzaj punktu — PD czy
granicznik),

- mapy wstgowe (mapy pasa drogowego) z wrysowana ggariaznaczonymi punktami granicznymi
(rozr&ni¢ rodzaje punktow), w postaci analogowej — wydrukaktualizowanego pliku graficznego (dxf)
dostarczonego przez Zamavigeggo.

- kopia protokoly z okazania punktéw granicznycladeicielom nieruchomgxi przylegltych do pasa drogowego
z zahcznikami graficznymi (szkice),

5.9. Pomiary powykonawcze

Wykonawca po zak@zeniu rob6t budowlanych wykona w ramach pomianunymnawczego w szczegolém:
1. Pomiar sytuacyjno-wysokciowy wybudowanych lub przebudowanych elementéwospgdarowania pasa
drogowegodcznie z uzbrojeniem terenu

2. Dostarczy aktuainmagp; sytuacyjno-wysok&iowa z uzbrojeniem podziemnym, naziemnym i nadziemnym
terenu, obejmujca pas drogowy olfy inwestycy oraz teren przylegty po 10 metréw od jego grawigplot na
papierze oraz w wersji numerycznej namku cd w formacie cgp. (program C-geo) dxf. lumddeeli na
terenie przylegltym &a znajdowa si¢ budynki naley uwidocznt je w cat@ci — niedopuszczalne jest pokazanie
tylko $ciany licowej budynkow.

Granice dziatek mugzby¢ naniesione na magpomiaru powykonawczego z danych pomiarowych
pochodzacych z czynnéci ustalenia granic pasa drogowegagjew ramach projektowania inwestycji
czynnaci te byly wykonywane. Jeli nie byty wykonywane, granice nalenanig¢ na magp wedtug stanu na
mapie zasadniczej i mapie ewidencji gruntdw. Naietadbioru prac budowlanych Zlegay dopuszcza
wstepny odbiér od Wykonawcy mapy pomiaru powykonawczkgp odpowiednich klauzul wdeiwego
Powiatowego &odka Dokumentacji Geodezyjno-Kartograficznej. Weiiem ostatecznego odbioru jest
uzyskanie tych klauzul.

3. W uzgodnieniu z wkziwym Powiatowym Grodkiem Dokumentacji Geodezyjno-Kartograficznej wyke
dokumentagj niezlzdng do wprowadzenia do operatu ewidencji gruntow zmiagsznaczeniu ytkownikow
gruntowych na oznaczenie ,dr” (drogi) dla wszysikigytkownikéw w dziatkach potoonych w granicach pasa
drogowego. Dokumentacja ta musi posiagatwierdzenie wisciwego Powiatowego €@odka Dokumentaciji
Geodezyjno-Kartograficznej o przgju do zasobu geodezyjno-kartograficznego.

Wykonawca zobowgzany jest do przekazania Zamaw@mu nasfpujacych materiatow:

- mapa powykonawcza trasy wda 2 szt. w wersji analogowej oraz 2 szt. w fornesloiXF.

- kopia przygcia operatow do zasobéw odpowiedniegmdka,

- kopia opiséw oraz wspékdne odtworzonych punktéw osnowy geodezyjnej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy, punktéw wys@akowych i kolidugcych
punktéw osnowy geodezyjnej naleprowadzt wedtug ogdéinych zasad oktenych w instrukcjach i

wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanynpkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(\W@ymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.



Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektdw jes¢&a obmiaru robét mostowych.
Przy wznowieniu granic , jednostkest punkt.

Przy stabilizacji punktéw granicznych jgainkt jako:

- znak ,PD”

- granicznik betonowy

Przy zakz'e,niu lub uzupelnieniu osnowy jednosikst punkt osnowy geodezyjnej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér robét zwizanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢@ge na podstawie szkicdw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geayinej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.
Odbiér zastabilizowanych, zniszczonych w czasieomgdpunktéw pasa drogowego odbywa isa podstawie
przediczonego operatu, przez:

- sprawdzenie w terenie poprawnbzastabilizowanych punktéw

- pomiar kontrolny na wybranych punktach

- skonfrontowania danych zawartych w operacie enem

- kompletndci operatu

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platréoi podano w Specyfikacji D-M-U-00.00.00 ,Wymagawnigolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km robét zwzanych z wyznaczeniem trasy obejmuje:

- pobranie niezidnych materiatéw z wigiwego miejscowo @odka Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficzneji

- zakup i dostarczenie nieginych materiatow

- sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych ositigminktéw wysokéciowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualmytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych (co 20m) almigrow kontrolnych z ich stabilizacpa czas budowy
- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrateprzed zniszczeniem i oznakowanie utatudge)
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

- odtworzenie (ewentualnie zniszczonych lub uszkogizh) punktéw geodezyjnych

- wyznaczenievszystkichobiektow mostowych przepustéw

- sprawdzenie wykonanych robot

Cena stabilizacja jednego znaku granicznego z pinina rodzaj stabilizacji obejmuje:

- pobranie niezfnych materiatow ze sktadnicy odpowiedniegwddka Geodezji i Kartografii

- zakup i dostarczenie nieginych materiatow

- wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego

- trwate zastabilizowanie zniszczonych punktéw gramych pasa drogowego po zrealizowaniu robét
- operat techniczny dla wznowionych fragmentéw piregowego

- okazanie granic wigicielom nieruchoméxi przylegajcych do pasa drogowego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykaryw prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowéopea, GUGIK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysakowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjng$okaciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-2.5 Szczgétowa osnowagagae GUGIK 2002

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacy{pleGiK 1983

. Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo geodezyjne ogeaaficzne (Dz.U. Nr 240) i przepisy wykonawcze do
ustawy

10. PN-88/B-06250 [1} Beton zwyktly

11. Ogolne Specyfikacje Techniczne GDDKIA z 1998r.

O©oO~NOOUThWwW



- GG - 00.00.00 Wymagania og6lne
- GG - 00.11.02 zZatenie osnowy realizacyjnej przy budowie drég i obd@k mostowych,
- GG - 00.12.01 Pomiar powykonawczy zrealizowanydgowych obiektow budowlanych

D-01.02.01

USUNIECIE DRZEW | KRZEWOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \Sifwymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z usugciem drzew i krzewdw.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakaud@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualieaciji
robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét, zmanych z usugciem drzew
i krzewow, wykonywanych w ramach robét przygotowayah.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okééenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami

oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wygania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpie 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Bkt

3.2. Sprat do usuwania drzew i krzewow

Do wykonywania robot zwzanych z usurciem drzew i krzewOw naky stosowa:

- pity mechaniczne,

- specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniarpriich usuricia z pasa drogowego,

- spycharki,

- koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalioe” pkt 4.

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpir oraz gadzie naleyy przewozé transportem samochodowym.

Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat sytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydy
transportowane w sposéb nie poweagyjich uszkodze

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzewow

Roboty zwizane z usugciem drzew i krzewow obejmajwyciecie i wykarczowanie drzew i krzewdw,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsceaksymalnie do 10 knzasypanie
dotéw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozdasiglo wykarczowaniu.

Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéwinnych miejscach wskazanych
w Dokumentacji Projektowej, powinien bpczyszczony z drzew i krzewow.

Zgoda na prace zwizane z usurciem drzew i krzewdw powinna byizyskana przez Zamawagggo.
Wycinke drzew o wiaciwosciach materiatu zytkowego naley wykonywa w tzw. sezoniegbnym, ustalonym
przez Ireyniera.

W miejscach dokopow i tych wykopéw, z ktorych grigst przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren
nalezy oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuné¢ korzenie tak, aby zawasidczesci organicznych w
gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasyppnziekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren najeoczyécic tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty sina gébokaosci do 60
cm ponkej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypuyyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.
Roslinnos¢ istniepca w pasie rob6t drogowych, nie przeznaczona doigsa, powinna by przez Wykonawg
zabezpieczona przed uszkodzeniemelieoslinnos¢, ktéra ma b§ zachowana, zostanie uszkodzona lub
zniszczona



przez Wykonaweg, to powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zgdkesany przez
odpowiednie wiadze.

5.3. Zabezpieczenie rdinnosci istniejacej przed uszkodzeniem

Zgodnie z wymogami prawa budowlanego trzeba skatecabezpieczyczsci nadziemne drzew — pie
korore oraz cz$¢ podziemn - korzenie wraz z gleb

5.3.1 Zabezpieczenie pnia.

Aby zabezpieczypnie drzew przed uszkodzeniem zaleggeaslen ze sposobow zabezpieczenia, to jest
odeskowanie pni. Sposob ten polega na awinipni przed odeskowaniem matami stomianymi lub
trzcinowymi. Odeskowanie nalg wykona uwzgkdniajac ksztalt pnia. Deski powinny przylegedo pnia
mozliwie jak najwieksz powierzchni. Pien powinien by okryty deskami do podstawy korony. Deski iigle
przymocowa przez mocne odrutowanie lub olinowanie, nie hal&ywaé gwozdzi.

5.3.2. Zabezpieczenie korzeni.

Aby zabezpieczykorzenie drzew zalecagsivygrodzenie powierzchni wyznaczonej rzutem korored/
wykonujac ogrodzenie, ktérego wysaodnie powinna b§ nizsza nk 2 m. W przypadku topoli dopuszcza si
wyciecie do 30% korzeni. Roboty ziemne w strefie koraemj naley wykon& recznie. Powinny b§ one
przeprowadzone na wiosnw czasie pogody pochmurnej lub deszczowej. \icstdkorzenie nie powinny gy
diuzej niz 1 godzir, na powietrzu nie ditej niz 2 godziny, natomiast na powietrzu w stanie stalgotnym nie
diuzej niz 8 godzin. Do zabezpieczenia korzeni przed wysyielmamaley uzy¢ mokrego torfu, mat, tkanin
jutowych lub czarnej folii. Powierzchgitigé korzeni naley zabezpieczytak jak gatzie po cgciach
sanitarnych. Przyetym korzeniom nabey umazliwi ¢ regeneragj poprzez wykonanie ekranu korzeniowego,
zbudowanego przy pomocy pali, siatek i folii. Ngstie wykop nalgy wypeini od strony drzewa warstw
ziemi urodzajnej.

5.3.3. Zabezpieczenie korony.

Aby zabezpieczy korony drzew naley wygrodzi teren w granicach rzutu ich koron, podobnie jaraypadku
wygrodzenia terenu zadrzewionego w celu ochronyéwir Naley tez wyznaczy drogi poza zaggiem koron
drzew analogicznie jak w przypadku ochrony korzbmew. Dodatkowo naky uwzgkdni¢ przy tym wysokéc¢
srodkow transportu, maszyn i udzen budowlanych. Dopuszczassiprzedzenie nieuniknionych uszkodze
drzew wykonaniem prac ogranicgeych rozmiar uszkodse np. cie¢ technicznych. Giia te mana
wykonywa przez caly rok. Ich rozmiar wynosi maksymalnie 20fsy asymilacyjnej drzewa w jednym
nawrocie. Gicia i zabezpieczenie miejsg€inalery wykona zgodnie z zasadami jad@ cig¢ pielegnacyjnych i
zabezpieczania miejscéi

5.4. Usungcie drzew i krzewOw

Pnie drzew i krzewdw znajcige sé w pasie robot ziemnych, powinny bwykarczowane, za wyikiem
nastpujacych przypadkéow:

- w obrbie nasypow - jeeli $rednica pni jest mniejsza od 8 cm i istaggj rzdna terenu w tym miejscu
znajduje s co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanejdny drogi albo powierzchni skarpy nasypu.
Pnie postawione pod nasypami powinny Bgiete nie wyej niz 10 cm ponad powierzchpterenu. Powsisze
odstpstwo od ogodlnej zasady, wymagizgj karczowania pni, nie ma zastosowanizeljgprzewidziano
stopniowanie powierzchni terenu pod podstaasypu,

- w obrbie wyokmglenia skarpy wykopu przecingiego st z terenem. W tym przypadku pnie powinny by
scigte rbwno z powierzchaiskarpy albo potej jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doly po wykarczowanych phiaalery wypetnic gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zaggci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-02.00.B@hoty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopdw, nafe tymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesiv nich
wody.

Wykonawca ma obowrek prowadzenia robo6t w taki sposob, aby drzewadstawiaice wartgé¢ jako materiat
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wtasciwosci w czasie robét.

Mtode drzewa i inne idiny przewidziane do ponownego sadzenia powinnywykopane z dia ostraznoscia,
w sposéb, ktéry nie spowoduje trwatych uszkagzenastpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostasai po usunitej roslinnosci

Spos6b zniszczenia pozostaiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub
wskazaniami layniera. Jeeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewr, za pomog specjalistycznego
sprztu, to sposob wykonania powinien odpowiadaleceniom producenta spiz. Niewyteczne pozostaioi
po przer6bce powinny Byusungte przez Wykonawgz terenu budowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.

6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzewoéw



Sprawdzenie jakai robo6t polega na wizualnej ocenie komplésiaisunécia raslinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotéw. Zeggczenie gruntu wypemnigego doty powinno spetniaodpowiednie wymagania
okreslone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(\V@ymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovwe rob6t zwazanych z usugciem drzew i krzewow jest:

- dla drzew - sztuka,

- dla krzewow i zargdi - m2

- dla laséw nie wpisanych do ewidencji 2 m

- dla laséw wpisanych do ewidencji - ar

Obmiar powinien b§ dokonany na budowie, w obe@aolnzyniera. Obmiar wymaga akceptacjizymiera.
Obmiar nie powinien obejmowaakichkolwiek robét nie wykazanych w DokumentaRjbjektowej, z
wyjatkiem zaakceptowanych naspiie przez Iayniera. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego
upowanienia lrzyniera nie mog stanowt podstawy do roszcaen dodatkow zaptat.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Odbiér robd6t zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykaneo/ch pniach,
przed ich zasypaniem. Odbioru robét ménych z usurciem drzew i krzewow dokonujedynier, po
zgtoszeniu rob6t do odbioru przez Wykonaw@©dbidr powinien b§ przeprowadzony w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowamsg&ppu robo6t. Roboty poprawkowe
Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustatoz Inzynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
llo$¢ jednostek wg pozD-01.02.01 Przedmiaru.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Pfatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania rob6t obejmuje roboty opisane wejsaej specyfikacji a w szczegoken

- zabezpieczenie istnigjych drzew przed uszkodzeniem,

- wyciecie i wykarczowanie drzew i krzewow,

- wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na odl. do 25 km lub przenoikigatzi na koe drzewr,
- zasypanie dotdéw i zagzczenie oraz wywiezienie pozostaliopo wykarczowaniu,

- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

D-01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngisymagania dotycce wykonania i odbioru robot
zwigzanych ze zdciem warstwy humusu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakaud®nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualreaciji
rob6t wymienionych w p. 1.1 zgodnie z SpecyfikddfM-00.00.00 — ,Wymagania Ogdélne”.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckni&j dotycz robot zwizanych ze zdgiem warstwy
humusu.

Na obszarze inwestycji grulibzdejmowanego humusu jest znicowana i miéci si¢ w granicach od 15 cm do
70cm

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Warstwa humusu - warstwa zientlirmej urodzajnej nadagej st do upraw rolnych.

1.4.2. Pozostate okikenia podstawowe stosowane w niniejszej Specyfilsaggodne z obowizujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjamidamymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
1.4.



1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

O przydatnéci zdjetego humusu do humusowania decydujgyhier na podstawie baddaumusu.

W czasie wykonywania robdt najeokresli¢ przydatné¢ poszczegélnych partii zdejmowanego humusu do
zastosowania go do robét zwmanych z umocnieniem skarp.

Humus gorszej jakdci nalezy przeznaczy na odktad, natomiast humus (ziemi urodzajna) lepszej jakdsci
nalezy w maksymalnym stopniu przeznacz§ do uzycia przy robotach wykonczeniowych i nasadzeniach.
Nadmiar humusu niezagospodarowanego w ramach inwsadji jest wiasnascia Wykonawcy i po jego
stronie leza wszelkie koszty zwyzane z jego odwiezieniem i zagospodarowaniem. Wykawca jest
zobowigzany zagospodarowé humus zgodnie z obowsizujacym prawem

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Bkt

3.2. Sprzt do zdjecia humusu

Do wykonania robét zwzanych ze zdciem warstwy humusu nalg stosowad:

- rowniarki,

- spycharki,

- ladowarki

- fopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscactzigg@rawidtowe
wykonanie

robét sprztem zmechanizowanym nie jest siwe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypafi&asportu na odlegdé wymagajca zastosowania
takiego sprztu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.

4.2. Transport humusu
Humus naley przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo nadpizewoz transportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéwinnych miejscach wskazanych
w Dokumentacji Projektowej powinien &pczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydijeta z przeznaczeniem do pejszego aycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewdw atainnych czynn&i okreslonych w Dokumentacji
Projektowej. Nadmiar humusu nie wykorzystany nadwid jest wtasnécia Wykonawcy.

Humus naley zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgdhdk wyptkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystargzagla prawidtowego wykonania robét, wadshie mae stanowd
zagraenie dla bezpiechstwa rob6t (zmienna grubdbwarstwy humusu,asiedztwo budowli), naley
dodatkowo stosowareczne wykonanie robo6t, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie. Warstw
humusu nalgy zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraznydh miejscach okéonych w
Dokumentaciji Projektowej lub wskazanych przezyhiera. Grubé¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od
gebokasci jego zalegania, wysoko nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budovgg frowinna by zgodna
z ustaleniami Dokumentaciji Projektowej, lub wskazpreez layniera, wedtug faktycznego stanu
wystepowania. Zdity humus nalgy sktadow& w regularnych pryzmachie przekraczagych 2 m wysokéci.
Miejsca sktadowania humusu powinnyélprzez Wykonawetak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy. Wykonanuformowan, pryzme nalezy obsia
mieszank traw w ilasci 50 kg/ha. Nie naley zdejmowa humusu w czasie intensywnych opadow i
bezpdrednio po nich, aby upilqh zaniec;yszczenia ghifub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.
6.2. Kontrola jakosci prac zwigzanych ze zdgciem humusu

Kontroli podlega w szczegdléci zgodndé¢ wykonania robét z DokumentadpProjektova:

- powierzchnia zajcia humusu,



- grubai¢ zdjetej warstwy humusu,
- prawidtowa¢ spryzmowania humusu.
Kontrola jakdci rob6t polega rowniena wizualnej ocenie prawidtowe ich wykonania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(\Vdymagania ogdlne” pkt 7.

Obmiar powinien b§ dokonany na budowie, w obe@aolnzyniera. Obmiar wymaga akceptacjizymiera.
Obmiar nie powinien obejmowaakichkolwiek robét nie wykazanych w DokumentaRjbjektowej, z
wyjatkiem

zaakceptowanych nagpnie przez layniera. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnegavapuienia
Inzyniera nie mog stanowé podstawy do roszcae dodatkow zaptat.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:

- mez (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu o danej gruiog

- mz (metr szécienny) wywiezienia nadmiaru humusu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 mwykonania robétdjecia humusudla danej grubéei obejmuje:

- zdjecie humusu w zakresie oktenym na rysunkach na petgltebokos¢ jego zalegania wraz z hatdowaniem
w pryzmy wzdhd drogi lub z odwiezieniem na odktad,

- optaty za pozyskanie miejsca odktadu,

- haldowanie w pryzmy wraz z obsianiem na odklatizimusu przeznaczonego do ponownego wykorzystania
w robotach wykéczeniowych,

Cena 1 mwywiezienia nadmiaru humusu na odkfad obejmuje:

- zatadunek humusu z pryzmy lub z hald,

- wywiezienie nadmiaru humusu na odklad wraz z jpggospodarowaniem, ktére musitagodne

z obowhzujacym prawem (Wykonawca ponosi wszelkie koszty i tplaviazane z zagospodarowaniem
nadmiaru humusu).

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wgan& ogodlne.



