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Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot

ST.0 OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Niniejsza specyfikacja techniczna odnosi sie do wspdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru
poszczegdlnych robét drogowych, ktére zostang wykonane w ramach kontraktu:: ,Przebudowa drogi powiatowej nr 1535D
w miejscowosci Nadolice Mate i Nadolice Wielkie oraz drogi powiatowej nr 1930D w Chrzastawie Matej i Chrzgstawie
Wielkiej. Etap 1 — droga nr 1535D i 1930D w miejscowosci Nadolice Wielkie”.

1.2. Zakres stosowania ST

Jako czes¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych. Specyfikacje techniczne nalezy odczytywacé i rozumie¢ w zlecaniu
i wykonaniu robot dla zadania jak wyze;.

1.3. Zakres robét objetych ST

Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu ze szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi dla danych
robot. Normy , instrukcje i przepisy wymienione w specyfikacjach bedg stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w specyfikacjach wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

Dziennik budowy - opatrzony pieczeciag Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania
wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw roboét, przeka-
zywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem, Wykonawcg i Projektantem.

Inzynier —Powiat Wroctawski— w ktérego imieniu dziata inspektor nadzoru inwestorskiego

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Kanalizacja deszczowa — sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzenia wéd opadowych
Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzenia $ciekow

Kanalizacja grawitacyjna — system kanalizacyjny, w ktérym przeptyw Sciekdw nastepuje dzieki sile ciezkosci
Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony do zbierania sciekéw z co najmniej dwoch kanatéw bocznych

Kanat nieprzetazowy - kanat zamkniety o wysokosci wewnetrznej mniejszej niz 1,0m

Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu w nim $ciekow

Komora robocza - zasadnicza czes¢ studzienki przeznaczona do czynnos$ci eksploatacyjnych. Wysokosé komory roboczej
jest to odlegtos¢ pomiedzy rzedng dolnej powierzchni ptyty lub innego przykrycia studzienki a rzedng spocznika.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowg i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci przemarzania.

Podtoze ulepszone — gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig ulepszona w celu przejecia ruchu
budowlanego i wtadciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;j.

Przedmiar robét — opracowanie zawierajace zestawienie robo6t z podaniem ich jednostek miary i ilosci w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

Przetargowa dokumentacja projektowa — cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

Rysunki - czes¢ dokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego
przedmiotem robét
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Spocznik - element dna studzienki kanalizacyjnej pomiedzy kinetg a Sciang komory roboczej

Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do kontroli i prawidtowe;j
eksploatacji kanatow

Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowania na zatamaniach osi kanatu w planie, na zatamaniach
spadku kanatu oraz na odcinkach prostych

Studzienka potaczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do tgczenia co najmniej dwoch kanatéw doptywowych
w jeden kanat odptywowy

Wiaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych umozliwiajacy dostep
do urzadzen kanalizacyjnych

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
specyfikacjami technicznymi, poleceniami Inzyniera oraz ustawg Prawo budowlane.

Wykonawca zobowigzany jest do wykonania geodezyjnej, sytuacyjno - wysokosciowej inwentaryzacji powykonawczej
(tacznie ze sprawdzeniem w stosunku do ewidencji gruntow).

Wykonawca jest zobowigzany do wytyczenia obiektu w terenie oraz do wykonania inwentaryzacji niwelety.

Wszystkie czynnosci potrzebne do realizacji kontraktu a nie wyszczegoélnione w przedmiarze robét nalezy przewidzie¢ w
kosztach ogoélnych kontraktu.

1.6. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w kontrakcie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentac;ji projektowej i komplet
specyfikacji technicznych. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone reperéw, granicznikéw, stupkow
kilometrowych itd. Uszkodzone lub zniszczone znaki Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.7. Dokumentacja projektowa i specyfikacje techniczne

Dokumentacja projektowa, specyfikacje techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy
stanowig czesc¢ kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdélnych dokumentéw
obowigzuje nastepujaca kolejnos¢ ich waznosci: dokumentacja projektowa, specyfikacje techniczne, inne dokumenty.
Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze sie koniecznym uzupetnienie dokumentacji projektowej przekazanej przez
Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i specyfikacje na wlasny koszt w 4 egzemplarzach i przediozy je
Inzynierowi do zatwierdzenia. Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i specyfikacjami.

Dane okreslone w dokumentaciji projektowej i w specyfikacjach beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli musza,
by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub specyfikacjami, i wptynie to
na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda niezwtocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane
na koszt Wykonawcy.

1.8. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakohczenia i
odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé¢ tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace w tym: ogrodzenia,
ktadki, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot,
wygody spotecznosci i innych.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inzynierem
oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktoérych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty
okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony w cene kontraktowa.

1.9. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy Wykonawca bedzie:
- utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,
- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczgcych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wtasnosci
spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania. Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

a) lokalizacje baz, magazynéw, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych

b) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
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- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwoscig powstania pozaru.

1.10. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz,
w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét
albo przez personel Wykonawcy.

1.11. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét bedg miaty Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robodt, a po zakohczeniu roboét ich szkodliwos¢ zanika (np.
materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatow od wtasciwych
organow administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.12. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wtascicielami tych urzgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajacego.

Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzehn w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju robaét, ktére
majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic Inzyniera i
wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiajgcego.

1.13. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatéw i wyposazenia
na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i
w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.

1.14. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia 0sdb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczehstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i
sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.15. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone roboét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpocza¢ roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.16. Stosowanie sie¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposdéb ciggty bedzie informowac Inzyniera o
swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.
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2. MATERIALY

2.1. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wkasciwosé i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.
Miejsca czasowego skladowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem
lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.2, Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub specyfikacje przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 2 tygodnie przed uzyciem
materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosé
wykonywanych roboét. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w specyfikacjach zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku
ustalen w takich dokumentach sprzet powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, specyfikacjach i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowo$ci
do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie
jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacje przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze byé pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw kontraktu, zostang przez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robo6t i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, specyfikacjach i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace
warunkom kontraktu na polecenie Inzyniera bedq usuniete z terenu budowy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z warunkami kontraktu, oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych roboét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacjag projektowa, wymaganiami specyfikacji, z projektem
organizacji ruchu oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokfadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw
robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentac;ji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostanag, jesli
wymagacé tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci
za ich doktadnosé¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét bedg oparte na wymaganiach
sformutowanych w kontrakcie, dokumentacji projektowej i w specyfikacjach, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji
i przy badaniach materiatéw, do$wiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jakos¢ robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jakosci materiatow.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i specyfikacjach.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreslone w specyfikacjach, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robot zgodnie z kontraktem.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekgc;ji.
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Inzynier bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen
laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te
bedg tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych
materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i
stwierdzona zostanie odpowiednia jako$c¢ tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg
jakiegokolwiek badania wymaganego w specyfikacjach, stosowaé¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.
Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybcie;j.

6.3. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatéw u zrodta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materiatéw.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢
materiatéw i robot z wymaganiami specyfikaciji na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobieraé probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki
tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub
dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

-certyfikat na znak bezpieczenstwa,

-deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobatg techniczna, w przypadku

wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono polskiej normy.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez specyfikacje, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek
materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy
6.5.1. Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do zakonczenia robot. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone
datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:
- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentac;ji projektowe;j,
- uzgodnienie przez Inzyniera harmonogramu robdt,
- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegodlinych elementéw robot,
- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
- uwagi i polecenia Inzyniera,
- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbioréw robét,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajgcych ograniczeniom,
wymaganiom szczegdélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnos$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentac;ji projektowe;j,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jakosci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badanh z
podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
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Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone Inzynierowi do ustosun-
kowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong
kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

6.5.2. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, aprobaty materiatéw, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan
Wykonawcy beda gromadzone w uzgodnionej formie. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robét. Winny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

6.5.3. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w pkt 6.6.1 i 6.6.2. nastepujace dokumenty:
- pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

- protokoty odbioru robot,

- protokoty z narad i ustalen,

- korespondencje na budowie.

6.6. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét zostat okreslony na podstawie dokumentacji projektowej, i przedstawiony w przedmiarze robot.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét , nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacji, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przy
udziale Wykonawcy przez:
Inzyniera:
- odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbidr czesciowy,
Komisje wyznaczong przez Zamawiajgcego:
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych roboét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robaét.

Odbioru robét dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robo6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartoSci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbidr ostateczny robdét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw wymaganych w specyfikacjach.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentdw, wynikow badan i
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowa i specyfikacjami.
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W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikaja-
cych i ulegajagcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajacych lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych roboét w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja projektowg i specyfikacjach z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona odbioru wykonanych roboét.

8.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego robot
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
- dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji kontraktu,
- specyfikacje techniczne (podstawowe z kontraktu i ew. uzupetniajgce lub zamienne),
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy ,
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z specyfikacjami,
- opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacjami,
- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefoniczne;j,
gazowej),
- protokoty odbioru i przekazania tych robét wtascicielom urzadzen,
- geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg obiektow i sieci uzbrojenia terenu,
- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.
Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.6. Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie ,Odbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne
Podstawa ptatnosci jest cena kontraktowa, skalkulowana przez Wykonawce za catos¢ robét i zapisana w umowie.
Cena kontraktowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajgce sie na wykonanie catosci
robot, okreslonych w dokumentac;ji projektowej i specyfikacjach i obejmuje:
- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow,
transportu na teren budowy,
- wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami towarzyszacymi (sprowadzenie sprzetu na teren budowy i z
powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),
- koszty posrednie, w skiad ktérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw
nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii
i wody, budowa drég dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania robét, wydatki dotyczace bhp,
ustugi obce na rzecz budowy, opfaty za dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych
robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy,
- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych
wystgpi¢ w czasie realizacji robét i w okresie gwarancyjnym,
- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami (bez podatku VAT).
Cena kontraktowa zaproponowana przez WWykonawce za cato$¢ rob6t w wycenionym przedmiarze robét (kosztorysie
ofertowym) jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robét objetych niniejszym
kosztorysem.

9.2. Warunki kontraktu i wymagania ogélne niniejszej specyfikacji
Koszt dostosowania sie¢ do wymagan warunkéw kontraktu (umowy) i wymagan zawartych w niniejszej specyfikacji
obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwigzane z organizacja ruchu, utrzymaniem oznakowania podczas robét i
demontazem oznakowania.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa Prawo budowlane z dnia 07.07. 1994 (Dz. U. Nr 89 z 1994r, poz. 414) z pdzniejszymi zmianami.

- Rozporzadzenie MGPIB z 21.02.1995 w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-
kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowigzujacych w budownictwie (Dz. U Nr 25 z 1995, poz.
133)

- Zarzadzenie MGPIB z 15.12.1994 w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (MP Nr 2 z
1995, poz. 29)

- Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05. 1989 (Dz. U. Nr 30, poz.163) z p6zniejszymi
zmianami.

- Rozporzgdzenie MTiGM z dnia 02.03.1999 w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43 z 1999, poz.430)
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ST.1. WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot dla zadania j.w.

1.3. Zakres robét objetych w specyfikacji technicznej

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza czynnosci umozliwiajacych wyznaczenie w terenie przebiegu trasy w/w

uzbrojenia. W zakres robot wehodzi:

- wytyczenie sytuacyjno-wysokosciowe punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych)

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb utatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie

1.4. Okreslenia podstawowe
Punkty gtdéwne trasy — sg to punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy

2. MATERIAL
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow zgodnie z ST.0. "Wymagania ogélne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac prety stalowe tzw. “szpilki’. Dla stabilizacji pozostatych punktéw
przebiegu trasy nalezy zastosowac prety stalowe tzw. “szpilki”, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce
stalowe srednicy 5mm i dlugosci ok. 5cm. Paliki “$wiadki” wbijane obok palikow osiowych powinny mie¢ dtugo$¢ okoto
50cm.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu zgodnie z ST.0. "Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet pomiarowy

Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okresleniem wysokosciowym powyzszych elementéw trasy wykonywane
bedg sprzetem geodezyjnym:

—teodolity,

—niwelatory,

—dalmierze,

—tyczki, taty, tasmy stalowe

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu zgodnie ST.0. "Wymagania ogolne”.

4.2. Transport sprzetu i materiatéw
Mozna uzywac¢ dowolnych srodkéw transportu do przewozu materiatdw uzywanych w robotach przygotowawczych.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét zgodnie z ST.0. "Wymagania ogélne”.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Wykonawca zobowigzany jest wytyczyc¢ i zastabilizowaé w terenie punkty gtéwne osi trasy oraz punkty wysokosciowe
(repery robocze) i dostarczy¢ Inzynierowi szkic wytyczenia trasy, wykaz punktdw wysokosciowych oraz wszelkie inne
dane, niezbedne do zidentyfikowania tych punktéw w terenie.

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca
ponosi odpowiedzialnos¢ za nastepstwa niezgodnosci wykonywanych robot z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami
technicznymi oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inzyniera. Wykonawca powinien natychmiast
poinformowac Inzyniera o jakichkolwiek btedach wykrytych wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i reperéw roboczych. Btedy
te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzac¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w
dokumentac;ji projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty, ktdre bazujg na pomiarach
Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikdw pomiardw przez Inzyniera. Wykonawca jest
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odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robo6t. Jezeli znaki
pomiarowe zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne
do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Wyznaczanie punktéow gtéwnych trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej. O$ trasy powinna by¢é wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50m.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci

Ogolne zasady kontroli robot podano w ST.0. "Wymagania ogdine”.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg
ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych

Sprawdzenie robot pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastepujacych zasad:

- 0$ sieci nalezy sprawdza¢ na wszystkich zatamaniach trasy.

- robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzac¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego odcinka.
Wyznaczone punkty na osi nie powinny by¢ przesuniete wigcej niz o 3cm w stosunku do projektowanych, a rzedne
punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1cm w stosunku do rzednych projektu.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie jest 1km (kilometr) trasy drogowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa i niniejsza specyfikacja jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

Odbidr robot zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw
geodezyjnych lub protokdtu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania robét pomiarowych obejmuije:

- wytyczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow giéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami

- wykonywanie pomiaréw biezgcych w miare postepu robét, zgodnie z dokumentacjag projektowg

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb utatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

— Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

— Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji - GUGIK W-wa 1979

— Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poziomai - GUGIK W-wa 1978

— Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna GUGIK W-wa 1983
— Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe - GUGIK W-wa 1979
— Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne — GUGIK W-wa 1983

— Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne — GUGIK W-wa 1983
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ST.3. USUNIECIE HUMUSU (GLEBY) | DARNINY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
usunieciem humusu (gleby) i darniny.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robé6t dla zadania j.w.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z usunieciem humusu i darniny
wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z definicjami podanymi w ST.0. "Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu zgodnie z ST.0. ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem humusu i darniny powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- spycharki,

- réwniarki,

- fopaty, szpadle i inny sprzet do recznego zdjecia humusu i darniny,

- koparki i samochody samowytadowcze do zatadunku i transportu humusu i darniny

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu zgodnie z ST.0. ,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport humusu i darniny
Humus przeznaczony do wykorzystania nalezy przemieszczac po terenie z zastosowaniem spycharek i rowniarek a jego
nadmiar przewozi¢ transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét zgodnie z ST.0. ,Wymagania ogdine”

5.2. Zdjecie humusu razem z darning

Przewiduje sie zdjecie humusu z darning. Humus z darning nalezy zdejmowac przy uzyciu spycharek lub réwniarek, a w
miejscach gdzie zastosowanie maszyn moze spowodowac zagrozenie dla bezpieczenstwa robot, nalezy dodatkowo
stosowacé reczne wykonanie robét. Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robo6t ziemnych.

Grubos$¢ zdejmowanej warstwy humusu 15-20cm. Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsce
sktadowania humusu powinny by¢ tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie opaddéw deszczu, a takze bezposrednio po nim aby
unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST.0. ,Wymagania ogoélne”.

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania rozbiérki
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu i darniny.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest: 1m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robé6t podano w ST.0. “Wymagania ogdine”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.0. “Wymagania ogdélne”.

Cena zdjecia 1m? humusu z darning obejmuije:
- zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdtuz granicy robét ziemnych lub odwiezieniem na odkfad

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja
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ST.3 FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA ZIMNO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji tech. sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robé6t zwigzanych z frezowaniem
nawierzchni asfaltowych na zimno.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t zwigzanych dla
zadania j.w.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robé6t zwigzanych z frezowaniem nawierzchni
asfaltowych na zimno gr.13cm.

1.4. Okreslenia podstawowe
Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno — kontrolowany proces skrawania gérnej warstwy nawierzchni, bez jej
ogrzania, na okreslong gtebokosé¢.

2. MATERIALY
Nie wystepuja

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu zgodnie z ST.0 Wymagania ogodlne.

3.2. Sprzet do frezowania

Nalezy stosowac frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na okreslong gtebokos¢.
Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie i zapewnia¢ zachowanie wymaganej rownosci oraz pochylen
poprzecznych i podtuznych powierzchni po frezowaniu. Szerokos$¢ bebna frezujacego powinna wynosi¢ min.1200mm.
Frezarki powinny by¢ zaopatrzone w systemy odpylania (teren zabudowany) oraz przenos$nik sfrezowanego materiatu,
podajacy go na s$rodki transportu. Za zgoda Inzyniera mozna dopusci¢ do robét frezarki bez tego systemu.

Wykonawca powinien przedstawi¢ dane techniczne frezarek, a w przypadkach jakichkolwiek watpliwosci przeprowadzi¢
demonstracje pracy frezarki, na wtasny koszt. Wykonawca moze uzywac tylko frezarki zaakceptowane przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu zgodnie z ST.0 Wymagania ogdlne.

4.2. Transport frezowanego materiatu

Transport frezowanego materiatu powinien by¢ tak zorganizowany, aby zapewnic¢ prace frezarki bez postojow. Materiat
moze by¢ wywozony dowolnymi srodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét zgodnie z ST.0 Wymagania ogodlne.

5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna by¢ frezowana do gtebokosci, szerokosci i pochylen zgodnych z dokumentacjg projektowg,
(gtebokos¢ 13cm).

Jezeli ruch drogowy ma by¢ dopuszczony po frezowanej czesci jezdni to wowczas ze wzgledow bezpieczenstwa nalezy
spetni¢ nastepujace warunki:

- nalezy usungg¢ Sciety materiat i oczysci¢ nawierzchnie,

- przy frezowaniu poszczegdlnych pasow ruchu, wysokos$¢ podtuznych pionowych krawedzi nie moze przekraczaé 4cm,
- krawedzie poprzeczne na zakonczenie dnia roboczego powinny by¢ klinowo $ciete.

Nawierzchnia powinna by¢ sfrezowana na gtebokos¢ projektowang z doktadnoscig +0,5cm

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST.0 Wymagania ogdine.

6.2. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych

6.2.1. Minimalna czestotliwos¢é pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dla nawierzchni frezowanej na zimno podano w tablicy 1

Tablica 1.
Lp. Wiasciwos¢é nawierzchni Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw
1 Roéwnos¢ podluzna tata 4-matrowa co 20 metréw
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2 Roéwnos$¢ poprzeczna tata 4-matrowa co 20 metréw
3 Spadki poprzeczne co 50 m

4 Szerokos¢ frezowania co50m

5 Glebokos¢ frezowania na biezgco

6.2.2. R6wnos¢é nawierzchni

Nierownos¢ powierzchni po frezowaniu mierzona tatg 4-metrowg zgodnie z BN-68/8931-04 nie powinny przekracza¢ 6
mm.

6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powinny byé zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancjg + 0,5%.
6.2.4. Szerokos¢ frezowania

Szerokos$¢ frezowania powinna odpowiadaé szerokosci okreslonej w dokumentacji projektowej z doktadnoscig + 5 cm.
6.2.5. Glebokos¢ frezowania

Glebokos¢ frezowania powinna odpowiadaé gtebokosci okreslonej w dokumentac;ji projektowej z doktadnoscig + 0,5cm

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.0 Wymagania ogodlne.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1m? (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST.0 Wymagania ogdlne.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg , ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt.6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.0 ,, Wymagania ogoélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? frezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obejmuje:
- prace pomiarowe,

- oznakowanie robat,

- frezowanie,

- transport frezowanego materiatu,

- przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacji tech.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.
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ST.4. ROZBIORKA PRZEPUSTOW | SCIANEK CZOLOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji tech. sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z rozbiorkg
elementéw przepustow i Scianek czotowych

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robét dla zadania j.w.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg robot zwigzanych z rozbidrka:
- istniejgcych przepustow betonowych,

- $cianek czotowych betonowych,

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sag zgodne z definicjami podanymi w ST.0. "Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu zgodnie z ST.0. "Wymagania ogoine”.

3.2. Sprzet do rozbiérki

Do wykonania robdét rozbiérkowych nalezy stosowac:
- mtoty pneumatyczne,

- sprezarki powietrza spalinowe

- tadowarki kotowe,

- spycharki,

- samochody ciezarowe samowytadowcze,

badz inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu zgodnie z ST.0. "Wymagania ogolne”.

4.2. Transport sprzetu i materiatéw

Materiat z rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce ustalone z Inzynierem. Wybor srodka
transportu zalezy od uwarunkowan lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania
dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen osi, wymiaréw tadunku i pozostatych
parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t zgodnie z ST.0. "Wymagania ogélne”.

5.2. Rozbidrka elementéw przepustéw i scianek czotowych

Istniejace przepusty i $cianki czotowe nalezy usuwa¢ mechanicznie przy uzyciu sprzetu wymienionego w punkcie 3.2.
Wykopy powstate po rozbiérce w/w elementdéw znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowag
beda wykonywane kanaty deszczowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegodlnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu sie w nich wody opadowe;.

Wykopy w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopéw nalezy wypetni¢ warstwami, odpowiednim gruntem do
poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w specyfikacjach dotyczacych robot
ziemnych.

Materiaty z rozbioérki zostang przetransportowane i ztozone w miejscach uzgodnionym z Inzynierem. Zatozono odlegto$¢
transportu gruzu ceglano-betonowego na odlegtos¢ do 10km.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST.0. "Wymagania ogoéline”.

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania rozbiérki
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
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stopnia uszkodzenia lub zanieczyszczenia elementéw lub materiatéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunietych elementach powinno spetnia¢ odpowiednie
wymagania okreslone w specyfikacjach dotyczacych robét ziemnych.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest:
- 1m3 (metr szesScienny).

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST.0. "Wymagania ogdine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.0. "Wymagania ogdine”.

Cena wykonania rozbidrki obejmuje:

a) dla rozbiorki przepustow

- wyznaczenie przepustéw przeznaczonych do rozbiérki,
- rozkucie i wyrwanie rur przepustowych

- zatadunek i wywiezienie materiatu,

- wyréwnanie i uporzadkowanie terenu rozbidrki

b) dla rozbidrki $cianek czotowych

- wyznaczenie $cianek przeznaczonych do rozbiérki,
- rozkucie i wyrwanie elementéw $cianek

- zatadunek i wywiezienie materiatu,

- wyréwnanie i uporzadkowanie terenu rozbiorki

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
- PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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ST.5. WYKONYWANIE WYKOPOW W GRUNTACH KATEGORII I-lI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonywaniem wykopoéw w gruntach kat. I-I.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot dla zadania j.w.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem wykopow w
gruntach kat. lll-IV i obejmuja:

- wykonywanie wykopéw mechanicznie z transportem urobku samochodami

- wykonywanie wykopdéw recznie z transportem urobku samochodami

1.4. Okreslenia podstawowe

Wykop ptytki - wykop, ktérego gtebokos¢ jest mniejsza niz 1m

Wykop sredni - wykop, ktérego gteboko$¢ zawiera sie w granicach 1-3m

Wykop gteboki - wykop, ktérego gtebokos¢ jest wieksza niz 3m

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenie gruntu okreslona wzorem:

Is= 94/d4

gdzie:
dq - gestosc objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3)

dgs - gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego okreslona w normalnej probie Proctora (Mg/m3)

Wskaznik réznoziarnistosci gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca zageszczalnos¢ gruntéw niespoistych okreslona wg wzoru:

gdzie:
d60 — $rednica oczek sita przez ktére przechodzi 60% gruntu (mm)

dq - $rednica oczek sita przez ktdre przechodzi 10% gruntu (mm)

2. MATERIALY
Nie wystepuja

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu zgodnie z ST.0. ,Wymagania ogdine”.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych zwigzanych z wykonywaniem wykopow powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- do wydobywania gruntu (koparki, tadowarki),

- do odspajania i przemieszczania gruntu (spycharki)

- do zageszczania gruntu (ubijaki, ptyty wibracyjne)

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu zgodnie z ST.0. ,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport gruntow

Wybér srodkéw transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntéw, jego objetosci, technologii odspajania i
zatadunku oraz od odlegtosci transportu. Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu moga byé stosowane:

- samochody skrzyniowe,

- samochody samowytadowcze,

- ciaggniki kotowe z przyczepami

lub inne srodki transportu samochodowego zaakceptowane przez Inzyniera.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét zgodnie z ST.0. ,Wymagania ogdlne”.
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5.2. Wykonywanie wykopow

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania wykopu - mechanicznie z wyjatkiem miejsc
kolizyjnych gdzie roboty prowadzi¢ recznie.

Umocnienie $cian wykopu stalowymi wypraskami. Obudowa powinna wystawac¢ 15cm ponad teren w miejscach
prowadzenia prac.

Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ odwieziony przez Wykonawce samochodami samowytadowczymi na odlegtosé do
5km.

Przewiduje sie wykonanie prac:

-w wykopach o $cianach pionowych, waskoprzestrzennych o szerokosci dna zaleznej od $rednicy zewnetrznej rury:

*« B=1,40 m dla rur DN600mm

* B=1,35 m dla rur DN500mm

* B=1,25 m dla rur DN40Omm

* B=1,10 m dla rur DN300mm

* B=1,05 m dla rur DN250mm

*« B=0,90 m dla rur DN150mm i DN110mm

Krawedzie boczne wykopu oznacza sie przez odmierzenie od kotkéw osiowych, prostopadle do trasy kanatu, potowy
szerokosci wykopu i wbicie w tym miejscu kotkéw krawedziowych, naciagniecie sznura wzdtuz nich i naznaczenie krawedzi
na gruncie topata. Kotki $wiadki wbija sie po obu stronach wykopu, tak aby istniata mozliwosé odtworzenia jego osi
podczas prowadzenia robot.

W trakcie realizacji rob6t ziemnych nalezy nad wykopami ustawic tawy celownicze umozliwiajgce odtworzenie
projektowanej osi wykopu i przewodu oraz kontrole rzednych dna.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentac;ji projektowej, przy czym dno wykopu
Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 0,2 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,2m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem przewodow rurowych.
Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w sposéb uzgodniony z Inzynierem.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu krzyzujgce sie lub biegnace réwnolegle z
wykopem, powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone w sposob zapewniajacy ich
eksploatacje.

Wyjscie (zejscie) po drabinie z wykopu powinno by¢ wykonane z chwilg osiagniecia gtebokosci wiekszej niz 1,0m od
poziomu terenu, w odlegtosci nie przekraczajacej 20m.

Roboty ziemne nalezy wykonywaé zgodnie z normg PN-B-10736:1999.

5.3. Podloze wzmocnione

W przypadku wystgpienia w podiozu gruntéw o niskich nosnosciach nalezy bezwzglednie wykona¢ badania zageszczenia
podtoza a w przypadku uzyskania niezadowalajgcych wynikow zastosowa¢ dodatkowe rozwigzania majace na celu
ustabilizowanie dna wykopu.

Zageszczanie podtoza wzmocnionego dna nalezy prowadzi¢ przy uzyciu lekkich zageszczarek wibracyjnych (maksymalny
ciezar roboczy 0,30 kN) lub lekkich zageszczarek ptytowych o dziataniu wstrzagsowym (maksymalny ciezar roboczy do 1,00
kN).

5.4. Odwodnienie wykopoéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania robot ziemnych.
Wykop nalezy rozpocza¢ od najnizszego punktu, aby zapewni¢ grawitacyjny odptyw wody z wykopu w dét po jego dnie.
Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robét ziemnych.

W wyjatkowych przypadkach gdy woda gruntowa uniemozliwia wykonywanie wykopu nalezy obnizyé poziom wod
gruntowych.

Obnizenie wod gruntowych nalezy przeprowadza¢ tak, aby nie zostata naruszona struktura w podtozu wykonywanego
obiektu, ani tez w podtozu sasiednich budowli.

Przewiduje sie odwodnienie wykopéw za pomocg jednorzedowego drenazu poziomego z rur perforowanych DN113mm,
utozonych w obsypce filtracyjnej piaskowo-zwirowej na gtebokosci ok. 0,4m ponizej posadowienia kanatu. Drenaz wykonaé
wzdtuz dna, przy bocznej $cianie wykopu. Spadek drenazu w kierunku odptywu rowny jest spadkowi projektowanego
kanatu. Pompowanie wody ze studzienki zbiorczej DN 0,50 m gteb. 1,0 m (wykonanej z rury betonowej) zabudowanej w
najnizszym miejscu budowanego odcinka proj. sieci.

Jezeli w skutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich nieprzydatnos¢, Wykonawca
ma obowigzek usuniecia tych gruntdéw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny koszt bez jakichkolwiek
dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt. Urzadzenia
odprowadzajgce wody poza obszar rob6t nalezy kontrolowac i konserwowacé przez caty czas trwania robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST.0. ,Wymagania ogdine”.

6.2. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
- odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wiecej niz £ 5 cm,
- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1m

6.3. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie roboty, ktére wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6 powinny by¢ wykonane ponownie przez
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Wykonawce na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m* (metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru roboét podano w ST.0. ,Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa i niniejszg specyfikacjg jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktéw 5 i 6 daty wyniki pozytywne.

8.1. Zakres

Odbidr robot zanikajgcych obejmuje sprawdzenie:

- sposob wykonania wykopow pod wzgledem: obudowy oraz zabezpieczenia przed zalaniem woda gruntowa i z opadéw
atmosferycznych,

Odbidr robét powinien byé dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego
postepu robaét.

Wyniki z przeprowadzonych badan powinny by¢ ujete w formie protokotéw i wpisane do Dziennika Budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.0. ,Wymagania ogéline”.
Cena wykonania warstwy odsaczajacej obejmuije:

- prace pomiarowe i oznakowanie robét

- wykonanie wykopu w gruncie kat. lI-IV na odktad,

- umocnienie $cian wykopu,

- przewiezienie i wytadunek,

- przeprowadzenie pomiaréw i wymaganych badan laboratoryjnych,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonania,

- roboty w ziemi zmagazynowanej w hatdach,

- transport nadmiaru gruntu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy.

- PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i
badania przy odbiorze

- PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewoddw wodociggowych
i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

- PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.

- PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

- PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych.

- PN-C-89221L.1998 Rury z tworzyw sztucznych. Rury drenarskie karbowane z niezmiekczonego polichlorku winylu)
(PVC-U).

- COBRTI INSTAL Warunki Techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych (Warszawa, sierpien 2003 r.)
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ST.6. KANALIZACJA DESZCZOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ( ST ) sg wymagania szczegétowe dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z budowa kanalizacji deszczowe;.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t dla zadania j.w.

1.3. Zakres robét objetych ST
Zakres robét zawarty w niniejszej Specyfikacji Technicznej obejmuje budowe :
- kolektor deszczowy DN 600mm z rur PEHD,
- kolektor deszczowy DN 500mm z rur PEHD,
- kolektor deszczowy DN 400mm z rur PEHD,
- kolektor deszczowy DN 300mm z rur PEHD,
- kolektor deszczowy DN 250mm z rur PEHD,
- przykanaliki deszczowe DN 150mm z rur PEHD,
- przykanaliki deszczowe DN 110mm z rur PEHD,
- osadnik betonowy & 1500m,
- osadnik betonowy & 2000m,
- studnie rewizyjne & 1000mm betonowe,
- studnie rewizyjne & 1200mm betonowe,
- studnie rewizyjne & 1500mm betonowe,
- wpusty deszczowe & 450mm betonowe,
- koryta liniowe polimerobetonowe szer. 0,1m z rusztem zeliwnym klasy C250

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja deszczowa - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzenia wéd opadowych

1.4.2. Kanaly

1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzenia wod opadowych

1.4.2.2. Kanatl deszczowy - kanat przeznaczony do odprowadzenia wéd opadowych

1.4.2.3. Kanalizacja grawitacyjna — system kanalizacyjny, w ktérym przeptyw $ciekdéw nastepuje dzieki sile ciezkosci
1.4.2.4. Przykanalik- kanat przeznaczony do potaczenia woéd opadowych z wpustu deszczowego do kanalizacji
deszczowej

1.4.2.6. Kanatl zbiorczy - kanat przeznaczony do zbierania Sciekéw z co najmniej dwoch kanatéw bocznych

1.4.2.7. Kanal nieprzetazowy - kanat zamkniety o wysoko$ci wewnetrznej mniejszej niz 1,0m

1.4.3. Komora kanalizacyjna — na kanale przetazowym przeznaczona do kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow
1.4.4. Urzadzenia ( elementy ) uzbrojenia sieci

1.4.4.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatow

1.4.4.2. Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowania na zatamaniach osi kanatu w planie, na
zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych

1.4.4.3. Studzienka potaczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do taczenia co najmniej dwéch kanatéw
doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.4.5. Studzienka sciekowa — urzadzenie do odbioru sciekdw opadowych sptywajacych do kanatu z utwardzonych
powierzchni terenu

1.4.5. Elementy studzienek i komoér

1.4.5.1. Plyta przykrycia studzienki/lkomory - ptyta przykrywajaca komore robocza

1.4.5.2. Komora robocza - zasadnicza czes$¢ studzienki przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych. Wysoko$é komory
roboczej jest to odlegtos¢ pomiedzy rzedng dolnej powierzchni ptyty lub innego przykrycia studzienki a rzedna spocznika.
1.4.5.3. Whaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek/komoér rewizyjnych
umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych

1.4.5.4. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki’komory, przeznaczony do przeptywu w nim $ciekow

1.4.5.5. Spocznik - element dna studzienki’komory kanalizacyjnej pomiedzy kinetg a $ciang komory roboczej

1.4.6. Rury PEHD- fabrycznie wykonane rury z polietylenu wysokiej gestosci bez dodatkéw innych tworzyw w postaci rur
dwusciennych strukturalnych niekarbowanych wykonanych z jednorodnego materiatu o sztywnosci obwodowej SN8 -
8kN/m?, wg ISO 9969 i min 30,4 kN/m2 wg DIN 16961

1.4.9. Beton zwykly-beton o gestosci powyzej 1,8 kg.dcm3 wykonany z cementu, wody, kruszywa mineralnego o frakcjach
piaskowych i grubszych oraz ewentualnych dodatkéw mineralnych i domieszek chemicznych.

1.4.10.Mieszanka betonowa- mieszanina wszystkich sktadnikéw przed zwigzaniem betonu.

1.4.11. Zaczyn cementowy- mieszanina cementu i wody.

1.4.12. Zaprawa - mieszanina cementu, wody, skladnikéw i ewentualnych dodatkéow przechodzgcych przez sito kontrolne
0 boku oczka kwadratowego 2mm.

Biuro Projektowania i Ustug Technicznych “PROKOM” — 58-200 Dzierzoniéw, ul. Przesmyk 7
22



Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w specyfikacji technicznej w ,,ST.0. Wymagania ogdline”.

2.2.1. Rury kanatowe PEHD

Rury z PEHD s$rednicy, 150mm, 250mm, 300mm, 400mm, 500mm i 600mm bose klasy SN8 zgodne taczone na
dwuztaczki kielichowe z uszczelkami.

Rury z tworzyw sztucznych w odcinkach powinny by¢ proste, bez widocznego zowalizowania, zgnieceh i znieksztatcenh.

2.3. Studzienki kanalizacyjne

2.3.1. Studnia kanalizacyjna

Studnie kanalizacyjne powinny by¢ wykonane z betonu B45 srednicy 1000mm, 1200mm i 1500mm.
Osadniki powinien by¢ wykonane z betonu B45 $rednicy 1500mm i 2000mm.

2.3.2. Podtoze
Podtoze pod studnie, osadniki i kanaty grub.15cm i obsypke nad rurg grub.30cm wykona¢ z pospétki wg PN-87/B-01100

2.3.3. Wiazy kanatowe
Wiazy kanatowe nalezy wykonywac jako wtazy Zeliwne typu ciezkiego odpowiadajace wymaganiom PN-EN 124:2000.

2.4. Studnie betonowe

Studnie betonowe ztozone sg z zasadniczych czesci:
- komory roboczej,

- komina wlazowego,

- dna studni.

2.4.1. Komora robocza

Komora robocza powyzej wejscia kanatu powinna by¢ wykonana z kregéw betonowych srednicy 1000mm, 1200mm,
1500mm o wysokosci 250,500, 1000mm wg PN-B-10729:1999

Komore robocza przykry¢ ptyta pokrywowa zelbetowa okragta 1000/625 , 1200/625, 1500/625 wysokosci 180, 210 lub
270mm.

2.4.2. Dno studzienki
Dno studni jest elementem prefabrykowanym, betonowym z betonu klasy B45, wodoszczelnego W-8, mato nasigkliwego
( ponizej 4%), i mrozoodpornego F-150 Srednicy 1000mm, 1200mm i 1500mm.

2.4.3. Stopnie ztazowe

Stopnie wlazowe zamocowano mijankowo w dwdch rzedach w odlegtosci pionowej 300mm oraz w odlegtosci poziomej w
osi stopnia 300mm.

Nalezy stosowac¢ stopnie zeliwne wg PN-64/H-74086.

2.4.5. Laczenie prefabrykatow
Kregi oraz ptyty nalezy taczy¢ za pomoca uszczelek gumowych AAC 5363 stozkowych wg PN-85/C-94153.02.

2.4.6. Studzienki sciekowe

Studzienki sciekowe nalezy wykonac¢ z nastepujacych elementéw prefabrykowanych:

- wpustu ulicznego zeliwnego,

- pierscienia redukcyjnego

- elementu przytaczeniowego,,

- rur betonowych o $rednicy 500mm wg BN-83/8971-06.02,

- ptyty fundamentowej gr.15cm wykonanej z betonu klasy B20 , W-4, M-100 wg BN-62/6738-07

Gléwne wymiary i mase wpustow zeliwnych dobiera¢ wg odpowiednich norm przedmiotowych PN-88/H-74080/01 i PN-
88/H-74080/04. Tolerancje wymiarowe nie powinny przekracza¢ IV klasy doktadnosci wg PN-72/H-83104. Powierzchnie
skrzynek i ramek powinny by¢ pokryte warstwa smoty pogazowej. Powierzchnie przylegajace i wspétpracujace kratek,
korpuséw i ramek dystansowych powinny by¢ dokfadnie oczyszczone, wszelkie wystepy i nadlewki usuniete.

Luz maksymalny pomiedzy kratka i gniazdem nie powinien przekracza¢ 8 mm. Na kazdej skrzynce i ramce dystansowej
powinny by¢ odlane nastepujace dane: nazwa wytwércy, klasa skrzynki, znak PN.

2.4.7. Osadniki

Osadniki skfadajace sie z:

- korpus osadnika z prefabrykowanych elementéw &1500mm, &2000mm z betonu wibroprasowanego C35/45,
wodoszczelnego W8, mrozoodpornego F-100,

- elementy taczone na uszczelki gumowe, bentonitowe lub zaprawe wodoszczelng

- kregi faczone na uszczelki gumowe, bentonitowe lub zaprawe wodoszczelng

- wtazy zeliwne 600
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2.4.8. Klapy zwrotne
Klapy zwrotne $rednicy od 300mm do 500mm wykonane z polietylenu wysokiej gestosci HDPE z miekkim uszczelnieniem.

2.4.9. Wylot do rowu
Prefabrykowany wylot betonowy z betonu C25/30 o objetosci V=0,61m3, i masie 1,59t.

2.4.10 Koryta liniowe
Koryta liniowe polimerobetonowe szerokosci 0,1m wraz z skrzynkg odptywowg o wym. 0,61mx0,5m z rusztem zeliwnym
kalsy C250.

2.2. Skltadowanie materiatow

2.2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw
Ogolne wymagania dotyczace sktadowania materiatdw podano w specyfikacji technicznej ,ST-0. Wymagania ogdine”.

2.2.2. Rury kanatowe

Rury mozna przechowywacé na przestrzeni otwartej utozone jedno- lub wielowarstwowo, w pozycji lezace;j.
Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i réwna z mozliwoscig odprowadzenia wody opadowe;j.

Rury w kregach sktadowac¢ na ptasko na réownym podtozu na podkfadach drewnianych pokrywajacych co najmniej 50%
powierzchni skladowania. Nie przekracza¢ wysokosci sktadowania 2,0m

Przy dtuzszym przechowywaniu nie opakowanych rur nalezy ich dolng warstwe potozy¢ na klockach grubosci 75 mm
utozonych co 1 metr.

Przechowywane rury musza by¢ zabezpieczone przed osuwaniem sie i powinny by¢ tak utozone, aby nie opieraty sie
kielichami o podioze. Maksymalna wysokos$¢ stosu wynosi¢ moze 1 metr lub trzy warstwy rur.

2.2.3. Kregi

Sktadowanie kregéw moze odbywac sie na gruncie nieutwardzonym wyréwnanym, pod warunkiem, ze nacisk
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5MPa.

Przy sktadowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wysoko$¢ sktadowania nie powinna przekraczaé¢ 1,8m.
Sktadowanie powinno umozliwi¢ dostep do poszczegdlnych stoséw wyrobow lub pojedynczych kregow.

2.2.4. Wiazy kanatowe
Wtazy kanatowe powinny by¢ sktadowane z dala od substancji dziatajacych korodujgco.
Wiazy powinny by¢ posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i odwodniona.

2.2.5. Kruszywo
Kruszywo nalezy sktadowac¢ na utwardzonym i odwodnionym podiozu w sposéb zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

2.2.6. Wpusty zeliwne

Skrzynki lub ramki wpustéw mogg by¢ przechowywane na wolnym powietrzu na paletach w stosach o wysokosci
maksymalnej 1,5m.

Nie dopuszcza sie wystawiania skrzynki lub ramki poza powierzchnie palety.

Jednostki powinny by¢ uktadane w stosy z zachowaniem wolnych przej$¢ miedzy nimi, gwarantujacych mozliwos¢ uzycia
sprzetu mechanicznego do zatadunku i roztadunku.

2.2.7. Osadniki
Korpusy osadnikéw sktadowa¢ w pozycji wbudowania jednowarstwowo.

2.2.8. Koryta liniowe
Koryta sktadowaé w pozycji wbudowania a wysoko$¢ sktadowania nie powinna przekraczaé 1,8m.
Ruszty zeliwne moga by¢ przechowywane na wolnym powietrzu na paletach w stosach o wysokosci maksymalnej 1,5m.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji technicznej ,ST.0. Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania kanalizacji deszczowej
Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien wykazaé¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu :

- dzwigow kotowych

- koparek podsiebiernych

- spycharek kotowych lub gasienicowych

- sprzetu do zageszczania gruntu

- wciggarek mechanicznych

- mtotéw pneumatycznych
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- sprezarek spalinowych

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji technicznej w ,ST-0. Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport rur kanatowych

Rury w wigzkach muszg by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dtugosci.

Wytadunek rur w wigzkach wymaga uzycia podnosnika widtowego, z ptaskimi widetkami lub dzwignig z belkg
umozliwiajaca zaciskanie sie zawiesin na wigzce. Nie wolno stosowaé zawiesin z lin metalowych lub tancuchéw.

Gdy rury zatadowane teleskopowo (rury o mniejszej Srednicy wewnatrz rur o wiekszej srednicy) przed roztadowaniem
wigzki nalezy wyjac rury ,wewnetrzne”.

Nie dopuszczaé do zrzucania elementow.

Rury z PE nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami pochodzgcymi od podtoza na ktérym beda sktadowane lub przewozone,
zawiesi transportowych, stosowania niewtasciwych narzadzi i metod przetadunku.

Rury w prostych odcinkach — sktadowa¢ w stosach na réwnym podtozu, na podktadach drewnianych o szerokosci nie
mniejszej niz 0,1m i w odstepach 1do 2 metréw. Nie przekracza¢ wysoko$ci sktadowania ok.1,0m dla rur mniejszych
srednic i 2,0m dla rur o wiekszych srednicach.

4.3. Transport studni

Transport studni powinien odbywac¢ sie samochodami prostopadle do pozycji wbudowania. Dla zabezpieczenia przed
uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca dokona ich usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporéw
i klindbw z drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatow.

4.4. Transport wtazéw kanatowych

Wiazy kanatowe moga by¢ transportowane dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
przemieszczeniem i uszkodzeniem.

Wiazy typu ciezkiego mogag by¢ przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy uktadac na paletach po 10 szt. i taczy¢
tasma stalowa.

4.5. Transport kregow

Transport kregdéw powinien odbywac sie w pozycji wbudowania lub prostopadle do pozycji wbudowania.

W celu usztywnienia utoZzenia elementéw oraz zabezpieczenia styku ze Scianami srodka transportowego nalezy stosowaé
przektadki, rozpory i kliny z drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatéw oraz ciegna z drutu do podktadéw lub
zaczepow na srodkach transportowych.

4.6. Transport kruszyw
Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transport, w sposéb zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.7. Transport wpustéw zeliwnych i koryt liniowych

Skrzynki lub ramki wpustéw i koryta liniowe moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu. Nalezy je ustawi¢
réwnomiernie na catej powierzchni fadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania sie podczas
transportu. Jednostki tadunkowe nalezy uktada¢ w warstwach w zaleznosci od $rodka transportu i wytrzymatosci palety.
Rozmieszczenie jednostek powinno umozliwi¢ uzycie sprzetu mechanicznego do roztadunku.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w specyfikacji technicznej w ,ST-0. Wymagania ogélne”.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za pomoca kotkow
osiowych, kotkow Swiadkow i kotkdow krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilosci reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe ( z rzednymi sprawdzonymi
przez stuzby geodezyjne ), a szkice sytuacyjne reperéw i ich rzedne przekaze Inzynierowi.

5.3. Podtoze wzmocnione

Wzmocnienie podtoza na odcinkach pod ztgczami rur powinno by¢ wykonane po probie szczelnosci odcinka kanatu.
Niedopuszczalne jest wyrdwnanie podtoza ziemig z urobku lub podktadanie pod rury kawatkéw drewna, kamieni lub gruzu.
Podtoze powinno by¢ tak wyprofilowane aby rura spoczywata na nim jedng czwartg swojej powierzchni.

Podtoze nalezy wykonac z pospotki o grubosci 15cm.

Badania podtoza zgodnie z wymaganiami normy PN-92/B-10735.

5.4. Roboty montazowe

5.4.1. Kanaty rurowe

Budowe kanatu nalezy prowadzi¢ od jego najnizszego punktu. Rury nalezy uktada¢ zawsze kielichami w kierunku
przeciwnym do spadku dna wykopu.

Poszczegdlne utozone rury powinny by¢ unieruchomione przez obsypanie piaskiem posrodku dtugosci rury i mocno
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podbite, aby rura nie zmienita potozenia do czasu wykonania uszczelnienia ztgczy.

Rury nalezy taczy¢ za pomocg dwuztaczek kielichowych uszczelnionych specjalnie wyprofilowanym pierscieniem
gumowym.

Potaczenia kanatow stosowac nalezy zawsze w studzience.

Kat zawarty miedzy osiami kanatéw doptywowego i odptywowego - zbiorczego powinien zawiera¢ sie w granicach od 45
do 90 stopni.

Rury nalezy uktada¢ w temperaturze powyzej 0° C do 30° C.

Przed zakonczeniem dnia roboczego badzZ przed zejSciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce utozonego kanatu przed
zamuleniem.

5.4.2. Przykanaliki
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej to przy wykonywaniu przykanalikow nalezy przestrzegac¢
nastepujacych zasad :
- trasa przykanalikow powinna by¢ prosta, bez zataman w planie i pionie
- wigczenie przytgczy do kanatu powinno by¢ wykonane za posrednictwem studzienki
rewizyjnej
- spadki przykanalikow powinny wynosi¢ od min. 5%o0 do max. 400%o0,
- kierunek trasy przykanalikow powinien by¢ zgodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,
- wigczenie przykanalikdw do kanatu powinno by¢ wykonane pod katem min. 45 stopni,
max. 90 stopni.
- wigczenie przykanalikdw do kanatu poprzez studzienke potgczeniowa nalezy dokonywac
tak, aby wysokos¢ spadku przytaczy nad podtoga studzienki wynosita max.50 cm

5.4.3. Studzienki kanalizacyjne
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych nalezy przestrzega¢
nastepujacych zasad :

- studzienki potagczeniowe powinny by¢ lokalizowane na potgczeniu jednego lub dwéch

kanatéw bocznych,

- wszystkie kanaly w studzienkach nalezy tgczy¢ o$ w 0S.
Podtoze pod studzienke wykona¢ z pospdtki grub.15cm.
Kineta w dolnej czesci ( do wysokosci rownej potowie $rednicy kanatu ) powinna mie¢ przekréj zgodny z przekrojem
kanatu, a powyzej przedtuzony pionowymi Sciankami do poziomu maksymalnego napetnienia kanatu. Przy zmianie
kierunku trasy kanatu kineta powinna mie¢ ksztatt tuku stycznego do kierunku kanatu, natomiast w przypadku zmiany
Srednicy kanatu powinna ona stanowi¢ przejscie z jednego wymiaru w drugi.
Spoczniki studzienki powinny mie¢ spadek co najmniej 10%o0 w kierunku kinety.
Przejscia rur kanalizacyjnych przez $ciany komory nalezy wykona¢ poprzez przejscia szczelne zamontowane w fazie
produkcji studni.
Studzienki wykonywaé bez kominéw wtazowych, umieszczajac ptyte pokrywowg bezposrednio na komorze roboczej a na
niej skrzynke wiazowg wg PN-H-7405.
Studzienki powinny mie¢ wtaz typu ciezkiego wg PN-H-74051-02. Poziom wtazu w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z
nig réwny.
W $cianie komory roboczej nalezy zamontowa¢ mijankowo stopnie ztazowe w dwdch rzedach, w odlegtosciach pionowych
0,3 m i w odlegtosci poziomej osi stopni 0,3 m.

5.4.4. Studzienki sciekowe

Studzienki sciekowe, przeznaczone do odprowadzenia wod opadowych z jezdni drég powinny by¢ z wpustem ulicznym
zeliwnym i osadnikiem. Podstawowe wymiary studzienek powinny wynosic:

- gtebokos¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylotu przykanalika wg Dokumentaciji Projektowej,

- gtebokos¢ osadnika 0,85m,

- Srednica wewnetrzna studzienki sciekowej 0,45m.

Krata $sciekowa wpustu powinna by¢ usytuowana w scieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien by¢ usytuowany 1 cm
ponizej scieku jezdni.

Lokalizacja studzienki wynika z rozwigzania drogowego.

5.4.5. Koryta liniowe

Koryta liniowe przeznaczone do odwodnienia zjazdéw powinny by¢ wyposazone w kanat spadkowy, Scianke, skrzynke
odptywowa z polimerobetonu oraz ruszt zeliwny klasy C250.

Koryta zabudowac¢ na fundamencie betonowym klasy C20/25 o wysoko$ci 15cm. Ruszt Zzeliwny powinien by¢é dopasowany
do spadku projektowanego zjazdu. Lokalizacja koryt wynika z rozwigzania na planie sytuacyjno-wysokosciowym.

5.4.5. Zasypanie wykopow i ich zageszczenie

Grunt z wykopu nalezy odwiez¢ na odlegtos¢ do 5km w miejsce wskazane przez Inzyniera a do zasypania wykopow
przywiezé grunt zageszczalny np. pospotke.

Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 30cm. Materiat zasypkowy powinien by¢ rownomiernie
uktadany i zageszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik zageszczenia w jezdniach do gtebokosci 1,2m od
powierzchni powinien wynosi¢ Ig = 1,00 ponizej dopuszcza sig 0,97 pod warunkiem zastosowania $rodkéw tagodzacych

skutki osiadan, obliczenia jego wykona¢ zgodnie z normg PN-S-02205.
Dla pozostatych miejsc stopien zageszczenia Is = 0,97, w terenach zielonych Is =0,90.
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Mechaniczne zageszczenie nad rurg mozna rozpoczaé¢ dopiero wtedy, gdy nad jej wierzchem znajduje sie przynajmniej 30
cm materiatu wypetniajacego wykop. Do wstepnej obsypki wokét rury mozna stosowac wypetnienie o maksymalnej
srednicy ziaren 20mm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w specyfikacji technicznej ,ST.0. Wymagania ogélne”.

6.2. Kontrola, pomiary i badania
7.2.1. Badania przed przystapienie do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania materiatéw do betonu i zapraw i ustali¢ recepte.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie i z czgstotliwoscig
okreslong w niniejszej ST i zaakceptowang przez Inzyniera.
W szczegolnosci kontrola powinna obejmowac :
- badanie i pomiary szerokosci, grubos$ci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa,
- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowa zatozenia przewoddw, studzienek i komor
- badanie odchylenia spadku kanatu,
- sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodéw,
- sprawdzenie prawidlowosci uszczelniania przewodoéw,
- badanie wskaznikdw zageszczenia poszczegolnych warstw zasypu,
- sprawdzenie rzadnych posadowienia studzienek sciekowych i pokryw wtazowych,
- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja,
- wykonania robét betoniarskich.

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie grubo$ci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé + 3 cm,

- odchylenie szerokosci warstwy podioza nie powinno przekracza¢ + 5 cm

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora
od osi przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekraczaé + 5 cm,

- odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno
przekracza¢ -5% projektowanego spadku ( przy zmniejszonym spadku ) i 10%
projektowanego spadku ( przy zwiekszonym spadku ),

- wskaznik zageszczenia zasypki wykopow powinien by¢ zgodny z pkt.5.5.6.

- rzedne pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z dokfadnoscig do + 5mm.

Dopuszczalne odchytki wymiarowe dla komér od projektu wynosza:

- usytuowanie w planie + 0,2 % lecz nie wiecej niz £ 2,0 cm,

- grubos¢ + 0,5 % i — 0,2 % lecz nie wiecej niz + 0,5 cm,

- rzedne + 0,5cm.

Pekniecia elementéw konstrukcyjnych sa niedopuszczalne. Rysy powierzchniowe skurczowe sg dopuszczalne pod
warunkiem, ze pozostaje zachowane 1 cm otulenie zbrojenia.

Dtugosé rys nie powinna przekracza¢ 1 m i nie wiecej niz:

- dlarys w kierunku dtugosci; podwojnej szerokosci,

- dlarys poprzecznych; potowy szerokosci.

Pustki, raki i wykruszyny sg dopuszczalne pod warunkiem, ze otulina zbrojenia bedzie. nie mniejsza niz 1 cm, a
powierzchnia na ktorej wystepujg nie wigksza niz 0,5 % powierzchni odpowiedniego elementu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w specyfikacji technicznej ,ST-0. Wymagania ogdlne”.
Jednostkg obmiarowa jest:
- 1 m ( metr ) dla kanalizacji, przykanalikdw, koryt liniowych,
- 1 szt. ( sztuka ) dla studni rewizyjnych, wpustéw, klap, wylotéw i osadnikow

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w specyfikaciji technicznej ,ST.0. Wymagania ogdine”.

9.2. Ogodlne zasady odbioru robét
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.3. Odbioér czesciowy

Przy odbiorze czesciowym powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:

- Dokumentacja Projektowa z naniesionymi na niej zmianami i uzupetnieniami w trakcie wykonywania roboét, dane
geotechniczne obejmujace: zakwalifikowanie gruntéw do odpowiedniej kategorii wg PN-86/B-02480; wyniki badan
gruntéw, ich uwarstwien, gtebokosci przemarzania, warunki posadowienia i ochrony podioza gruntowego wg
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PN-81/B-03020; poziom wod gruntowych, stan terenu okreslony przed przystapieniem do robét przez podanie znakow
wysokosciowych reperdw, uzbrojenia podziemnego przebiegajacego wzdtuz i w poprzek trasy przewodu, a takze
przekroje podiuzne terenu

- Dziennik Budowy,

- dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow,

8.3.1. Zakres
Odbidr robét zanikajacych obejmuje sprawdzenie:

- warstwy ochronnej zasypu oraz zasypu przewodow do powierzchni terenu,

- zageszczenia gruntu nasypowego oraz jego wilgotnosci,

- podioza wzmocnionego w tym jego grubosci, usytuowania w planie, rzednych i gtebokosci utozenia,

- jakosci wbudowanych materiatdéw oraz ich zgodnosci z wymaganiami Dokumentacji Projektowej, ST,

oraz atestami producenta i normami przedmiotowymi,

- dtugosci i srednicy przewoddw oraz sposobu wykonania potaczenia rur,

- szczelnosci przewodow i studzienek na infiltracje,

- materiatéw uzytych do zasypu i stanu jego ubicia.
Dtugosé odcinka podlegajacego odbiorom nie powinna by¢ mniejsza niz odlegtos¢é miedzy studzienkami. Wyniki z
przeprowadzonych badan powinny byc¢ ujete w formie protokotéw i wpisane do Dziennika Budowy.
Odbiodr robét zanikajgcych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania
0golnego postepu robot.

8.4. Odbior koncowy

Przy odbiorze koncowym powinny byé¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:

- dokumenty przy odbiorze czesciowym,

- protokoty wszystkich odbioréw czesciowych,

- protokot przeprowadzonego badania szczelnosci przewodu,

- Swiadectwa jakosci wydane przez dostawcéw materiatow,

- inwentaryzacja geodezyjna przewodow i obiektdw na planach sytuacyjnych wykonana przez uprawniong
jednostke geodezyjna.

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzié¢:

- zgodno$¢ wykonania z Dokumentacjg Projektowg oraz ewentualnymi zapisami w Dzienniku Budowy,
dotyczacymi zmian i odstepstw od Dokumentacji Projektowej,

- protokoty z odbioréw czesciowych i realizacje postanowien dotyczacg usuniecia usterek,

- aktualnos¢ Dokumentaciji Projektowej czy wprowadzono wszystkie zmiany i uzupetnienia,

- protokoty badan szczelnos$ci catego przewodu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w specyfikacji technicznej ,ST-0. Wymagania ogéline”.

Cena wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje :
- roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie trasy kanalizacji deszczowej
- dostawe materiatéw,
- przygotowanie podtoza,
- utozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikow, studni, wpustéw, koryt liniowych, osadnikow, wylotow i klap
- zasypanie i zageszczenie wykopu,
- transport nadmiaru urobku,
- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej
- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej przebiegu przewoddéw kanalizacji deszczowej,
- montaz zbrojenia przy uzyciu drutu wigzatkowego i spawania wraz z jego stabilizacjg oraz
zabezpieczeniem odpowiednich otulin zewnetrznych betonu,
- przygotowanie mieszanki betonowej,
- utozenie mieszanki betonowej wraz z zageszczeniem,
- pielegnacje betonu,
- rozebranie deskowania i rusztowania,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
- PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka
- PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
- PN-87/B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okre$lenia
- PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogolne wymagania i badania
- PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasa B,C,D ( wiazy typu ciezkiego )
- PN-81/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
- PN-81/C-89203 Ksztattki kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
- BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
- BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy
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odbiorze
- PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
- PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne wymagania i badania przy odbiorze
- PN-EN 124:2000 Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni

dla ruchu pieszego i kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu,
znakowanie, sterowanie jakoscig

- PN-EN 476:2001 Wymagania ogdlne dotyczace elementéw stosowanych w
systemach kanalizacji grawitacyjne;j

10.2. Inne dokumenty

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych COBRTI INSTAL- zalecone
do stosowania przez Ministerstwo Infrastruktury - sierpien 2003r.

- Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sieci i urzgdzen sieciowych, wodociggowych i kanalizacyjnych, BPC
WiK “Cewok” i BPBBP Miastoprojekt - Warszawa, zaakceptowane i zalecone do stosowania przez Zespot
Doradczy ds. procesu inwestycyjnego powotany przez Prezydenta m.st. Warszawy - sierpien 1984r.
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ST.7. PODBUDOWA Z KRUSZYWA £t AMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie po robotach zwigzanych z kanalizacja
deszczowa.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robét dla zadania j.w.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie wg PN-S-06102:1997.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wiecej warstw zageszczonej mieszanki, ktora
stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowej

Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci
kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatow zgodnie z ST.0. ,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane,
uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru wiekszych od
8mm. Kruszywo powinno byé¢ jednorodne bez zanieszczyszczeh obcych i domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia, okreslona wg PN-B-06714-15 powinna leze¢ miedzy krzywymi granicznymi pdl dobrego uziarnienia.
Krzywa uziarnienia powinna by¢ ciggta i nie moze przebiegaé¢ od dolnej krzywej granicznej do gérnej krzywej granicznej
uziarnienia na sasiednich sitach.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tabeli 1.

2.3.3. Materiat na warstwe odcinajaca

Funkcje warstwy odcinajacej w przypadku jezdni petni warstwa pospotki opisana w “Warstwy odsaczajace i odcinajgce”.
2.3.4. Woda

Nalezy stosowac¢ wode wg PN-B-32250

Tabela 1
Lp. Wyszczegolnienie wtasciwosci dia er\Jlg;nV\?ag?aan:anego
w podbudowie w podbudowie
zasadniczej pomocniczej
(zatoki) 0/31.5 (jezdnia) 0/63
1. Zawartos¢ ziarn mniejszych od 0.075mm [% m/m] od 2do 10 od 2do 12
2. Zawarto$¢ nadziarna nie wiecej niz [% m/m] 5 10
3. Zawarto$¢ ziarn nieforemnych nie wiecej niz [% m/m] 35 40
4. Zawrto$¢ zanieczyszczen organicznych nie wiecej niz [% m/m] 1 1
Wskaznik piaskowy po 5-krotnym zageszczeniu metoda | lub Il
5. wo PN-B-04431 [0/3’] ym zag od 30 do 70 od 30 do 70
Scieralno$é w bebnie Los Angeles
6. a) Scieralnos¢ catkowita nie wigcej niz [% ubytku masy] 35 50
b) $cieralno$¢ czesciowa nie wiecej niz [% ubytku masy] 30 35
Nasigkliwos¢ nie wiecej niz [% m/m] 3 5
Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania nie wiecej niz [% 10
m/m]
. Zawartos¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na SO3 nie wiecej niz [% m/m] 1 1
10 Wskaznik no$nosci (Wnos$) mieszanki kruszywa przy zageszczeniu Is [11.00 80 60
) nie mniejszy niz [%]

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu zgodnie z  ST.0. ,Wymagania ogolne”.
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3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie powinien
wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
- mieszarek do wytwarzania mieszanki wyposazonych w urzgdzenia dozujgce wode; mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalinej,
- réwniarek lub ukfadarek do ukfadania mieszanki,
- walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych; w miejscach trudno dostepnych powinny
by¢ stosowane zageszczarki ptytowe lub ubijaki mechaniczne,
- samochodéw samowytadowczych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu zgodnie z ST.0. ,Wymagania ogoélne”.

4.2. Transport materiatéw

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.
Transport pozostatych materiatéw powinien odbywac sie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogodlne zasady wykonania robét zgodnie z ST.0. ,Wymagania ogdlne”.

5.2. Przygotowanie podtoza pod podbudowe
Podtoze pod podbudowe nawierzchni jezdni bedzie stanowi¢ warstwa pospotki.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujacych wytworzenie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu
powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w jednej warstwie o takiej grubosci aby jej ostateczna grubos$é¢ po
zageszczeniu byta réwna 20cm.

Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposéb zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkow i rzednych
wysokosciowych.

Wilgotnosé mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wg proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il).

Jezeli wilgotnos¢ mieszanki jest nizsza od optymalnej o 20% , mieszanka powinna by¢ nawilzona okreslong iloscig wody i
réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10%,
mieszanke nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12
powinien wynosi¢ nie mniej niz 1.00.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to jest zobowigzany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia spowodowane przez ten ruch.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST.0. ,Wymagania ogdélne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wykonania roboét i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wtasciwosci okreslone
w pkt 2.3. niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Uziarnienie mieszanki

Prébki do badan w ilosci 2 szt. na jedng dzienng dziatke robocza powinny by¢ pobrane przez Wykonawce w obecnosci
Inzyniera w sposéb losowy z roztozonej warstwy przed jej zageszczeniem. Uziarnienie powinno by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w pkt. 2.3. Wyniki powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi do akceptaciji.

6.3.2. Wilgotnos¢ mieszanki
Wilgotnosé mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wg proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481
(metoda Il), z tolerancjg +10%, -20%. Wilgotnosc¢ nalezy okresli¢ wg PN-B-06714-17. llo$¢ probek do badan j.w.

6.3.3. Zageszczenie i podbudowy
Zageszczenie warstwy powinno odbywacé sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika zageszczenia.
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Z uwagi na uzycie gruboziarnistego kruszywa, badanie nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych

wg BN-64/8931-02 i przeprowadzi¢ co najmniej 2 razy dla kazdego odcinka w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
Zageszczenie podbudowy nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu E2 do pierwotnego modutu
odksztatcenia E1 jest nie wiekszy od 2.2 ( E2/E1 [12.2).

6.3.4. Whasciwosci kruszywa

Badanie kruszywa powinno obejmowac ocene wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt.2.3.2.

Prébki do badan powinny by¢ pobrane przez Wykonawce w obecnosci Inzyniera, dla kazdej partii i przy kazdej zmianie
kruszywa

6.4 Badania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos$¢ podbudowy nalezy zmierzyé przynajmniej w 2 miejscach na kazdym odcinku. Szerokos$¢ podbudowy powinna
by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa, z tolerancja: +10 cm, -5cm.

6.4.2. Réwnos¢ podbudowy

Do oceny réwnosci podtuznej i poprzecznej nalezy stosowa¢ metode opartg na facie 4-metrowej zgodnie z BN-68/8931-04.
Réwnos¢ podiuzng nalezy mierzyé co 20m na kazdym pasie, rownos¢ poprzeczng przynajmniej w 3 miejscach kazdego
odcinka. Dopuszczalne nieréwnosci nie powinny przekraczac:

- dla podbudowy zasadniczej: 10mm

- dla podbudowy pomocniczej: 20mm.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na odcinkach prostych i na tukach powinny byé zgodne z dokumentacja projektowa, z
tolerancjg + 0,5 %. Spadki nalezy pomierzy¢ przynajmniej w 3 miejscach kazdego odcinka.

6.4.4. Rzedne wysokosciowe
Pomiar wykonuje sie ze sprawdzeniem rzednych osi podtuznej i krawedzi co 100m. Wartosci dopuszczalnych odchylen w
stosunku do rzednych z dokumentac;ji projektowej: +1cm, -2cm.

6.4.5. Uksztattowanie osi w planie
O$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg + 5 cm. Usytuowanie
nalezy okresla¢ co 100m i punktach gtéwnych tukéw kotowych.

6.4.6. Grubos¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy nie moze sie rézni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej: [110%

- dla podbudowy pomocniczej:. 10%, 15%

Grubos¢ nalezy okresli¢ na 3 probkach na kazdy odcinek.

6.4.5. Nosnos¢ podbudowy
Minimalne moduty odksztatcenia podbudowy mierzone ptytg o $rednicy 30cm wg BN-64/8931-02 powinny wynosi¢:
- dla podbudowy zasadnicze;j:
od pierwszego obcigzenia E1=80MPa; od drugiego obcigzenia E2=140MPa
- dla podbudowy pomocniczej:
od pierwszego obcigzenia E1=60MPa; od drugiego obcigzenia E2=120MPa
Maksymalne ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno wynosic:
- dla podbudowy zasadnicze;j:

40kN  1.25mm
50kN 1.4mm
- dla podbudowy pomocniczej pod kotem:
40kN  1.4mm
50kN 1.6mm

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w pkt 6.4. powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig gtebokos¢, wyréwnane i powtdrnie zageszczone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.0. ,Wymagania ogélne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i niniejszg specyfikacjq jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 i daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.0. ,Wymagania ogdlne”.
Cena wykonania podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,
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- przygotowanie i dostarczenie mieszanki z kruszywa na miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki,
- zageszczenie roztozonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w niniejszej specyfikacji,
- utrzymanie podbudowy w czasie robdét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy.
PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-42
PN-B-32250
PN-S-04001
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06

10.2. Inne.

Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Materiaty budowlane.
Drogi samochodowe.

Kruszywo mineralne.

podioza przez obcigzenie ptyta

Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.

Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
Oznaczanie skfadu ziarnowego

Oznaczanie ksztattu ziarn

Oznaczanie wilgotnosci

Oznaczanie nasigkliwosci

Oznaczanie mrozoodpornosci metodg bezposrednig
Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych
Oznaczanie zawarto$ci siarki metoda bromowa,
Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles

Woda do betonu i zapraw

Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fatg.
Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym

- Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych IBDiM, Warszawa, 1997

- Rozporzadzenie MTiGM z dnia 02.03.1999 w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi

publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43 z 1999, poz.430)
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ST.8. NAWIERZCHNIA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO

MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczgace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
odtworzeniem nawierzchni z kruszywa tamanego po robotach zwigzanych z kanalizacja deszczowa.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robét dla zadania j.w.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie wg PN-S-06102:1997.

1.4. Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wiecej warstw zageszczonej mieszanki,
ktoéra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowej

Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci
kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow zgodnie z ST.0. ,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania nawierzchni powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru wiekszych od 8mm.. Kruszywo powinno byc¢ jednorodne
bez zanieszczyszczen obcych i domieszek gliny.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu zgodnie z ST.0. ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego
sprzetu:
- réwniarek lub uktadarek do uktadania mieszanki,
- walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych; w miejscach trudno dostepnych powinny
by¢ stosowane zageszczarki ptytowe lub ubijaki mechaniczne,
- samochodéw samowytadowczych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu zgodnie z ST.0. ,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materiatéw

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.
Transport pozostatych materiatéw powinien odbywac sie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét zgodnie z ST.0. ,Wymagania ogdlne”.

5.2. Przygotowanie podtoza pod podbudowe
Podtoze pod podbudowe nawierzchni jezdni bedzie stanowi¢ warstwa tlucznia grub.20cm.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka powinna by¢ rozktadana w jednej warstwie o takiej grubosci aby jej ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta
réwna 15cm.

Warstwa powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.
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Wilgotnos$é podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wg proby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 (metoda II).

Jezeli wilgotno$¢ mieszanki jest nizsza od optymalnej o 20% , mieszanka powinna by¢ nawilzona okreslong iloscig wody i
réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢é mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10%,
mieszanke nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12
powinien wynosi¢ nie mnigj niz 1.00.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST.0. ,Wymagania ogdine”.

6.1.1 Zageszczenie i podbudowy

Zageszczenie warstwy powinno odbywacé sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika zageszczenia.

Z uwagi na uzycie gruboziarnistego kruszywa, badanie nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych

wg BN-64/8931-02 i przeprowadzi¢ co najmniej 2 razy dla kazdego odcinka w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
Zageszczenie podbudowy nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu E2 do pierwotnego modutu
odksztatcenia E1 jest nie wiekszy od 2.2 ( E2/E1 [12.2).

6.1.2. Wlasciwosci kruszywa

Badanie kruszywa powinno obejmowac ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt.2.3.2.

Prébki do badan powinny by¢ pobrane przez Wykonawce w obecnosci Inzyniera, dla kazdej partii i przy kazdej zmianie
kruszywa

6.2 Badania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Szerokos¢ nawierzchni

Szerokos¢ nalezy zmierzy¢ przynajmniej w 2 miejscach na kazdym odcinku. Szeroko$¢ powinna by¢ zgodna z
dokumentacjq projektowa, z tolerancjg: +10 cm, -5cm.

6.4.2. R6wnosé nawierzchni

Do oceny réwnosci podtuznej i poprzecznej nalezy stosowa¢ metode opartg na tacie 4-metrowej zgodnie z BN-68/8931-04.
Réwnos¢ podtuzng nalezy mierzy¢ co 20m na kazdym pasie, rownosé poprzeczng przynajmniej w 3 miejscach kazdego
odcinka. Dopuszczalne nieréwnosci nie powinny przekracza¢ 10mm

6.4.3. Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na tfukach powinny byé zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancjg + 0,5
%. Spadki nalezy pomierzy¢ przynajmniej w 3 miejscach kazdego odcinka.

6.4.4. Rzedne wysokosciowe
Pomiar wykonuje sie ze sprawdzeniem rzednych osi podtuznej i krawedzi co 100m. Wartosci dopuszczalnych odchylen w
stosunku do rzednych z dokumentac;ji projektowej: +1cm, -2cm.

6.4.5. Uksztattowanie osi w planie
O$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg + 5 cm. Usytuowanie
nalezy okresla¢ co 100m i punktach gtéwnych tukow kotowych.

6.4.6. Grubos¢ nawierzchni
Grubos$¢ nie moze sie rézni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz: 10%
Grubos¢ nalezy okresli¢ na 3 probkach na kazdy odcinek.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) nawierzchni z z kruszywa tamanego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST.0. ,Wymagania ogélne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i niniejszg specyfikacjq jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 i daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.0. ,Wymagania ogéine”.
Cena wykonania nawierzchni obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,
- sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
- przygotowanie i dostarczenie mieszanki z kruszywa na miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki,
- zageszczenie roztozonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w niniejszej specyfikaciji,
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy.
PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-42
PN-B-32250
PN-S-04001
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06

10.2. Inne.

Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Materiaty budowlane.
Drogi samochodowe.

Kruszywo mineralne.

podioza przez obcigzenie ptyta

Badania.
Badania.
Badania.
. Oznaczanie wilgotnosci
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.

Badania

Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
Oznaczanie skfadu ziarnowego
Oznaczanie ksztattu ziarn

Oznaczanie nasigkliwosci

Oznaczanie mrozoodpornosci metodg bezposrednig
Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych
Oznaczanie zawartosci siarki metodg bromowg
Oznaczanie Scieralnosci w bebnie Los Angeles

Woda do betonu i zapraw

Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i

Drogi samochodowe. Pomiar rGwnosci nawierzchni planografem i tatg
Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym

- Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych IBDiM, Warszawa, 1997

- Rozporzadzenie MTiGM z dnia 02.03.1999 w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi

publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43 z 1999, poz.430)
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