ST.D.14. PRZEBUDOWA ROWOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z przebudowa istniejacych
TOWOW.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot jw.

1.3. Zakres robot objetych w ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z oczyszczaniem, poglebianiem oraz profilowaniem
dna i skarp rowu.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Row - otwarty wykop o glgbokosci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wodg.
1.4.2. Row przydrozny - réw zbierajacy wode z korony drogi.

1.4.3. Row odptywowy - row odprowadzajacy wodg poza pas drogowy.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST-1.0.
»Wymagania og6lne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST.D.0. ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY
Materialy nie wystgpuja.

3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST.D.0. ,,Wymagania ogélne”

3.2. Sprzet do wykonywania robét utrzymaniowych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ sig¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
- koparek podsigbiernych,

- spycharek lemieszowych,

- rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,

- urzadzef kontrolno-pomiarowych,

- zageszezarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST.D.0. ,,Wymagania ogolne”

4.2. Transport materialow
Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkow transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST.D.0. ,,Wymagania ogolne”

5.2. Oczyszczenie rowu
Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wodg, $cigciu trawy i krzakéw w obrebie rowu.

5.3. Poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowow

W wyniku prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z PN-S-02204

Dla rowow przydroznych :

ksztalt trapezowy, szeroko$¢ dna co najmniej 0,4m, nachylenie skarp 1:1,5, gtgboko$¢ zgodna z dokumentacja projektowa przebieg
prostoliniowy, na zatamaniach trasy tuki kolowe o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowdw powinien wynosi¢ od 0,4 do 1,5%.

Dla rowu melioracyjnego:

ksztalt trapezowy, szeroko$¢ dna co najmniej 0,6m, nachylenie skarp 1:1,5, glgboko$¢ zgodna z dokumentacja projektowa przebieg
prostoliniowy, na zatamaniach trasy tuki kolowe o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowoéw powinien wynosié¢ 0,2%



5.4. Roboty wykonczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowow i skarp nalezy wywiez¢ poza obreb pasa drogowego i rozplantowa¢ w miejscu
zaakceptowanym przez Inzyniera.

Sposéb zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST lub wskazaniami Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST.D.0. ,,Wymagania ogdlne”

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréow podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. \Wyszczegodlnienie Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaré6w
1 Spadek podtuzny rowu 1 km na kazde 5 km drogi

2 Szerokos¢ i glgbokos¢ rowu 1 raz na 100 m

3 Powierzchnia skarp 1razna 100 m

6.2.1. Spadki podluzne rowu

Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja 0,05% spadku.
6.2.2. Szerokos¢ i glebokos$¢ rowu

Szeroko$¢ i gieboko$¢ rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa z tolerancja Scm.
6.2.3. Powierzchnia skarp

Powierzchnig skarp nalezy sprawdza¢ szablonem. Przeswit migdzy skarpa a szablonem nie powinien przekracza¢ 3cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST.D.0. ,,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) przebudowywanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.D.0. ,,Wymagania ogolne”

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.D.0. ,,Wymagania ogdlne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m przebudowywanego rowu obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- 0Czyszczenie rowu,

- poglebianie i profilowanie rowu,

- §cigcie trawy i krzakow,

- odwiezienie urobku,

- roboty wykonczeniowe,

- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

10.2. Inne materialy

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne



ST.D.14.1. HUMUSOWANIE | OBSIEW SKARP ROWOW

1. WSTEP

11.  Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z umocnieniem skarp i dna rowow poprzez humusowanie i obsiew mieszanka traw.

12.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w
punkcie 1.1

13.  Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z umocnieniem skarp i dna przez
humusowanie, wraz z obsianiem mieszanka traw zgodnie z lokalizacja podang w Dokumentacji Projektowej.

14.  Okres$lenia podstawowe
Okre$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
ST.D.0. ,,Wymagania ogdlne”

15. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST.D.0. ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY
21. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w ST.D.0. ,,Wymagania ogolne”

2.2. Materialy do wykonania umocnienia skarp

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu umocnienia skarp oraz dna wg zasad niniejszej ST, sa:
- humus,

- nasiona traw

2.3. Humus
Do humusowania dna i skarp wykorzysta¢ ziemig ro$linng dowieziona.

2.4.Nasiona traw
Zgodnie z Dokumentacja Projektowa

3. SPRZET
3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST.D.0. ,,Wymagania ogoélne”

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania rob6t nalezy stosowac:

- spycharki gasienicowe, koparki,

- ubijaki o recznym prowadzeniu, wibratory samobiezne do zaggszczania ziemi ro§linnej.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w ST.D.0. ,,Wymagania og6lne”
4.2. Transport materialéw
Transport humusu moze by¢ wykonany dowolnymi $rodkami transportu
Zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru.
W trakcie zatadunku humusu Wykonawca powinien usuna¢ z humusu zanieczyszczenia obce korzenie, kamienie itp.

5. WYKONANIE ROBOT
51.  Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST.D.0. ,,Wymagania ogoélne”

5.2. Zakres wykonania robot

5.2.1. Humusowanie

Przed przystapieniem do humusowania skarp dna rowow , ich powierzchnie powinny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w Dokumentacji
Projektowej. Po przyjeciu powierzchni skarp i dna Wykonawca przykryje skarpy oraz dno ziemig urodzajna o grubosci 10 cm.
Humusowanie powinno by¢ wykonywane od dolnej krawedzi skarpy prowadzone w gore. Warstwe ziemi roslinnej nalezy lekko
zaggs$ci¢ przez ubicie sprzgtem wymienionym w pkt.3.

Do humusowania bgdzie uzyty humus, uprzednio dowieziony i ztozony w pryzmach w poblizu prowadzonych robot.

522 Obsianie trawg
Zahumusowane powierzchnie skarp bgda obsiane nasionami traw skarpowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.  Ogodlne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST.D.0. ,,Wymagania ogélne”

6.2. Kontrola jakos$ci humusowania i obsiania skarp
Kontrola w czasie wykonywania robot polega na sprawdzeniu:
- zgodnosci ulozonej warstwy humusu z Dokumentacja Projektowa i niniejsza ST (pkt.5.2. ).



7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST.D.0. ,,Wymagania ogdlne”

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:
a) 1 m? (metr kwadratowy) umocnienia skarp i dna przez humusowanie z obsianiem,

8. ODBIOR ROBOT

8. 1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST.D.0. ,,Wymagania og6lne”
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu - Nie wystgpuja.

9. PODSTAWY PLATNOSCI
a) Cenalm umocnienia skarp i dna przez humusowanie obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
- dostarczenie humusu,
- whbudowanie humusu,
- kontrolg prawidlowosci wykonania robot,
b) Cena | m? obsiewu:
- dostarczenie materiatu,
- obsiew,
- pielggnacjg skarpy i dna ,
- kontrolg prawidlowosci wykonania robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja



ST.D.14.2. OKLADZINA KAMIENNA. BRUKOWANIE

1. WSTEP

11 Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z umocnieniem skarp i dna
wlotéw 1 wylotéw z przepustow za pomocg oktadziny kamienne;.

12, Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

13, Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z umocnieniem skarp i dna w rejonie wlotow i wylotow
przepustéw oktadzing kamienng grubosci 20 cm na podsypce cementowo-piaskowej grub.10cm zgodnie z lokalizacja podana w Dokumentacji
Projektowej.

1 4. OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami i ST.D.0. ,,Wymagania
ogollne”

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami
Inspektora nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST.D.0. ,,Wymagania og6lne”
2. MATERIALY
21 Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST.D.0. ,,Wymagania og6lne”

2.2. Materialy do wykonania budowli

Materiatem stosowanym do wykonania przedmiotowego zadania wg zasad niniejszej ST, jest:

- kamien famany d = 180 — 200 mm.

- podsypka piaskowa grub. 10cm.

Nalezy uzy¢ kamienia naturalnego, nieobrobionego, bez spgkan. Kamien do budowli regulacyjnych powinien by¢ wytrzymatly na wptywy
atmosferyczne, na dziatanie wody i mrozu, odporny na dziatanie zwiazkow chemicznych zawartych w wodzie, nie moze ulega¢ wietrzeniu oraz
powinien odznacza¢ sie duzym ciezarem wiasciwym. Moze to by¢: granit, porfir, andezyt i piaskowiec twardy i srednio twardy.

Wtasciwosci fizyczne i mechaniczne kamienia: wytrzymalo$é na $ciskanie w stanie sucho powietrznym co najmniej 8 MPa, mrozoodpornos$é
w cyklach, co najmniej 25, $cieralno$¢ na tarczy Boechmego 0.25-0.5, cigzar objgtosciowy: dla skal magmowych i przeobrazonych y = 2.4-3.0
kN/m® dla skat osadowych y = 1.9-3.0 kN/m?, nasiakliwo$¢ woda w %: dla skat magmowych i przeobrazonych 0.5%, dla skat osadowych 2.5%.
Dostarczany kamien winien by¢ poddawany badaniom: pelnym i niepelnym. Badania niepelne obejmuja: sprawdzenie czystosci kamienia,
sprawdzenie ksztattow, sprawdzenie wymiarow. Badania pelne obejmuja: sprawdzenie jak wyzej, badania wytrzymatosci na $ciskanie PN-84/B-
04110, badania mrozoodporno$ci PN-85/B-04102, badania $cieralno$ci

PN-84/B-041 H, badania gestosci pozornej PN-66/B-04100, badania nasigkliwo$ci PN-85/B-04101.

Badania niepelne nalezy przeprowadza¢ dla kazdej partii kamienia przedstawionego do odbioru, badania petne nalezy przeprowadza¢ na kazde zadanie
odbiorcy.

3.SPRZET

31 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.D.0. ,,Wymagania ogdlne”

Jakikolwiek sprzgt, maszyny i urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan jako$ciowych robot zostang przez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

32.  Sprzgt do wykonania robot

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru.
4. TRANSPORT

4. 1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST.D.0. ,,Wymagania ogélne”

4.2. Transport materialéw
Do transportu materialéw nalezy uzy¢ samochodéw samowytadowczych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST.D.0. ,,Wymagania ogélne”

Po wykonaniu podsypki piaskowej grub.5cm na wyréwnanym podtozu nalezy przy utozy¢ kamien w miejsca ubezpieczane.. Kamienie dopasowa¢ do
siebie tak aby tworzyly plaszczyzng. Szczeliny zaspoinowaé¢ cementem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady podano w ST.D.0. ,,Wymagania ogolne”

Kontrolg przeprowadza Inspektor Nadzoru i sprawdza zgodno$¢ wykonania z dokumentacja i ST.

6.2. Kontrola jakoSci wykonania

Whbudowywany materiat powinien odpowiada¢ wymaganiom podanym w pkt- 2.2. Kontrola jakosci wykonania polega na sprawdzeniu zgodnosci
wykonanych robét z Dokumentacja Projektowa i niniejsza ST.

7. OBMIAR ROBOT

7. 1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST.D.0. ,,Wymagania og6lne”

7.2. Jednostka obmiarowa



Jednostka obmiarowa jest | m® (metr sze$cienny) wykonanego umochienia.

8  ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady podano w ST.D.0. ,,Wymagania ogoélne”. Odbiorowi koncowemu podlega wykonanie catosci prac.

8.2. Zasady odbioru robét
Odbidr robdt polega na sprawdzeniu ilosci t zgodnosci wykonanych robot z Dokumentacja Projektowa i wymaganiami okre§lonymi w niniejszej
ST, sprawdzeniu dokumentéw wykonanych badan oraz wizualnej ocenie wykonanych robot.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

Cena | m® umocnienia narzutem kamiennym obejmuije:
- prace pomiarowe,

- dostarczenie materiatu na miejsce wbudowania,

- ulozenie kamienia,

- kontrolg prawidtowosci wykonania robot wykonania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1 Zbior projektow typowych budowli regulacyjnych rzek i potokéw. Czgsé¢ 1. Rzeki i potoki gorskie CBSiPBW ,,Hydroprojekt" Warszawa
1979

2. Kamiefi do robét regulacyjnych i ubezpieczeniowych zgodnie z BN-76/8952-31

3. Roboty ziemne. Warunki techniczne wykonania i odbioru. MOSZNiL 1996 r.



