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WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikagichhicznej (SST) opracowanej nha
podstawie ogolnej specyfikacji technicznej (OST) veymagania ogoélne dotygze wykonania i
odbioru robot drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gash publicznych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnwymagania ogolne, wspélne dla
asortymentéw rob6t drogowych i mostowych. W przypadbraku ogoélnych specyfikacji
technicznych wydanych dla danego asortymentu ratstdlenia dotyczréwniez SST sporgdzanych
indywidualnie.

1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poigj okrélenia naleéy rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catag¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego @#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny czet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do uukeh postoju pojazdow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwranymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronampatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych, ghey do notowania zdarsei okolicznaici zachodzcych w toku
wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbio robét, przekazywania polece innej
korespondencji technicznej pogdey Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawc i
projektantem.

1.4.5.. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdoéw.

1.4.6.. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiva

1.4.7.. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.8. Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i skarpami
rowow.

1.4.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowymceiu utlazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.10 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét
w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zadznikow. Wpisy w ksizce obmiarow podlegaj
potwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.

1.4.11.Laboratorium - drogowe Iub inne laboratorium badazsy zaakceptowane przez
Zamawiagcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadarob zwhzanych z ocenjakasci
materiatow oraz robaét.

1.4.12.Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robét, zgodne z dokumentacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pireyniera/ Kierownika projektu.

1.4.13.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzsltych do przejmowania i rozktadania olyein

od ruchu na podie gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bigepaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.



b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga s¢ migdzy warstvy scieralm a podbudow, zapewniajca
lepsze rozigenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa #ga do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgen od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktadéa sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietivsienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnidgcej powyej.

f) Warstwa odsczapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedostaj sk do
nawierzchni.

1.4.14.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapdw, umieszczenia
urzadzenr organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zsga jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.15.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagmi, przeznaczona do przeprowadzenia
cieku, szlaku wdréwek zwierat dzikozyjacych lub uradzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.16.Przetargowa dokumentacja projektowa e$ézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizack, charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.17.Rekultywacja - roboty mage na celu uponzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlahego.

1.4.18.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich sdio (przedmiarem) w  kolejrici
technologicznej ich wykonania.

1.4.19.Teren budowy - teren ud@phiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robo6t oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twgre czs¢ terenu budowy.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych robdt, bezpiearmstwo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodtaz dokumentagj
projektovs, SST i poleceniami kryniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienianawnymi i administracyjnymi, lokalizagj

i wspétrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperéw, dziennidddwy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wpykonawcy spoczywa odpowiedziadioza ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdszkbdzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa ¢bizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczeg6towych warunkach umowyglagniajpcym podziat na dokumentac;j
projektows:

Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawiprzetargow dokumentae projektova oraz
projektovws dokumentag wykonawcz (techniczr) i zostam przekazane Wykonawcy,

Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, ktdnWykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodné&: robot z dokumentagjprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkalwkumenty przekazane Wykonawcy
przez lrzyniera/Kierownika projektu stanowiczgs¢ umowy, a wymagania okiene w chaéby
jednym z nich s obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dolentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczeg6inych dokumentow obowe kolejngé
ich waznoéci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach og6lnych(,0g6lnych warunkach
umowy”).

Wykonawca nie me wykorzystywa btedéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiaddiminzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie
decyzg o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieoici, wymiary podane na fhnie @ wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.



Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiahalzgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSTda uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalneyodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli mugzwykazywa zgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mog przekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w peini zgodne z dokumentagprojektowa
lub SST i wplynie to na niezadowalej jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostan
zastpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykom@onownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowed, ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniecych
obiektow (jezdnie,sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie tri@arealizacji kontraktu, zado zaka@czenia i
odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zamzapcym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdiknesie trwania budowy. W zaideosci od potrzeb i
postpu robot projekt organizacji ruchu powinienébiya bigaco aktualizowany przez Wykonawc
Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgarozaciji ruchu, wymaga kdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.

Wykonawca zapewni state warunki widocciow dzieh i w nocy tych zapér i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje lgda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje ize jest
wiaczony w cen kontraktowd.

b). Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowizany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientemaalizacji
kontraktu @ do zaka@czenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje iedzie utrzymywd tymczasowe urglzenia
zabezpieczape, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie innerodki niezlgdne do ochrony rob6t, wygody spotecéeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddai wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyzgrirerem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone mh@mzdow i maszyn praagych przy
realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednio  oznakuje  wsposéb  uzgodniony @z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoezem w
spos6b uzgodniony z tgnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeemw miejscach i
ilosciach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychtorych trec
bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje gize jest
wiaczony w cen kontraktowg.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zné i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatizie:
a.) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbaj,

b.) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesdo przepiséw i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub
uciazliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych, a wyniaych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovdgdiojazdowych,
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2) srodki ostranoici | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mazliwo$cia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisoweapya
sprzt przeciwpgarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@ani biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i

Wykonawca bhdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowposrem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persdfgkonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwalya sszkodliwe dla otoczenia, nieetn dopuszczone do
uzycia.

Wszelkie materiaty odpadoweryde do rob6t bda miaty aprobat technicza wydamy przez
uprawnion, jednostk, jednoznacznie okéijaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaiczeniu robot ich
szkodliwai¢ zanika (np. materialy pylaste) mphgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. z## wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzyma zgod; na wycie tych materiatow od wigiwych organdw administracji patwowej.

1.5.8.0chrona wlasnai publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrorinstalacji na powierzchni ziemi i za ddzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych wiacicielami
tych urzdzer potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzehyem
instalacji i uradzer w czasie trwania budowy.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposdb powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacéw. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy miesaken w sisiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnécia.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowé& sie do ustawowych ogranicéaenaciskéw osi na drogach
publicznych przy transporcie materialdw i wypzeaia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdawvych wladz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i oz#tgm takim przewozie dazie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu meoe polecé, aby pojazdy nie
spehiajce tych warunkéw zostaly usgté z terenu budowy. Pojazdy powoghg nadmierne
obciazenie osiowe nie dzla dopuszczone néwiezo ukaczony fragment budowy w ollsie terenu
budowy i Wykonawca ¢ilzie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami hgniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podzas realizacji rob6t Wykonawca edzie przestrzega przepisow dotyczych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowir nie spetniacych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywal wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne
oraz sprzt i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz d
zapewnienia bezpiecistwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wymagjakreslonych powyej nie
podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochrenrob6t i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robét od daty rozpaecia do daty wydania potwierdzenia zakeenia robot przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaovenmo
by¢ prowadzone w taki spos6b, aby budowla drogowgepklementy byty w zadowalgym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.



Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiea to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagz roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zn&wszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczkidre g w jakikolwiek sposdb zwizane z
wykonywanymi robotami i &dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tysistanowié
podczas prowadzenia robaét.

1.5.13.R6wnowanosé¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotan&ankretne normy i przepisy, ktére
spetnid map materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane roboggabobowhzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggania powotanych norm i przepiséw o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. iypadku gdy powotane normy i przepisy s
panstwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu, moby¢ rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnigie réwny lub wyszy poziom wykonania nipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnegtwierdzenia przez igniera/Kierownika
projektu. Rénice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musza by¢
dokladnie opisane przez Wykonawd przediaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkavgystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robét, Wykonawca staed Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotpez proponowanegéarddta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatéw jak rowniedpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz
prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegmdia nie oznacza automatycznies wszelkie
materiaty z danegarddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materialy
uzyskane z dopuszczonegrddia w sposob ggty spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadafe wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy i zleone w miejscu wskazanym przez zyniera/Kierownika projektu. J3&
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatdw do innych robo6t,zrtie
dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych matémw zostanie odpowiednio przewatmwany
(skorygowany) przez liyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, hcz sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i
niezaptaceniem

2.4. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane iahtedo czasu gdydula one uyte
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszceenimchowaly swajjakos¢ i whasciwosci i byty
dostpne do kontroli przez hyniera/Kierownika projektu.

wiasciwosci. Wyniki tych kontroli kzda stanowt podstaw do akceptacji oké&onej partii materiatow
pod wzgtdem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcivytwérni,
musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké& wykonywanych robét. Spet uzywany do robot powinien Iy
zgodny z ofest Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgtdem typow i ildci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji rolzatakceptowanym przezzymiera/Kierownika
projektu; w przypadku braku ustélav wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.



Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotown do pracy. Powinien l&yzgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw
umowy, zostamprzez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiétodkdéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jake wykonywanych rob6t i wkxiwosci przewaonych materiatéw.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazddabspetnid wymagania dotyce przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiskéew na & i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie spetnigie tych warunkéw mag byé dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@e stanu pierwotnego zytkowanych
odcinkoéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwéa na bigaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogataicpnych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatébw i wykonywanych robét, izh zgodné¢ z dokumentag)
projektova, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rafygtacowanym przez Wykonawc
oraz poleceniami kryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggonywania robét.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezen planie i wyznaczenie wyso@
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami gdrymi okr&lonymi w dokumentaciji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostarusungte
przez Wykonawe na wiasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem b¢du zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy nénpie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsckprzez Iryniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziaiciza ich dokladngt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jad W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony spos6b wykonywania robot,zheosci techniczne, kadrowe i plan organizaciji
robot gwarantujcy wykonanie rob6t zgodnie z dokumentggjojektova, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia ja@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

— organizac wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaebot,

— organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

— sposbb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jdkoi terminowa¢ wykonania poszczegdlnych

elementéw robot,

— system (sposob i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jaleny wykonywanych
robot,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaghego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza decbwadzenie badd,

— sposob oraz forengromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizmoéw sterggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i opnzekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— spos6b zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przedtautich wiasciwosci w czasie
transportu,



— sposob i procedgr pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdzei, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolralementdw robot,

— sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakcsci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagm¢ zatazomg jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pefkontrok robo6t i jakdci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier/Kierownik projektu mee zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenia bads celu zademonstrowaniag poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca hdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw oraz rob6t z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwos¢ sa okrelone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one takneslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapeimnviykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie
stosowane urglzenia i sprgt badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okétajacych procedury bada

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem Badeateriatow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kda pobierane losowo. Zalecag¢sstosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzte, wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik  projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwos¢ udzialu w
pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probelkeda dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone pri¢ykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zashwepy
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptenanzez layniera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiarow lub bafla Wykonawca powiadomi kyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminierpiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi nénpie ich wyniki do akceptacji ltyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z
wynikami bada jak najszybciej, nie pidiej jednak ni w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakdi.

Wyniki bada (kopie) kda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego whdrinnych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i
badania materiatébw w miejscu ich wytwarzania/poiyskia, a Wykonawca i producent materiatow
powinien udziek mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego
przez Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania,ebizie ocenia zgodndé¢ materiatdw i
robét z wymaganiami SST na podstawie wynikow wiasnlgada kontrolnych jak i wynikéw bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprébki materiatléw i prowadgi badania
niezalenie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy
sa niewiarygodne, to liynier/Kierownik projektu oprze siwylacznie na wtasnych badaniach przy
ocenie zgodniei materiatow i robdt z dokumentagprojektove i SST. Ma@e réwnie zlecic, sam lub
poprzez Wykonawg przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych Mhadaiezalenemu



laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztypérnych lub dodatkowych bada pobierania
prébek poniesione zostaprzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazuicy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz whéciwych
przepis6w i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
— Polsky Normg lub
- aprobaj techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioRolskiej
Normy, jezeli nie g objete certyfikaci okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumestywymagane przez SST, 4da partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposédb jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmjpowiazujacym Zamawiagcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robét,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgebtda oznaczone kolejnym
numerem zafcznika i opatrzone daf podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdap
przedit@one Irzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bowg Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich prxya lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania si Projektant nie jest jednak stepmmowy i nie ma uprawniedo wydawania
polecéd Wykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegt
kazdego z elementéw robét. Obmiary wykonanych rob&eprowadza si w sposéb eigly w
jednostkach przytych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.

Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wymienionych w punktach (1) - (3) repstace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy difla przechowywane na terenie budowy w miejscu odponied
zabezpieczonym.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢c faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pduasaieniu Irkyniera/ Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robo6t i termirben@ru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lkeda wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy odwlnzku ukaiczenia wszystkich robét. 8dne
dane zostanpoprawione wg instrukcji ktyniera/Kierownika projektu na gmie.
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Obmiar gotowych robotdulzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagam do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoeym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe; i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatdw

Dlugcsci i odleglaci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymé¢da obmierzone
poziomo wzdha linii osiowej.

Jali SST wiaciwe dla danych robot nie wymagaggo inaczej, oljosci beda wyliczone w
m® jako diugéé pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robadab
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestyjcych to Wykonawca duzie posiada wazne $wiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robét, a take w przypadku wyspowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza:girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh@ lgda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie$dbi jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie redjzulegra zakryciu.

Odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uiaviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hammavagolnego pogpu robot.

Odbioru robot dokonuje hynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem demtzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zimiera/Kierownika projektu. Odbiér edzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pfiej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaohbodi
powiadomienia o tym fakcie kyniera/Kierownika projektu.

Jakdc¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia ltynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje gsiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dbrobot
dokonuje lrynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ilaci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakéczenie robo6t oraz goto® do odbioru ostatecznegadzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadoiem na pimie o tym
fakcie Ireyniera/Kierownika projektu.

11



Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dczod
dnia potwierdzenia przez dgniera/Kierownika projektu zakmzenia robot i przgcia dokumentéw,
o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzneazwzez Zamawiagego w obecniei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddbtajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bafla pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodnéci wykonania rob6t z dokumentagprojektovy i SST.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aagowych lub robét
uzupetiagcych w warstwigcieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje
czynnaci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robét jest protokot odbioru
ostatecznego robot spatdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoheamny przygotow& nastpujace
dokumenty:

1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata

sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

szczego6towe specyfikacje techniczne,

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksizki obmiarow,

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych,

deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow

opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiaréw

zahczonych do dokumentow odbioru,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przek@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, itp)

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg roboét i sieci uzbrojenia terenu,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeuiiz Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robat.

Wszystkie zaradzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnigg keda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawizgo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzuyiaghcych wyznaczykomisja.

Nog,rwN

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytbotr zwazanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyciadw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidrtestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxara jednost
obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowpmdstawy ptatndgci jest wart@c
(kwota) podana przez Wykonagwa danej pozycji kosztorysu. Cena ryczaltowa  pazycj
kosztorysowej &dzie uwzgkdniat wszystkie czynnii, wymagania i badania skladeg s¢ na jej
wykonanie, okréone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projek&).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:
— robocizre bezpdrednh wraz z towarzysgymi kosztami,
— wartaé¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoaaewentualnych ubytkow i

transportu na teren budowy,

— wartai¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pa@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaesido wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w
D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki ofieme w ww. dokumentach, a nie wyszczegblnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:
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(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instygjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowwaz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem daigeh zmian i uzgodniewynikajacych
Z postpu robat,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu,

(c) optaty/dziepawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamkéw, barier, oznakows i
drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzeh obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier §wiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizagjchu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz Nr 89, poz. 414 z pgiejszymi
Zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Ni38, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzrifaz. U. Nr 14, poz. 60 z poiejszymi
Zmianami).
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