SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

ROWY



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikaghtecznej (SST)
sa wymagania dotycce wykonania i odbioru robét zwdAanych z
remontowaniem i utrzymaniem rowow w celu przywrGagorawidtowego
sptywu woéd opadowych z jezdni drég powiatowych dawdw drogowych
w latach 2011/2012.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zi@cai realizacji robot
na drogach powiatu wroctawskiego.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad
prowadzenia robot zwtanych z oczyszczaniem, pelgilaniem oraz
profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i
odprowadza wogl

1.4.2.ROw przydrany - row zbierajcy woct z korony drogi.
1.4.3.ROw odptywowy - réw odprowadzgy wodt poza pas drogowy.
1.4.4.ROw stokowy - réw zbieragy wock sptywapca ze stoku.

1.4.5.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podani w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”.
2. MATERIALY

Materiaty nie wysipuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykaza
sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— koparek podsbiernych,
— spycharek lemieszowych,
- rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych,



— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.
4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okénych w niniejszej SST, nioa
korzysta& z dowolnychsrodkéw transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMROO
~Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naoriego przez
wodk, $cieciu trawy i krzakow w olgbie rowu.

5.3. Pogebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalg uzysk& podane poriej
wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z PN-30d21]:

- dla rowu przydrenego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od
1:1,5do 1:1,3, gbokas¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jakaznica
poziomow dna i riszej kravedzi gornej rowu;

b) tréjkatnym - dno wyoksglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m,
nachylenie skarpy wewtrznej 1:3, nachylenie skarpy zegirznej od
1:3 do 1:10, gibokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakaznica
poziomow dna i riszej kravedzi gornej rowu;

c) optywowym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m,
krawedzie gorne wyokgglone tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do
2,0 m, nachylenie skarpy wewtrenej 1:3, a skarpy zewtiznej od 1:3
do 1:10, gtbokas¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jakaznica poziomow
dna i nizszej kravedzi gornej rowu;

— dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szekgkina co najmniej
0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:8bgkas¢ co najmniej 0,50 m.
Réw ten powinien byoddalony co najmniej o 3,0 m od kredzi skarpy
drogowej przy gruntach suchych i zwartych i co nagno 5,0 m w
pozostatych przypadkach.

— dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szeigkina co najmniej
0,40 m, gtbokas¢ minimum 0,50 m, przebieg prostoliniowy, na
zatamaniach trasy tuki kotowe o promieniu co na@pdio,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek padiy rowu powinien wynosi

0,2%; w wyptkowych sytuacjach na odcinkach nie przekragzaajh 200 m

- 0,1%.

Najwickszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza
a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylasty&)0%,



- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- mat trawiasy - 2,0%,
- darniry - 3,0%,
- faszyn - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtzgo z remontowanych rowow i
skarp naley wywiez¢ poza obgb pasa drogowego i rozplantosva
miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Sposdb zniszczenia pozoskaliopo usungtej roslinnosci powinien
by¢ zgodny z ustaleniami SST lub wskazanianyinera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiarow
Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
Szerokd¢ i giebokas¢ rowu lraznal00m
Powierzchnia skarp 1lrazna100 m

6.2.1.Spadki podtune rowu

Spadki podhiane rowu powinny b§ zgodne z dokumentag;j
projektows, z tolerancgj + 0,5% spadku.

6.2.2.Szeroka¢ i giebokas¢ rowu

Szeroké¢ i giebokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentag;
projektows z toleranc + 5 cm.

6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp naley sprawdza szablonem. PrZeiit micdzy
skarp a szablonem nie powinien przekrac3am.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-Q0MO0
~Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowa jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-Q0MO
~Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows,
SST i wymaganiami tiyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robat,
— 0Czyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— $ciecie trawy i krzakow,
- odwiezienie urobku,
— roboty wykaczeniowe,
- przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacjinicznej.



