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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacgchnicznej (SST) as
wymagania dotyce wykonania i odbioru robét zg@anych z napraav poboczy
gruntowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanpedstaw jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagbét na drogach wojewddzkich.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych awykonaniem i odbiorem naprawianych poboczy gruntwyv zakresie:
a) naprawy lokalnie uszkodzonych poboczy,
b) profilowania i uzupetniania zaren poboczy,
c) $cinania zawyonych poboczy lub wykonania rowkéw odptywowych mrzzawyone
pobocze.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - e¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagi
pojazdu, umieszczenia udzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, simca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchnikanana z
gruntu odpowiednio wyréwnanego i uksztattowanegprefilu poprzecznym i podinym
oraz zagszczonego.

1.4.2.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne
poza pasem drogowym.

1.4.3.0dkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigieiz) gruntu pozyskanego w
czasiescinania poboczy, a nie wykorzystywanego do ich einipnia.

1.4.4.Wskaznik zag:szczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:
ls = pd / pds

gdzie: Py - gstai¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu (Mgfn

Py -maksymalna eptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego (Mgfin przy
wilgotnosci optymalnej, okrlona w normalnej prébce Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1], staca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych,
badana zgodnie z noanBN-77/8931-12 [6].

1.4.5.Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdéw
niespoistych, okrgona wg wzoru:

U = dso/ dio

gdzie: dp- $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm)
dyo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgr(mm).

1.4.6. Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimegoinaym gruntem
poprawiajcym sktad granulometryczny i viigiwosci gruntu rodzimego.

1.4.7.Pozostate okienia podstawowe as zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w D-M-@®.00 ,Wymagania ogolne” pkt
1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogdllne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, paxla
w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatldw stosowane na uzupetnieniapoczy
2.2.1.Grunty

Na uzupetniania poboczy mpy¢ stosowane:
- rozdrobnione skaty,
- zwiry i mieszanki, wg PN-B-11111 [2],
- piaski, wg PN-B-11113 [3],
- frez z rozbiérki nawierzchni asfaltowych
2.2.2.Mieszanka gliniasto-piaskowa

Do uzupelniania poboczy me by stosowana optymalna mieszanka gliniasto-
piaskowa o ramowym sktadzie uziarnienia wedtugitghl. Krzywa uziarnienia mieszanki
powinna posiadauziarnienie cigte i leze¢ w obszarze ok&onym na rysunku 1.

2.2.3 Frez z rozbiorki nawierzchni asfaltowych

Tablica 1. Ramowy skiad uziarnienia optymalnej maéedki gliniasto-piaskowej

Lp. Wiasciwosé Wymagania
1 | Zawartd¢ frakcji zwirowej (powyzej # 2 mm), % od 0do 10
2 | Zawartd¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 mm), % od 708%0
3 | Zawartd¢ frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05mm), % od12® 2
4 | Zawartdc¢ frakcji itowej (powyzej 0,002 mm), % od3do7
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Rys. 1. Obszar uziarnienia optymalnej mieszankiiggito-piaskowej
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2.2.3.Mieszanka gliniastawirowa

Optymalna mieszanka gliniast@4rowa powinna mié ramowy sktad uziarnienia
wg tablicy 2, a jej krzywa uziarnienia powinna & uziarnienie cigte i leze¢ w
obszarze okigonym na rysunku 2.

Tablica 2. Ramowy skfad uziarnienia optymalnej maéeski gliniastozwirowej

Wymiary oczek kwadratowych Przechodzi przez sito, %
sit (mm) na warstedolm na warstw gorm
40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 90 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4
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Rys. 2. Obszar uziarnienia optymalnej mieszankiiggitozwirowej
2.2.4.Mieszanka gruntow z kruszywami odpadowymi

Do uzupetnienia poboczy miea réwnie stosowd mieszank gruntu pobocza z:
- odpadami kruszywa tamanego (frakcji od O do 4; 0odo08; od 0 do 12; od O do
16 mm),
- zuzlami paleniskowymi hutniczymi po zakozeniu procesu ich rozpadu (frakcja od 0
do 31,3 mm).

2.2.5.Destrukt z frezowania nawierzchni bitumicznych
Do uzupetnienia poboczy ma stosowadestrukt o granulacji od 0 do 16 mm.

2.3. Wymagania dla gruntéw i mieszanek

Materiaty wyszczegdlnione w pktach od 2.2.1 da£@winny mié odpowiednio
zréznicowane frakcje, a ich wskaik réznoziarnistéci powinien spetni@ warunek
wyrazony wzorem:

U= d60/ le > 5

O ile nie przewidziano tego inaczej w SST, przyd&t materiatu Wykonawca
powinien sprawdZi na odcinku prébnym i uzyskagod: Inzyniera na zastosowanie tego
materiatu.

2.4. Woda

Nalezy stosowa wodg odpowiadajca wymaganiom PN-B-32250 [5]. Bez bada
laboratoryjnych mgna stosowé pitna wodg wodochgowa.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogllne wymagania dotygee sprztu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do naprawy poboczy gruntowych powinien wykaga
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych do etsinego spulchnienia gruntéw,
réwniarek do profilowania przekroju poprzecznegbgezy,
- $cinarek poboczy,
- ‘ladowarek czotowych i chwytakowych do zatadunkunguy

- walcow statycznych gtadkich i ogumionych wielokoiml lub walcow wibracyjnych do
5 ton,

- plytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikdw na wog wyposaonych w uradzenia do réwnomiernego
i kontrolowanego rozpryskiwania wody oraz w pompyrépetniania zbiornikéw wag

- szczotek mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2.Srodki transportu do wykonania robot

Do wykonania rob6t Wykonawca zapewni dowolfredki transportowe (np.
samochody skrzyniowe, samochody samowytadowcze didgniki z przyczepami).
Preferuje si stosowanigrodkow transportowych samowytadowczych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogllne zasady wykonania rob6t podano w D-M-0@0QWymagania ogéine”
pkt 5.

5.2. Zalazenia ogoélne

Pobocza stanowiboczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewrsiaybkie
odprowadzenie wody z jezdni i poboczy. Wewnna krawdZ pobocza i zewgtrzna
krawedz jezdni powinny stanowijedry linig, a spadek poprzeczny poboczy gruntowych
powinien by wigkszy od spadku poprzecznego jezdni, np. 0 2%. Reiiey podhine
poboczy powinno byyzgodne z pochyleniem podiwym jezdni.

Poboczezle utrzymane, nierowne, z #huiloscia kolein i zanken, ze znacznymi
ubytkami gruntu, stanowi nie tylko zagemie dla ruchu, lecz rowmieprzypiesza
uszkodzenia podbudowy i nawierzchni, a przez brakociwego odptywu wody - nawadnia
korpus drogowy i obaia nGnos¢ konstrukcji.

W wielu przypadkach pobocza wykorzystywane w sytuacjach awaryjnych przez
pojazdy, w zwazku z czym ich nénos¢ powinna umaliwiaé¢ przenoszenie obgien na nie
wywieranych.

Remont poboczy stajegskonieczny ju przy ich zanieniu wikszym od 5 cm
i zawyzeniu powodujcym zatrzymanie wody na jezdni.

5.3. Przygotowanie poboczy do naprawy

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca jest zobawrany, w zalenosci od
charakteru wykonywanej naprawy, dokéna
a) usunkcia z naprawianych powierzchni zanieczysictakich jak gadzie, kamienie,
liscie z drzew, skoszenia trawy i chwastow, a w ramyzonywaniascinki poboczy,
réwniez pachotkéw hdz innych elementéw, ktérych usepie czasowe nie spowoduje
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zagraenia dla bezpiecAstwa ruchu drogowego. Uswnie pachotkéw, stupkéw
kilometrowych, hektometrowych itp. lub innych elam@®wv Wykonawca uzgodni z
Inzynierem,

b) wyznaczenia szerokoi pobocza i ustalenia kradzi korony drogi,

¢) odwodnienia naprawianych powierzchni w przypadkuiesdzenia zastoisk wodnych,
przez wykopanie rowkéw odwadraaych,

d) spulchnienia powierzchni lub rozdrobnienia darnimyprzypadkach niezignych przy
wykonywaniuscinki poboczy,

e) spulchnienia powierzchni poboczy nalgbkas¢ od 2 do 3 cm przy ich uzupetnianiu dla
dobrego zwjzania warstw,

f) spryskania wogl powierzchni naprawianych w przypadku nadmierniehsgo gruntu
poboczy.

5.4. Naprawa lokalnie uszkodzonych poboczy

W celu dokonania naprawy lokalnych zgmen w poboczach Wykonawca wykona
nastpujace roboty:
a) dokona spulchnienia gruntu w miejscu naprawy rbaias¢ od 2 do 3 cm (w obrysie
uszkodzenia) oraz (w przypadku koniec@mipdokona nawilgocenia gruntu podén
b) wypetni ubytek gruntem oraz dokona jego esmgzenia wibratorami ptytowymizado
uzyskania wskanika zagszczenia okrdonego wg BN-77/8931-12 [6], co najmniej
0,98 maksymalnego zeggczenia wg normalnej préby Proctora, zgodnie zZBPO#481
(1],
c) wyréwna naprawiane miejsce do spadku poprzecznegmdrego ze spadkiem
istniejacego pobocza.
Do napraw poboczy Wykonawca powinienzyél jeden z materiatéw
wyszczegolnionych w pkcie 2. Aty grunt do naprawy powinien posiadailgotnosé
optymalry i by¢ zaakceptowany przezAyniera.

5.5. Wykonanie uzupetnienia i profilowania poboczy

Przed przyspieniem do wykonania uzupelnienia poboczy Wykonawg#ona
czynnaci okreslone w pkcie 5.3 niniejszej specyfikacji.

Na uzupetnienie poboczy Wykonawczyje gruntdw opisanych w pktach od 2.2.2
do 2.2.5, uzgodnionych z Aynierem. Wywany grunt powinien posiadaoptymalr
wilgotnos¢.

Grunt powinien b§ rownomiernie rozktadany na calej szeréiopobocza oraz
profilowany do wymaganego spadku poprzecznego m@opprowniarek.

Zagszczenie gruntu o optymalnej wilgoted powinno by dokonywane za
pomoa walcow, ktérych rodzaj Wykonawca uzgodni zynierem. Zagszczenie gruntu
nalezy prowadz¢ od krawedzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Zagszczona
powierzchnia powinna Ky réwna, posiada jednakowy spadek poprzeczny zgodny ze
spadkiem zakonym oraz nie posiadasladéw kot od walcow. Wskaik zag;szczenia
uzupetnionych poboczy powinien bygodny ze wskaikiem zagszczenia podanym w
pkcie 5.4.

5.6.Scinanie zawyzonych poboczy

Przed przyspieniem do scinania poboczy Wykonawca wykona czy#eio
okreslone w pkcie 5.3 niniejszej specyfikaciji.
Wykonawca wykondcinanie poboczy za pomgécinarek poboczy lub réwniarek
(mozna wy¢ tez innych maszyn, jak np. koparek fregujch, tadowarek, spycharek).
Samojezda scinarky poboczy prag nalezy wykona nastpujaco:
- maszyna kompleksowoscina pobocze (frezemslimakowym), taduje urobek
przengnikiem tamowym nasrodek transportowy i oczyszcza nawierzehszczotl,
zgarniajic resztki gruntu na pobocze,

- nastpuje zagszczenie gruntu walcem statycznym gtadkim, ogumionyub

wibracyjnym.
Samojezda lub doczepa réwniarky, najczsciej $cinanie pobocza mma

wykona® nastpujaco:

- przy pierwszym przégiu rOwniarki, prawy strory drogi, z lemieszem ustawionym
ukosnie, nastpuje odktadanie urobku wzdtkrawedzi jezdni,

- urobek zostaje zebrany tadowarkzatadowany na samowytadowcapdek transportu
i wywieziony poza olgb robét,

- przy drugim przeéjciu rowniarki nasgpuje rozplantowanie pozostaéd gruntu po pracy
tadowarki,

- pobocze zagszcza s walcem (jak pdcieciu poboczacinarka),
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- jezdnk oczyszcza siszczotly mechanicza, np. zawieszanna cagniku.

W poblizu przeszkéd na poboczu, utruda@jch prae sprztu mechanicznego
(np. przy drzewach, znakach drogowych, barieradiramych, nie ususiych na czas
robét pachotkach itp.), wszystkie drobne robotyjazane zescinaniem poboczy - natg
wykona® recznie.

Przy niewielkim zakresie robét, pobocze iama scinat recznie, stosujc do tego
celu oskardy i topaty. W odgiach od 5 do 10 m nalg wykona bruzdy, nadajc im
ustalony spadek poprzeczny przy pomocy odpowiednisgablonu i libelli. Odcinki
pobocza midzy bruzdami m#na $cina® ,na oko”. Krawedz pobocza i skarpy natg
przycia¢ do linii wedtug wycignietego sznura.

Przy scinaniu poboczy naly sprawdza ich réwngé oraz wykondé ich
zag:szczenie do wymaganego wshika, okrglonego w pkcie 5.4. Przy zesgczeniu grunt
powinien mi€ wilgotnas¢ optymalr.

Nadmiar gruntu uzyskanego zeinania poboczy naly odwiezé poza torowisko
drogowe hdz wykorzystdg do pokrycia ubytkéw w skarpach lub poboczach (na.
wiekszych spadkach). die materiat uzyskany zéciecia poboczy meze zawierda srodki
chemiczne do zwalczanidiskosci zimowej oraz zanieczyszczone pyly z jezdni, wHag
powinien by natychmiast umieszczony:

- na wysypisku publicznym lub sktadowisku wlasnyngadzonym zgodnie z warunkami
wydanymi przez wisciwe wtadze ochronyrodowiska,

- w zagkbieniach terenu po#mnych na niezytkach albo w innych miejscach, gdzie
powoli maze tract swoje szkodliwe wigciwosci w sposéb nie zagrajacy srodowisku.

Sposéb i miejsce wywozu materiatu, uzyskanegdcagania poboczy, powinny
by¢ okreslone w SST i zaakceptowane przezyimera.

5.7. Wykonanie rowkéw odptywowych w zawgonych poboczach

Rowki odptywowe (odwadniage) w poprzek pobocza wykonuje,sidy:

- istnieje dorana potrzeba uswugia lokalnych zastoisk wodnych na jezdni lub
zapobigenia splywania wody wzdiu drogi, na pograniczu jezdni i zawgnego
pobocza,

- nie przewiduje s w najblizszym czasie catkowitdrinki zawyzonego pobocza.

Rowki odptywowe wykonuje siw miejscach pozwalagych na szybki i skuteczny
splyw wody z jezdni, prostopadle lub udkie do krawdzi nawierzchni. Przekrdj
poprzeczny rowka powinien bytrojkatny lub trapezowy. Dno rowka powinno raie
pochylenie podizne, co najmniej 1%. Rowki wykonujegsiecznie przy ayciu oskardow i
lopat.

5.8. Roboty wykaiczeniowe

Po wykonaniu rob6t okétonych w pktach 5.4, 5.5 i 5.6 Wykonawca jest
zobowhzany do usurgcia gruntu ze skarp, §&w trakcie robd4t grunt zostat tam przestigi
oraz do ustawienia, usutych na czas robdt, pachotkédw Ilub innych elementow
znajdupcych st na poboczu przed rozpagiem robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogllne zasady kontroli jakoi robét podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca jest zobarany do przeprowadzenia

bada gruntéw proponowanych dozycia na uzupetnienia poboczy oraz opracowania
sktadu mieszanki optymalnej i uzyskanie akceptaejyniera.

6.3. Czstotliwos¢ i zakres badai i pomiaréw

W czasie rob6t Wykonawca jest zobaxrany do:
- badania uziarnienia mieszanki optymalnej co najjmaz dziennie,
- badania wilgotnéci gruntéw i mieszanki optymalnej co najmniej razethnie,
- badania wskanika zagszczenia gruntu co najmniej dwa razy na 1 km uznigeych
i $cinanych poboczy,
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- pomiaréw spadkoéw poprzecznych co najmniej dwa rez$00 m,
- pomiaréw réwnéci podhwznej i poprzecznej poboczy co 50 matdtmetrovy.
Dopuszcza ginastpujace tolerancje:

- spadkéw poprzecznych 1%, przy czym spadek pobocza niezedy mniejszy od 4%
i wickszy od 7%,

- dla pomiaréw réwnéci podiwnej i poprzecznej - préwit maksymalny pod tat nie
moze przekroczg 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podandwivi-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy, wykonanych robét na poboczach jest (metr kwadratowy)
wykonanych robét.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano Ww400.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagprojektows, SST

i wymaganiami layniera, j&li wszystkie pomiary i badania z zachowaniem talejia
wedtug punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotysze podstawy platrfoi podano w D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 riirobét przy naprawie poboczy obejmuje:

a) przy lokalnych naprawach poboczy:

- o0znakowanie robot,

- przygotowanie podia,

- dowbz gruntu,

- roziozenie gruntu w miejsce uszkodzenia,

- zagszczenie gruntu i wyréwnanie powierzchni,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych,

- roboty wykaczeniowe,
b) przy uzupetnianiu poboczy:

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podi,

- dowbz gruntu,

- rozcielenie gruntu i jego wyprofilowanie zgodne z dolantacy,

- Zzagszczenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych,

- roboty wykaiczeniowe,
C) przyscinaniu poboczy:

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podi,

- wykonaniescinki poboczy,

- odwb6z nadmiaru gruntu,

- zagszczenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych,

- roboty wykaiczeniowe.
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