SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST 06.04.01 ,CZYSZCZENIE ROWOW”

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS wymagania dotyexe robot remontowych
i utrzymaniowych w olgbie rowow.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaohent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.3.
1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji starpowiymagania dotycze robot zwizanych
z remontem i utrzymaniem rowéw i obejru;j
- usungcie namutu z rowu z odrzuceniem poza réw wraz plesgowaniem,
- wyprofilowanie dna i skarp rowu,
- ewentualne odwiezienie i lub catéci urobku na wskazane miejsce i rozplantowanie.
1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod
1.4.2.RO6w przydrany - réw zbierajcy wock z korony drogi.
1.4.3.ROw odptywowy - row odprowadzgly wod; poza pas drogowy.
1.4.4.R6w stokowy - réw zbieragy wod: sptywapca ze stoku.
1.4.5. Pozostate oki&enia podstawowe as zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST 00.00.00 ,Wagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogoblne wymagania dotycice robot
Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoélne"1pk.
2. MATERIALY
Materiaty nie wys¢puja.
3. SPRZT
3.1. Ogodlne wymagania dotyce sprz:tu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych
Wykonaweca przygpujacy do wykonania robét powinien wykazsic mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
- koparek podsbiernych,
“- spycharek lemieszowych,
~- réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
- urzdzenr kontrolno-pomiarowych,
“- zag:szczarek ptytowych wibracyjnych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania &jdit 4.
4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu robot okéonych w niniejszej ST, mma korzysté z dowolnychsrodkow
transportowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST 00.08\36nagania ogolne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu
Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu nasmesjo przez wag scigciu trawy i krzakéw w
obrebie rowu.
5.3. Pogtbianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu
W wyniku prac remontowych nalg uzysk& podane porej wymiary geometryczne rowu i skarp,
zgodne z PN-S-02204 [1]:
- dla rowu przydrenego w ksztalcie trapezowym:
- szeroké¢ dna co najmniej 0,40 m,
- nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3,



- glebokas¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jakaznica pozioméw dna i pgzej kravedzi gérnej rowu;

Najmniejszy dopuszczalny spadek pamy rowu powinien wynosi 0,2%; w wyhtkowych
sytuacjach na odcinkach nie przekragzggh 200 m - 0,1%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtzgo z remontowanych rowéw i skarp rglevywiez¢é poza obgb
pasa drogowego i rozplantogvar miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Sposoéb zniszczenia pozostaiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub
wskazaniami layniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdélnd’ gk

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.
Lp. | WyszczegOlnienie Minimalna egtotliwosé¢ pomiaréw
1 Spadek podtiny rowu 1 km na kade 5 km drogi

2 Szerokéc i gigbokas¢ rowu | 1 raz na 100 m

3 Powierzchnia skarp lrazna 100 m

6.2.1.Spadki podtane rowu
Spadki podtane rowu powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj £0,5% spadku.
6.2.2.Szerokd¢ i glebokas¢ rowu
Szerokdc¢ i gigbokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentagcprojektows z tolerancy =5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp
Powierzchng skarp nalgy sprawdzé szablonem. Prawit miedzy skarp a szablonem nie powinien
przekraczé 3cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00.00m¥gania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest m (metr) remontowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST 00.00.09m@bania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektowa, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
" - roboty pomiarowe i przygotowawcze,
“- oznakowanie robot,
~- oczyszczenie rowu,
~- pogkbianie i profilowanie rowu,
“- §ciecie trawy i krzakow,
~- odwiezienie urobku,
" - roboty wykaiczeniowe,
" - przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikachniczne;.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog



